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Adverténcia: Ja que a programacéao dos
/'\ valores sera memorizada depois que a
d forca for cortada, 0 motor pode partir auto-
maticamente quando a forca for reestabelecida;

se 0 parametro 019 for mudado para partida
automatica, ref. memorizada [0].

004 Setup ativo
(ACTIVE SETUP)

Valor:
Setup da fabrica (FACTORY SETUP) [0]
OSetup 1 (SETUP 1) [1]
Setup 2 (SETUP 2) [2]
Setup 3 (SETUP 3) [3]
Setup 4 (SETUP 4) [4]
Setup mdltiplo (MULTI SETUP) [5]
Funcao:

A selegao deste parametro define o nimero do Setup
desejado para controlar o conversor de freqiiéncia.
Todos os parametros podem ser programados

em quatro setups de parametros individuais:

Setup 1 até Setup 4. Além disso, ha um Setup
pré-programado, chamado Setup de fabrica,

gue ndo pode ser modificado.

Descricdo da selecéo:
O Setup da fabrica [0] contém os dados estabelecidos
na fabrica. Pode ser utilizado como fonte de
dados quando os outros setups devem retornar
para um estado conhecido.
Os parametros 005 e 006 permitem a copia de um
Setup para um ou mais dos outros setups.
Os Setups 1a 4 [1] a [4] sdo quatro setups individuais
que podem ser selecionados como for necessario.
O Setup multiplo [5] é utilizado caso a comutagéo
remota for desejada. Os terminais 16/17/29/32 e
33 bem como a porta serial podem ser utilizados
para a comutagdo entre setups.

005 Setup da programacéao
(EDIT SETUP)

Valor:
Setup de fabrica (FACTORY SETUP) [0]
Setup 1 (SETUP 1) [1]
Setup 2 (SETUP 2) [2]
Setup 3 (SETUP 3) [3]
Setup 4 (SETUP 4) [4]
O Setup ativo (ACTIVE SETUP) [5]
Funcéo:

E a selecdo de Setup no qual a programacéo
(mudanca de dados) deve ocorrer durante o

funcionamento (aplica-se através do painel de
controle ou da porta de comunicacéo serial). E
possivel programar os 4 setups independentemente
de qual Setup for selecionado como ativo
(selecionado no parametro 004).

Descricdo da selecéo:
O Setup de fabrica [0] contém os dados estabelecidos
na fabrica e pode ser utilizada como fonte de
dados caso 0s outros setups devam retornar
para um estado conhecido.
Os Setups de 1 a 4 [1] a [4] s&o setups individuais
gue podem ser utilizados como for necessario.
Podem ser programados livremente, independente
do Setup selecionado controlando desse modo as
funcées do conversor de frequéncia.

NOTA!:
ll: Se uma mudanca geral de dados ou a copia
q de um Setup ativo for efetuado, isto influira
imediatamente no funcionamento da unidade.

006 Copia de setups
(SETUP COPY)

Valor:

ONenhuma copia (NO COPY) [0]
Copiano Setup 1 de # (COPY TO SETUP 1) [1]
Copiano Setup 2de # (COPY TO SETUP 2) [2]
Copiano Setup 3de # (COPY TO SETUP 3) [3]
Copiano Setup 4 de # (COPY TO SETUP 4) [4]
Copiaem todos setups de # (COPY TO ALL) [5]

# = 0 Setup selecionado no parametro 005

Funcéo:
Uma copia é feita do Setup selecionado no
parametro 005 para um dos outros setups ou
para todos os outros setups simultaneamente. A
funcéo copiando o Setup ndo copia os parametros
001, 004, 005, 500 e 501.
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E possivel copiar somente com o motor parado
via um comando de parada.

Descricdo da selecéo:
A copiainicia quando a funcéo desejada de copia tiver
sido selecionada e confirmada com a tecla [OK]. O
display indica quando a cdpia estiver sendo realizada.

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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007 Cépia via LCP
(LCP COPY)

Valor:
ONenhuma cépia (NO COPY) [0]

Carregue todos os parametros (UPLOAD ALL PARAM)
Descarregue todos os parametros (DOWNLOAD ARL)

Descarregue os parametros independentes
da poténcia
(DOWNLOAD SIZE INDEP.) [3]

Funcéo:
O parametro 007 é utilizado caso seja necessario
utilizar a fung&o de copia no painel de controle "LCP".
O painel de controle é destacavel. Vocé pode copiar
facilmente valor(es) de parametro de um para outro.

Descricdo da selecéo:
Selecione Carregue todos os parametros [1]
se for necessario gravar todos os valores de
parametro no painel de controle.
Selecione Descarregue todos os parametros [2] se
for necessario gravar todos os valores de parametro
transmitidos no conversor de freqiiéncia em que
0 painel de controle foi montado.
Selecione Download power-independent par.
[3] se for necessario fazer o download dos
parametros independentes de poténcia. Este
procedimento é utilizado quando for gravar em
um conversor de freqiiéncia que tenha uma
poténcia nominal diferente do conversor do qual
a programacao do parametro provém.
Observe que o parametro 102-106, dependentes de
energia, devem ser programados apos a copia.

| NOTA!:
": A carga/descarga pode ser efetuada somente
e com o motor parado via comando de parada.

008 Fator de escala do display
(FREQUENCY SCALE)

Valor:

0.01 - 500.00 0 1,00

Funcéo:
Este par&metro seleciona o fator a ser multiplicado
pela frequéncia do motor fy , para a apresentagéo
no display, quando os parametros 009-012 forem
programados para freqiiéncia vezes escala [5].

Descricdo da selecéo:
Programa o fator desejado para a escala.

009 Linha de display 2 (DISPLAY LINE 2)

Valor:
Nenhuma saida (NONE) [0]
Referéncia [%] (REFERENCE [%]) [1]
Referéncia [unit] (REFERENCE [UNIT]) [2]
Feedback [unit] (FEEDBACK [UNIT]) [3]
OFreqiéncia[Hz] (FREQUENCY [HZ]) [4]
Frequéncia vezes a escala [-]
(FREQUENCY X SCALE) [5]
Motor current [A] (MOTOR CURRENT [A]) [6]
Torque [%] (TORQUE [%]) [7]
PoténcialkW] (POWER [KW]) [8]
Poténcia[HP] (POWER [HP] [US]) [9]
Poténcia de saida [kKWh]
(OUTPUT ENERGY [KWH]) [10]

Tensao do motor [V] (MOTOR VOLTAGE [V]) [11])
Tensé&o da barra CC [V] (DC LINK VOLTAGE [V])[12]
Carga térmica, motor [%]

(MOTOR THERMAL [%]) [13]
Cargatérmica, VLT [%] (VLT THERMAL [%])  [14]
Horas de funcionamento [Horas] (RUNNING HOUES$)
Entrada digital [Binary code]

(DIGITAL INPUT [BIN]) [16]
Entrada analdgica 53 [V] (ANALOG INPUT 53 [V]17]
Entrada analdgica 54 [V] (ANALOG INPUT 54 [V]18]
Entrada analdgica 60 [mA]

(ANALOG INPUT 60 [MA]) [19]
Referéncia de pulso [Hz] (PULSE REF. [HZ]) [20]
Referéncia externa [%] (EXTERNAL REF [%]) [21]
Status Word [Hex] (STATUS WORD [HEX]) [22]
Poténcia do freio/2 min. [KW]

(BRAKE ENERGY/2 MIN) [23]
Poténcia do freio/seg. [kW] (BRAKE ENERGY/S]24]
Temperatura no dissipador [A°C]

(HEATSINK TEMP [A°C)) [25]
Palavra de alarme [Hex] (ALARM WORD [HEX]) [26]
Palavra de controle [Hex]

(CONTROL WORD [HEX]) [27]
Palavra de estado estendida [Hex]

(WARNING WORD 1 [HEX]) [28]
Palavra de estado estendida (Hex)

(WARNING WORD 2 [HEX]) [29]
Adverténcia do cartdo de comunicacao opcional
(COMM OPT WARN [HEX]) [30]
RPM [min-1] (MOTOR RPM [RPM]) [31]

RPM x escala[](MOTOR RPM X SCALE) 132]
Texto do display LCP (FREE PROG. ARRAY)  [33]

Funcéo:

Este parametro permite a selecdo do valor dos dados
a serem apresentados na linha 2 do display.

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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Os parametros de 010 a 012 permitem a
utilizacdo de trés valores de dados adicionais
para serem exibidos na linha 1.

Descricdo da selecéo:
Numero de interruptores da saida.
A referéncia [%] corresponde a referéncia total
(soma do digital/analégica/pré-programado/bus/ref.
congelada/catch-up e slow-down).
Referéncia [unidade] indica o valor dos
bornes 17/29/53/54/60 utilizando a unidade de
medida indicada na configuracdo do parametro
100 [Hz, Hz e rpm].
Feedback [unidade] indica os valores do terminal
33/53/60 utilizando a unidade/escala selecionada
no parametro 414, 415 e 416.
Freqgiéncia [Hz] fornece a freqiiéncia no
motor, ou seja, a freqiiéncia de saida do
conversor de freqiiéncia.
Freguéncia vezes a escala [-] corresponde a
freqUiéncia do motor atual fy (sem amortecimento
da ressonancia) multiplicado por uma fator (escala)
programado no parametro 008.
A corrente do motor [A] indica a corrente de fase
do motor co m valores efetivos.
Torque [%] indica a carga atual do motor em
relacdo ao torque nominal do motor.
Poténcia [kW] indica a poténcia atual consumida
pelo motor em kW.
Poténcia [HP] indica a poténcia atual consumida
pelo motor em HP.
Poténcia de saida [kWh] indica a energia
consumida pelo motor desde o Ultimo reset
efetuado no paradmetro 618.
Tensédo do motor [V] indica a tenséo atual
fornecida ao motor.
Tenséo de ligacao CC [V] declara a tenséo no
circuito intermediario do conversor de freqiiéncia.
Carga térmica, motor [%] indica a carga
térmica calculada/estimada no motor. 100%
€ o limite de interrupgao.
Carga térmica, VLT [%] fornece a carga térmica
calculada/estimada no conversor de freqiéncias.
100% é o limite de interrupgéo.
indica o nimero de horas que o motor funcionou
desde o Ultimo reset no parametro 619.
Entrada digital [Cédigo binario] indica os estados
do sinal dos 8 terminais digitais 16, 17, 18, 19, 27, 29,
32 e 33). A Entrada 16 corresponde ao bit no extremo
esquerdo. ‘0’ = sinal desligado, ‘1’ = sinal ligado.
Entrada analégica 53 [V] indica os valores
do sinal no terminal 53.
Entrada analdgica 54 [V] indica os valores
do sinal no terminal 54.

Entrada analégica 60 [V] indica os valores

do sinal no terminal 60.

Referéncia de pulso [Hz] indica a freqiiéncia em
Hz ligada a uma das entradas 17 ou 29.
Referéncia externa [%)] indica a referéncia enviada
ao conversor de frequiéncia através da porta de
comunicagéo serial (soma do analdgica, pulso, bus).
Palavra de estado [Hex] fornece a status word
enviada através da porta de comunicacao serial em
codigo Hex do conversor de frequiéncia.

Poténcia do freio /2 min [KW] indica a poténcia
do freio transferida para uma resisténcia externa do
freio. A poténcia média é calculada continuamente
para os Ultimos 120 segundos.

Supbe-se que tenha sido introduzido um valor

de resisténcia no parametro 401.

Poténcia do freio /seg. [kW] indica a poténcia real
transferida para uma resisténcia elétrica externa do
freio. Informada como um valor instantaneo.
Supde-se que tenha sido introduzido um valor

de resisténcia no parametro 401.

Temperatura do dissipador. [A°C] fornece o valor
atual da temperatura do dissipador do conversor
de frequiéncias. O limite de trip é 90 A+ 5A°C.

A reativacdo ocorre com 60 A+ 5A°C.

Alarm word [Hex] indica um ou mais alarmes em
hexad ecimal. Consulte Palavra de alarme.
Control word. [Hex] indica a "control word" do
conversor de freqiéncia. Vide Comunicacao
serial no Guia de Projeto.

Palavra de adverténcia 1. [Hex] indica uma ou
mais adverténcias em hexadecimal. Consulte
Palavra de adverténcia.

A palavra de estado estendida [Hex] indica

um ou mais estados de um codigo hexadecimal.
Consulte Palavra de adverténcia.

Adverténcia do cartdo de comunicacao opcional
[Hex] fornece uma palavra de adverténcia

se houver uma falha na via de comunicacao
serial. Estara ativo somente se as opg¢bes de
comunicacgdo estiverem instaladas. Sem opgées
de comunicagéo, sera exibido 0 Hex.

RPM [min-1] indica a velocidade do motor. Em
velocidade malha fechada, o valor é medido.

Em outros modos, o valor é calculado com base
no escorregamento do motor.

RPM x escala [-] indica a rotacao do motor
multiplicada por um valor configurado no
parametro 008.

Visor LCP de texto mostra o texto programado no
parametro 553 Texto do display 1 e 554 Texto do
display 2 via LCP ou pela porta de comunicacao
serial. Nao é possivel no parametro 011-012.
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O texto do display 1 s6 sera exibido totalmente se os
pares 011 e 012 estiverem definidos como None [0].

010 Linha 1.1 do display (DISPLAY LINE 1.1)
011 Linha 1.2 do display (DISPLAY LINE 1.2)

012 Linhade display 1.3 (DISPLAY LINE 1.3)

Valor:
Consulte o parametro 009.

Funcéo:
O parametro 010 - 012 permite escolher entre trés
diferentes valores de dados para serem mostrados
no display, linha 1 posicédo 1, linha 1 posi¢do 2
e linha 1 posicao 3, respectivamente.
Para leituras do display, pressione o botdao
[DISPLAY/STATUS.
A leitura pode ser desligada.

Descricdo da selecao:
A definicdo de fabrica para cada parametro
€ a seguinte:

Par. 010 Referéncia [%]
Par. 011 Corrente do motor [A]
Par. 012 Poténcia [kW]

013 Controle local /Configuragc&o como
pardmetro 100

(LOCAL CTRL/CONFIG.)

Valor:

Local ndo ativo (DISABLE) [0]

Controle LCP e malha aberta.

(LCP CTRL/OPEN LOOP) [1]

Controle LCP digital e malha aberta.

(LCP+DIG CTRL/OP.LOOP) [2]

Controle LCP/como parametro 100.

(LCP CTRL/AS P100) [3]
OControle LCP digital/como parametro 100.

(LCP+DIG CTRL/AS P100) [4]

Funcéo:

Aqui deve-se selecionar a fungéo desejada se foi
escolhido controle Local no parametro 002.
Consulte também a descri¢cdo do parametro 100.

Descricdo da selecéo:
Se Local ndo ativo [0] for selecionado,
um ajuste possivel de Referéncia local via
parametro 003 é bloqueado.
SO é possivel alterar para Local ndo ativo [0] a partir
de uma das outras opg¢8es de ajuste do parametro

013, quando o conversor de frequéncia foi ajustado
para Controle remoto [0] no parametro 002.

Controle LCP e malha aberta [1] é utilizado quando a
velocidade deve ser ajustavel (em Hz) por meio do
parametro 003, quando o conversor de frequéncia foi
ajustado para Controle local [1] no parametro 002.

Se o parametro 100 néo foi ajustado para Controle
de velocidade e malha aberta [0], alterne para
Controle de velocidade e malha aberta [0]

Controle LCP digital e malha aberta [2] funciona
como Controle LCP e malha aberta [1]; a Gnica
diferenca é que, quando o parametro 002 é ajustado
como Operacéo local [1], o motor é controlado pelas
entradas digitais, de acordo com a lista na se¢éo
Comutar entre controle local e remoto.

Controle LCP/como parametro 100 [3] é selecionado
se a referéncia for ajustada pelo parametro 003.

Controle LCP digital/como parametro 100 [4] funciona
como Controle LCP/como parametro 100 [3],
embora quando o parametro 002 é ajustado como
Operacdo local [1], o motor possa ser controlado
pelas entradas digitais de acordo com a lista na
secdo Comutar entre controle local e remoto.

NOTA!:
": Alternar de Controle remoto para LCP
q digital e malha aberta.

A freqliéncia e sentido de rotagdo atuais do
motor devem ser mantidos. Se o sentido de
rotacdo atual ndo corresponder ao sinal de
reversdo (referéncia negativa), a frequéncia do
motor fy seré ajustada como 0 Hz.

Alternar de Controle LCP digital e malha
aberta para Controle remoto.

A configuracdo selecionada (parametro 100)
estara ativa. As comutacées sdo efetuadas
sem nenhum movimento abrupto.

Alternar de Controle remoto para Controle
LCP/como parametro 100 ou Controle LCP
digital/como parametro 100.

A referéncia atual serd mantida. Se o sinal
de referéncia for negativo, a referéncia local
sera ajustada como 0.

Alternar de Controle LCP/como parametro
100 ou Controle LCP remoto como parametro
100 para Controle remoto.

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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A referéncia serd substituida pelo sinal de referéncia
ativo a partir do controle remoto.

014 Parada local
(LOCAL STOP)

Valor:

Desabilitado (DISABLE) [0]
OHabilitado (ENABLE) [1]

Funcao:

Este parametro ativa/desativa a funcéo de
parada via LCP.

Esta tecla é utilizada quando o parametro 002 for
selecionado para controle remoto [0] ou Local [1].

Descricao da selecao:
Se desabilitado [0] for selecionada neste parametro,
a tecla [Stop] sera desativada.

NOTA!:
": Se habilitado for selecionada, a tecla [Stop]
e anula todos os outros comandos de partida.

015 Jog local (LOCAL JOGGING)

Valor:

ON&o é possivel (DISABLE) [0]
Possivel (ENABLE) [1]
Funcéo:

Este pardmetro ativa/desativa a funcéo

jog local no PCL.

Esta tecla é utilizada quando o parametro 002 for
selecionado pelo Controle Remoto [0] ou Local [1].

Descricdo da selecao:
Se Desabilitado [0] estiver selecionado, a
tecla [JOG] seréa desativada.

016 Reversao local
(LOCAL REVERSING)

Valor:

ODesabilitado (DISABLE) [0]
Habilitado (ENABLE) [1]
Funcéo:

Neste pardmetro, a fungéo reverséo pode ser
selecionada/removida pelo painel de controle.

Esta tecla s6 pode ser usada se o parametro 002
tiver sido programado para Operacéo local [1] e 0
parametro 003 para Controle LCP com malha aberta
[1] ou Controle LCP como parametro 100 [3].

Descricdo da selecéo:
Se Desabilitado [0] for selecionada neste parametro,
a tecla [Fwd/Rev] sera desativada.
Vide também o parametro 200.

017 Reset local de trip (LOCAL RESET)

Valor:

Desabilitado (DISABLE) [0]
OHabilitado (ENABLE) [1]

Funcéo:

Neste pardmetro, a funcéo de reset pode ser
selecionada/removida do teclado.

Esta tecla pode ser utilizada quando o pardmetro 002
for regulado para controle remoto [0] ou local [1].

Descricdo da selecéo:
Se Desabilitado [0] for selecionada neste parametro,
a tecla [Reset] sera desativada.

NOTA!:
“: Somente selecione Desabilitado [0] se
q um sinal externo de reset foi ligado via
as entradas digitais.

018 Bloqueio para a mudanca de dados
(DATA CHANGE LOCK)

Valor:

ON&o blogueado (NOT LOCKED) [0]
Bloqueado (LOCKED) [1]
Funcéo:

Neste pardmetro, o software pode "bloquear” o
controle, isto significa que mudancas de dados néo
podem ser efetuadas via LCP (contudo, isto € ainda
possivel através do porte de comunicagdo serial).

Descricao da selecéao:
Se bloqueado [1] for selecionado, mudancgas de
dados ndo podem ser efetuadas.

019 Estado operacional na energizagao
, controle local
(POWER UP ACTION)

Valor:

Partida automatica, ref. memorizada

(AUTO RESTART) [0]
O Parada forcada, ref. memorizada

(LOCAL=STOP) [1]

Parada forcada, regula a ref. no 0

(LOCAL=STOP, REF=0) [2]

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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Funcéo:
Programacéo do modo de funcionamento desejado
quando a tensao de alimentacgéo for ligada.
Esta funcdo somente pode ser ativada em conjunto
com controle local [1] no pardmetro 002.

Descricdo da selecéo:
Partida automatica, ref. memorizada [0] € selecionada
caso a unidade deva partir com a referéncia local
(regulada no parametro 003) e as condi¢ées de
partida/parada fornecidas pela tecla [Start/Stop]
antes do desligamento da alimentacéo de tenséo.
Parada forgada, ref. memorizada [1] é utilizada
caso a unidade deva permanecer parada quando
a alimentacédo de tenséo for ligada, até que a tecla
"Start" seja apertada. Depois do comando da partida,
a referéncia local é regulada no parametro 003.
Parada forgada, regula a ref. no 0 [2] é selecionada
caso a unidade deva permanecer parada quando
a tensédo de alimentacao for ligada. A referéncia
local (parametro 003) é resetado em zero.

| NOTA!:
": Na operagdo com o controle remoto
e (parametro 002), a condicdo de partida/parada
na energizacao dependera dos sinais de
controle externo. Se a partida com pulso [2] for
selecionada no parametro 302, 0 motor permanecera
parado depois que a rede elétrica for ligada.

027 Linha de leitura de adverténcia
(WARNING READOUT)

Valor:

OAdverténcia na linha 1/2 [0]
Adverténcia na linha 3/4 [1]
Funcéo:

Neste parametro, decidiu-se em qual linha a
adverténcia aparecera no modo de exibicdo. No
modo de programacédo (Menu ou menu Rapido),
a adverténcia aparecera na linha 1/2 para evitar
distUrbios de programacao.

Descricao da selecéo:
Selecione a linha de leitura.

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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m Carga e motor

100 Configuracdo Configuracao
(CONFIG. MODE)

Valor:

ORegulacéo de velocidade, malha aberta
(SPEED OPEN LOOP) [0]
Regulacéo de velocidade, malha fechada
(SPEED CLOSED LOOP) [1]
Regulacéo de processo, malha fechada
(PROCESS CLOSED LOOP) [3]
Regulacéo de torque, malha aberta
(TORQUE OPEN LOOP) [4]
Regulacéo de torque, feedback de velocidade
(TORQUE CONTROL SPEED) [5]

Funcéo:
Este parametro é utilizado para a configuracéo na
qual deve adaptar-se o conversor de freqiiéncia. Isto
simplifica a adaptacdo a uma determinada aplicacéo,
porque os parametros que ndo forem utilizados na
configuracdo em questao ndo sdo apresentados
(n&o ativos). Pela alternancia entre as diferentes
configuracdes de aplicagbes, é assegurada a
transferéncia normal (apenas da freqiiéncia).

Descricdo da selecéo:
CasoRegulacéo de velocidade, malha aberta
[0] for selecionada, um controle normal de
velocidade (sem sinal de feedback) sera obtido,
com compensacgédo de escorregamento automatica,
garantindo uma velocidade constante com cargas
variaveis. As compensacdes estdo ativas,
mas podem ser desativadas, se necessario,
no grupo de parametros 100.

CasoRegulacéo de velocidade, malha fechada [1]
for selecionada, um torque nominal de retencao sera
obtido com 0 rpm, além do aumento da precisdo na
velocidade. Um sinal de feedback deve ser fornecido
e o controlador PID deve ser configurado. (Vide
exemplos de ligagées no Guia de Projeto).

Se tiver sido escolhido Regulacéo de processo,
malha fechada [3] o regulador interno de processo
sera ativado, permitindo uma regulagéo precisa
de um processo de determinado sinal. O sinal

de processo pode ser programado utilizando a
propria unidade do processo ou na forma de um
percentual. Um sinal de feedback deve ser gerado
do processo e o regulador deve ser ajustado (vide
exemplos de ligagées no Guia de Projeto).

Se for selecionado oRegulacdo de torque, malha
aberta [4] a velocidade é regulada e o torque é

mantido constante. Isto é feito sem um sinal de
feedback, desde que o VLT 5000 calcula o torque
com preciséo, baseado nas medidas de corrente.
(Vide exemplos de ligagées no Guia de Projeto).

SeRegulacéo de torque, feedback de velocidade
[5] for selecionado, um sinal de feedback de
velocidade do "encoder" devera estar associado
a um dos terminais digitais 32/33.

O parametro 205 Referéncia maxima e o parametro
415 Feedback maximo devem estar adaptados a
aplicacao se [1], [3], [4] ou [5] estiver selecionado.

101 Caracteristicas do torque

(TORQUE CHARACT)

Valor:
OTorque alto constante (H-CONSTANT TORQUE) [1]
Torque variavel alto:baixo

(H-VAR.TORQ.: INFERIOR) [2]
Torque variavel alto: médio

(H-VAR.TORQ.: MEDIO) [3]
Torque variavel alto: alto

(H-VAR.TORQ.: SUPERIOR) [4]
Caracteristicas superiores de moter especial
(H-SPEC.MOTOR CHARACT) [5]
Torque variavel alto com baixo torque de partida
(H-VT LOW W. CT-START) [6]
Torque variavel alto com médio torque de partida
(H-VT MED W. CT-START) [7]
Torque variavel alto com alto torque de partida
(H-VT HIGH W. CT-START) [8]
Torque constante normal

(N-CONSTANT TORQUE) [11]
Torque normal variavel: baixo

(N-VAR.TORQ.: INFERIOR) [12]
Torque normal variavel: médio

(N-VAR.TORQ.: MEDIO) [13]
Torque normal variavel: alto

(N-VAR.TORQ.: SUPERIOR) [14]
Caracteristicas normais de motor especial
(N-SPEC.MOTOR CHARACT) [15]

Torque normal variavel com constante baixa
torque de partida (N-VT LOW W. CT-START) [16]
Torque normal variavel com constante média
torque de partida (N-VT MED W. CT-START) [17]
Torque normal variavel com constante alta

torque de partida (N-VT HIGH W. CT-START)  [18]

Funcéo:
Neste parametro, é selecionado o ajuste das
caracteristicas U/f do conversor de freqiiéncia para as
caracteristicas de torque da carga. Pela alternancia

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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entre as caracteristicas de torque, é assegurada a
transferéncia normal (apenas da tensao).

Descricao da selecao:

NOTA!:
": Para VLT 5001-5006, 200-240 V, VLT
e 5001-5011, 380-500 V e VLT 5011, 550-600
V, s6 é possivel escolher caracteristicas
de torque de [1] a [8].

Se uma caracteristica de alto torque [1]-[5] for
selecionada, o conversor de frequéncia sera capaz de
realizar um torque de 160%. Se uma caracteristica de
torque normal [11]-[15] for selecionada, o conversor
de freqiiéncia VLT sera capaz de realizar 110% do
torque. O modo normal é usado para motores de
tamanho maior. Vide descricdo na pagina 74.

Por favor observe que o torque pode ser

limitado no parametro 221.

Se o Torque constante for selecionado, uma
caracteristica U/f dependente da carga sera obtida,
na qual a tensdo de saida aumentara no caso de
aumento de carga (corrente) de modo a manter
constante a magnetizagdo do motor.

Selecione oTorque variavel baixo [2], Torque variavel
médio [3] ou Torque variavel alto [4] se a carga for
variavel (bombas centrifugas, ventiladores).
Selecione Torque variavel alto com baixo [6],
médio [7] ou alto [8] torque de partida se for
exigido um torque maior que aquele que pode

ser obtido com as trés primeiras caracteristicas
mencionadas. Veja a figura a seguir.

Th,m
/

100%+-

DANFOSS
178ZA281.11

80%
60%—
AD%

[71 [17]

20%+

0.0

0.0 so% wdox - fout
A selecdo da caracteristica do torque deve ser
efetuada porque garante um funcionamento sem
problemas, um menor consumo de energia e
um nivel de ruido mais baixo.

Secione Caracteristicas de motor especial se
for necessario um ajuste U/f para adaptacéo

ao motor em questdo. Programe os "break
points" nos parametros 422-432.

NOTA!:
ll: A compensacao de escorregamento ndo estara
i ativada se forem usadas as caracteristicas de
motor especial ou de torque variavel.

102 Poténcia do motor (MOTOR POWER)

Valor:

0.18 kW (0.18 KW) [18]
0.25kW (0.25 KW) [25]
0.37kW (0.37 KW) [37]
0.55kW (0.55 KW) [55]
0,75kW (0.75 KW) [75]
1.1kW (1.10 KW) [110]
1.5kW (1.50 KW) [150]
2.2kW (2.20 KW) [220]
3 kW (3.00 KW) [300]
4 kW (4.00 KW) [400]
5.5kw (5.50 KW) [550]
7.5kW (7.50 KW) [750]
11 kW (11.00 KW) [1100]
15KkW (15.00 KW) [1500]
18.5kW (18.50 KW) [1850]
22 kW (22.00 KW) [2200]
30kW (30.00 KW) [3000]
37kW (37.00 KW) [3700]
45 kW (45.00 KW) [4500]
55kW (55.00 KW) [5500]
75kW (75.00 KW) [7500]
90 kW (90.00 KW) [9000]
110 kW (110.00 KW) [11000]
132 kW (132.00 KW) [13200]
160 kW (160.00 KW) [16000]
200 kw (200.00 KW) [20000]
250 kW (250.00 KW) [25000]
280 kW (280.00 KW) [28000]
315kW (315.00 KW) [31500]
355 kW (355.00 KW) [35500]
400 kW (400.00 KW) [40000]
450 kW (450.00 KW) [45000]
500 kW (500.00 KW) [50000]

depende da unidade

Funcéo:
Seleciona o valor em kW que corresponde a
poténcia nominal do motor.
Um valor nominal em kW foi selecionado de fabrica,
dependendo do tamanho de unidade.

Descricdo da selecéo:
Selecione um valor que seja igual aos dados
da placa de identificacdo no motor. Ha 4

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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sobretamanhos ou subtamanhos possiveis em
relagdo a configuracdo de fabrica.

Também é possivel programar o valor para a poténcia
do motor em um valor infinitamente varidvel.

O valor programado muda automaticamente

os valores dos par&metros do motor nos
paradmetros de 108 a 118.

NOTA!:
": Se o0 ajuste dos parametros 102-109 for
e alterado, os pardmetros 110-118 retornardo
ao ajuste de fabrica. Se estiver usando
caracteristicas especiais de motores, alterar os
parametros 102-109 afetard o parametro 422.

103 Tensé&o do motor (MOTOR VOLTAGE)

Valor:

200 V [200]
208 V [208]
220 V [220]
230 V [230]
240 V [240]
380 V [380]
400 V [400]
415 V [415]
440 V [440]
460 V [460]
480 V [480]
500 V [500]

Depende da unidade.

Observacgdo: Tensées de motor de 500 e 575
V devem ser programadas manualmente -
pré-ajustes nao estdo disponiveis.

Funcéo:
Selecione um valor que seja igual aos dados da
placa de identificagdo no motor.

| NOTA!:
“: O motor vera sempre a tensdo de pico,
q correspondendo a tensdo de alimentagéo;
entretanto, no caso de operacgao regenerativa,
a tensdo podera ser mais alta.

Descricdo da selecéo:
Selecione um valor igual aos dados na placa
de identificagdo do motor, independentemente
da tensdo da rede do conversor de frequéncia.
Além disso, é possivel programar o valor da
tens@o do motor variavel ao infinito.
O valor programado ajuda a selecao de valores
adequados para os parametros 108 a 118.

Para operacdo em 87 Hz com motores de 230/400
V, configure os dados da placa de identificacéo para
230 V. Adapte o parametro 202 Limite maximo da
frequiéncia de saida e o paradmetro 205 Referéncia
maxima para a aplicacéo de 87 Hz.

' NOTA!:
": Se for usada uma ligagéo delta, deve
ser selecionada a freqiiéncia nominal do
motor para essa ligacao.

' NOTA!:
ll: Se 0 ajuste do paradmetro 102-109 for
q alterado, os pardmetros 110-118 retornaréo
ao ajuste de fabrica. Se estiver usando
caracteristicas especiais de motores, alterar os
parametros 102-109 afetara o parametro 422.

104 FreqUéncia do motor
(FREQUENCIA MOTOR)

Valor:
0050 Hz (50 HZ) [50]
60 Hz (60 HZ) [60]

Freqgliéncia max. do motor 1000 Hz.

Funcéo:
Aqui é selecionada a freqiiéncia nominal do motor
f m,N (dados da placa de identificacao).

Descricdo da selecéo:
Selecione um valor que seja igual aos dados da
placa de identificagdo no motor.
Também é possivel regular o valor da freqiiéncia
do motor num valor varidvel ao infinito.
Se um valor diferente de 50 Hz ou 60 Hz
for selecionado, é preciso corrigir os
parametros 108 e 109.
Para operacdo em 87 Hz com motores de 230/400
V, configure os dados da placa de identificacdo para
230 V. Adapte o parametro 202 Limite maximo da
frequiéncia de saida e o paradmetro 205 Referéncia
maxima para a aplicagdo de 87 Hz.
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NOTA!:
": Se for usada uma ligacédo delta, deve
q ser selecionada a freqiéncia nominal do
motor para essa ligacao.
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NOTA!:
“: Se 0 ajuste do parametro 102-109 for
e alterado, os parametros 110-118 retornardo
ao ajuste de fabrica. Se estiver usando
caracteristicas especiais de motores, alterar os
parametros 102-109 afetara o parametro 422.

105 Corrente do motor (MOTOR CURRENT)

Valor:
0.01 - lviTmAX [0.01 - XXX.X]

Depende da escolha do motor.

Funcéo:
A corrente nominal do motor Iy n faz parte dos
célculos do conversor de freqiiéncia, ou seja, da
protecdo térmica do motor e do torque.

Descricdo da selecao:
Selecione um valor que seja igual aos dados da
placa de identificagdo no motor.
Introduza o valor em Ampére.

| NOTA!:
“: E importante inserir o valor correto uma vez que
e ele faz parte do recurso de controle VVCPIus,

| NOTA!:
“: Se 0 ajuste do parametro 102-109 for
e alterado, os pardmetros 110-118 retornardo
ao ajuste de fabrica. Se estiver usando
caracteristicas especiais de motores, alterar os
parametros 102-109 afetard o parametro 422.

106 Velocidade nominal do motor
(VELOC.NOM. MOTOR)

Valor:

100 - 60000 rpm (RPM) [100 - 60000]

Depende da escolha do motor.

Funcéo:
Aqui é selecionado o valor que corresponde a
velocidade nominal do motor nuN , que pode ser
vista nos dados da placa de identificagao.

Descricdo da selecao:
A velocidade nominal do motor nyn € utilizada,
por exemplo, para o calculo da compensagéo
ideal de escorregamento.

NOTA!:
ll: E importante introduzir o valor correto, por que
q ele faz parte das caracteristicas de controle
VVCPIus O valor max, € igual a fun X vezes
60. Programe fu,n no pardmetro 104.

NOTA!:
ll: Se 0 ajuste do paradmetro 102-109 for
q alterado, os pardmetros 110-118 retornaréo
ao ajuste de fabrica. Se estiver usando
caracteristicas especiais de motores, alterar os
parametros 102-109 afetara o parametro 422.

107 Adaptacao de motor automéatica, AMA
(AUTO MOTOR ADAPT)

Valor:

O Adaptacao desligada (OFF) [0]
Adaptacéo ligada, Rs e Xs (ENABLE (RS,XS) [1]
Adaptacao ligada, Rs (ENABLE (RS) [2]
Funcéo:

Se essa funcéo for usada, o conversor de freqiiéncia
ajustara automaticamente os parametros de controle
necessarios (parametros 108/109) com o motor

em estado estacionario. A adaptacdo de motor
automatica assegura uso otimizado do motor.

Para obter-se a melhor adaptagéo possivel do
conversor de frequiéncia, recomenda-se que a

AMA seja executada em um motor frio.

A fungdo AMA é ativada pressionando-se a tecla
[START] depois de selecionar [1] ou [2].

Consulte também a secédo Adaptacdo de

motor automatica.

A secdo Adaptacao de motor automatica, AMA, via
dialogo de software do VLT mostra como a AMA pode
ser ativada por meio do Dialogo de Software do VLT.
Depois de uma seqiiéncia normal, o visor indicara
"ALARM 21". Pressione a tecla [STOP/RESET]. O
conversor de frequiéncia esta pronto para funcionar.

Descricao da selecéo:
Selecione Ativar, Rs e Xs [1] se o conversor de
frequéncia VLT for capaz de realizar adaptacéo
de motor automatica da resisténcia do estator
Rs e da reatancia do estator Xs.

Selecione Otimizagéo ligada, Rs [2] se for realizado
um teste reduzido, no qual apenas a resisténcia
O6hmica do sistema sera determinada.

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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NOTA!:

": E importante ajustar os parametros 102-106
do motor corretamente, pois eles fazem parte
do algoritmo AMA. Na maioria das aplicacées,

é suficiente inserir corretamente os parametros

102-106 do motor. Para obter a melhor adaptagéo de

motor dindmica, € necessario realizar uma AMA.

A adaptacdo do motor pode levar até 10 minutos,

dependendo da saida do motor em questéo.

| NOTA!:
": N&o pode haver nenhum torque gerado
e externamente durante a adaptacdo de
motor automatica.

| NOTA!:
“: Se 0 ajuste do parametro 102-109 for
q alterado, os pardmetros 110-118 retornarao
ao ajuste de fabrica. Se estiver usando
caracteristicas especiais de motores, alterar os
parametros 102-109 afetard o parametro 422.

108 Resisténcia estator (STATOR RESIST)

Valor:
ODepende da escolha do motor.

Funcéo:
Depois de programar os dados do motor nos
parametros 102-106, uma série de ajustes dos
diversos parametros é efetuada, inclusive para
a oresisténcia do estator Rs. Um Rs introduzido
manualmente deve ser aplicado a um motor frio. O
desempenho no eixo pode ser melhorado com um
ajuste fino de Rs e Xs, vide a seguir o procedimento.

Descricdo da selecao:

Rs pode ser definido da seguinte forma:

1. Adaptagdo automatica do motor, em que
o conversor de freqiéncia faz medicées
no motor para determinar os valores.
Todas as compensacées sdo programadas
novamente para 100%.

2. Osvalores sao fornecidos pelo fabricante do motor.

3. Os valores sdo obtidos mediante medidas
manuais:
- Rs pode ser calculada medindo a resisténcia
R pHASE-to-PHASE €ntre 0s dois terminais de
fase. Se RpHasE-to-PHASE for inferior a 1-2 ohm
(normalmente motores >4-5,5 kW, 400 V) devera
ser utilizado um ohmimetro especial (ponte de
Thomson ou similares). Rs = 0.5 X RpHASE-to-PHASE

4. Sao utilizadas as configuracées de fabrica de Rs,
selecionadas pelo préprio conversor de freqiiéncia
com base na placa de identificagdo do motor.

NOTA!:
ll: Se 0 ajuste do paradmetro 102-109 for
i alterado, os parametros 110-118 retornaréo
ao ajuste de fabrica. Se estiver usando
caracteristicas especiais de motores, alterar os
parametros 102-109 afetara o parametro 422.

109 Reaténcia do estator
(STATOR REACT.)

Valor:
ODepende da escolha do motor

Funcéo:
Depois de programar os dados do motor nos
parametros 102-106, uma série de ajustes dos
diversos parametros é efetuada, inclusive para a
reatancia do estator Xs. O desempenho no eixo
pode ser melhorado com um ajuste fino de Rs
e Xs, vide a seguir o procedimento.

Descricao da selecao:
Xs pode ser definido da seguinte forma:

1. Adaptagdo automatica do motor, em que

o conversor de frequéncia faz medigcbes

no motor para determinar os valores.

Todas as compensacdes sdo programadas
novamente para 100%.

Os valores sao fornecidos pelo fabricante do motor.
Os valores sdo obtidos mediante medidas
manuais:

- Xs pode ser calculado ligando o motor a rede
elétrica e medindo a tensdo de fase a fase UL
bem como a corrente neutra lo .

Também é possivel registrar estes valores
durante a operacédo no estado executando com a
compensacao de escorregamento da frequéncia
nominal do motor fu,n (par. 115) = 0% e a
compensacdo de carga alta (par. 114) =100%.
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4. S&o utilizadas as configuracées de fabrica de Xs,
selecionadas pelo préprio conversor de freqiiéncia
com base na placa de identificagdo do motor.
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NOTA!:
“: Se 0 ajuste do parametro 102-109 for
e alterado, os parametros 110-118 retornardo
ao ajuste de fabrica. Se estiver usando
caracteristicas especiais de motores, alterar os
parametros 102-109 afetara o parametro 422.

110 Magnetizagdo do motor, O rpm
(MOT. MAGNETIZING)

Valor:
0 - 300 %

0 100 %

Funcéo:
Este parametro pode ser utilizado se for desejada
uma carga térmica diferente no motor, no
funcionamento com baixa velocidade.
Este parametro € utilizado junto com o parametro 111.

Magn. current

100% F—————2

|
PAR. 110 /

DANFOSS
175ZA040.10

Descricdo da selecéo:
Introduza um valor em termos percentuais da
corrente nominal de magnetizacao.
Uma regulacdo baixa demais pode causar um
torque reduzido no eixo do motor.

111 Magnetizagdo normal de freqliéncia minima
(MIN FR NORM MAGN)

Valor:

0.1 - 10.0 Hz 0 1.0 Hz

Funcéo:
Este parametro é utilizado junto com o paradmetro 110.
Vide o desenho no parametro 110.

Descricdo da selecéo:
Regula a frequéncia desejada (para corrente de
magnetizacdo normal). Se a frequéncia for regulada
abaixo da frequéncia de escorregamento do motor,
os parametros 110 e 111 ndo sao significativos.

113 Compensacéao de carga com baixa
(LO SPD LOAD COMP)

Valor:

0 - 300 % O 100 %

Funcéo:
Este parametro permite a compensacao para
a carga quando o motor funcionar numa
velocidade relativamente alta.

Descricdo da selecéo:
Obtém-se caracteristicas U/f ideais, ou seja,
compensacao da carga em baixa velocidade.
A gama de frequéncia dentro da qual esta
ativada a Compensacao de carga em baixa
velocidade, depende do tamanho do motor.
Esta funcdo esta ativada para:

Tamanho do Change-over
motor
0.5 kW - 7.5 kW <10 Hz
11 kW - 37kW <5Hz
55 kW - 355 kW <3-4 Hz
Um e
PAR.113 PAR.114 §§

0%

f,
Conmutacién out

114 Compensacdo de carga com altavelocidade
(HI SPD LOAD COMP)

Valor:

0 a 300 % O 100 %

Funcéo:
Este parametro permite a compensacao para
a carga quando o motor funcionar numa
velocidade relativamente alta.

Descricdo da selecéo:
Em Compensacéo de carga em alta velocidade , é
possivel compensar a carga a partir da freqiiéncia
na qual a Compensacédo de carga em baixa
velocidade parou de funcionar na frequéncia
maxima. Esta funcdo esta ativada para:

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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0.5 kW - 7.5 kW >10 Hz Valor:
11 KW - 45 kW >5 Hz de 0 a 500 % 0 100 %
55 kW - 355 kW >3-4 Hz FuncAo:

Os problemas de ressonéancia de alta freqiiéncia
podem ser eliminados mediante a regulacao
dos parametros 117 e 118.

115 Compensacdo de escorregamento
(SLIP COMPENSAT,) Descricéo da selecéo:

Se for desejada uma ressonancia menor, o valor

\ézl?;'oo a 500% q 100 % do parametro 118 deve ser aumentado.

Funcéo:
A compensagcdo de escorregamento € calculada 118 Constante de tempo da do amortecimento
automaticamente, ou seja com base na velocidade da ressonancia
nominal do motor nm,N. (DAMP.TIME CONST.)
No parametro 115, a compensacao de Valor:
escorregamento pode ser regulada com precisao, de 5 a 50 ms. 05 ms
isto compensa as tolerancias no valor de nu .
Esta funcédo ndo esta ativa junto com torque variavel Funcao:
(parametro 101 - graficos de torque variavel), Os problemas de ressonancia de alta freqiiéncia
regulagdo de torque, feedback de velocidade e podem ser eliminados mediante a regulagéo
caracteristicas especiais do motor. dos parametros 117 e 118.

Descricdo da selecao: Descricdo da selecio:
Introduza um valor percentual da freqiiéncia Selecione a constante de tempo que proporciona a
nominal do motor (parametro 104). melhor do amortecimento da ressonancia.

116 Constante de tempo da compensagao 119 Torque de partida alto
de escorregamento (HIGH START TORQ)
(SLIP TIME CONST.) Valor:

Valor: de 0,0 a 0,5 seg. 0 0.0 seg
de 0,05 a 5,00 seg. 0 0.50 seg =
Funcéo: oA
Funcao: Para garantir um alto torque de arranque,é admitida g
Este pardmetro determina a velocidade de reacao uma corrente de aproximadamente 2 x IviTn ©
da compensagcao de escorregamento. por max. de 0,5 seg. o limite de prote¢do do S
— ~ conversor de freqiiéncia (inversor). o
Descricdo da selecéo:
Um valor alto causa uma reacao lenta. Por outro Descricdo da selecdo:
lado, um valor baixo causa uma reagao rapida. Regula o tempo necessério para o qual um
Se problemas de ressonéncia de baixa freqtiéncia torque de partida alto é desejado.

forem encontrados, o tempo devera ser aumentado.

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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120 Retardo de partida (START DELAY)

Valor:

de 0.0 a 10.0 seg 0 0.0 seg

Funcéo:
Este parametro ativa um retardo no tempo da partida.
O conversor de freqiiéncia inicia com a funcéo de
partida selecionada no parametro 121.

Descricdo da selecao:
Regula o tempo desejado até que a aceleragéo inicie.

121 Funcéo da partida (START FUNCTION)

Valor:
Freio CC no tempo de retardo da partida
(DC HOLD/DELAY TIME) [0]
Freio CC no tempo de retardo da partida
(DC BRAKE/DELAY TIME) [1]
OOMovimento por inércia no tempo de retardo da
(COAST/DELAY TIME) [2]
Operacao horizontal na partida
(CLOCKWISE OPERATION) [3]
Frequéncia/tensdo de partida no sentido
da referéncia

(HORIZONTAL OPERATION) [4]
VVCPIUs no sentido horario

(VWC+ CLOCKWISE) [5]
Funcao:

Aqui é selecionado o estado desejado durante o
retardo da partida (parametro 120).

Descricdo da selecéo:
Selecione Retengdo CC no tempo de retardo
da partida [0] de modo a energizar 0 motor com
uma corrente de retencdo CC (parametro 124)
no tempo de retardo da partida.

Selecione Freio CC no tempo de retardo da
partida [1] de modo a energizar 0 motor com

uma corrente de frenagem CC (par&metro 125)

no tempo de retardo da partida.

Selecione Movimento por inércia no tempo de
retardo da partida [2] e 0 motor ndo sera controlado
pelo conversor de freqiiéncia durante o tempo de
retardo da partida (inversor desligado).

Operacéo horizontal na partida [3] e VVCPIUs no
sentido horario [5] sdo geralmente usados em
aplicac6es de elevagdo. Frequéncia/tensédo de
partida no sentido da referéncia [4] é especialmente
usado em aplicagbées com contrapeso.

Select Operacéo horizontal na partida [3] de modo
a ter a funcéo descrita no parametro 130 e 131

no tempo de retardo da partida.

A frequiéncia de saida assumira 0 mesmo valor da
programacéo da freqiiéncia de partida no parametro
130 e a tensao de saida sera igual a programacéao da
tensdo de partida no parametro 131. Independente
do valor assumido pelo sinal de referéncia, a
freqiéncia de saida sera igual a programacéao

da frequéncia de partida no parametro 130 e a
tensdo de saida correspondera a programacéo da
tensdo de partida no parametro 131.

Esta funcionalidade é usada em aplicacées

de elevacao.

E utilizado especialmente em aplicacées com

um motor de armadura c6nica, onde a partida
deve ser no sentido horério, seguida de uma
rotacdo no sentido da referéncia.

Selecione Frequéncia/tensdo de partida no

sentido da referéncia [4] para obter a fungéo
descrita nos parametros 130 e 131 durante o

tempo de retardo da partida. O motor ira sempre
girar no sentido da referéncia.

Se o sinal de referéncia for igual a zero (0), o
parametro 130 Freqliéncia de partida sera ignorado e
a freqiiéncia de saida sera igual a zero (0). A tensao
de saida correspondera a configuragédo da tenséo
de partida no parametro 131 Tensao de partida.

Selecione VVCPIUs no sentido horario [5] para

ter somente a funcdo descrita no parametro 130
Freqliéncia de partida no tempo de retardo da partida.
A tensao de partida serd automaticamente calculada.
Observe que esta fungdo s6 usa a freqiiéncia de
partida no tempo de retardo da partida.
Independente do valor assumido pelo sinal

de referéncia, a freqiiéncia de saida sera

igual a configuragdo da frequéncia de partida

no parametro 130.

122 Funcédo na parada
(FUNCTION AT STOP)

Valor:

O Movimento por inércia (COAST) [0]
Freio CC (DC-HOLD) [1]
Verificagdo do motor (MOTOR CHECK) [2]
Pré-magnetizacdo (PREMAGNETIZING) [3]
Funcéo:

Aqui é possivel selecionar a fungdo do conversor
de freqiiéncia ap6s um comando de parada ou
guando a freqiiéncia tenha caido para 0 Hz.

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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Veja o parametro 123 com relagdo a ativagao
desse parametro, independentemente de o
comando de parada estar ativo.

Descricdo da selecéo:
Selecione movimento por inércia [0] se o conversor de
freqUiéncia deve ‘soltar’ o motor (inversor desligado).
Selecione Freio CC [1] se um freio CC programado
no parametro 124 deve ser ativado.
Selecione Verificacdo do motor [2] se o conversor
de freqliéncia tiver que verificar se um motor
foi conectado ou néo.
Selecione pré-magnetizacao [3] se um campo
magnético deve ser gerado no motor para garantir
gue o motor atinja o torque o mais depressa possivel.
Realize o campo quando o motor estiver parado;
entretanto, a tensao ainda deve estar ligada ao motor.

123 Freqiiéncia minima para ativar a
funcdo na parada

(MIN.F. FUNC.STOP)

Valor:
0,0 - 10,0 Hz

0 0,0 Hz

Funcéo:
Esse parametro define a freqiéncia na qual a fungéo
selecionada no parametro 122 deve ser ativada.

Descricdo da selecéo:
Introduza a frequiéncia desejada.

NOTA!:
": Se o parametro 123 for definido com um
e valor maior que o do parametro 130, entédo
a funcdo de partida retardada (parédmetros
120 e 121) sera ignorada.

NOTA!:
": Se o parametro 123 for definido com um
e valor muito alto e a retengcdo em CC tiver
sido selecionada no pardmetro 122, a
frequéncia de saida saltara diretamente para o
valor no parametro 123 sem acelerar. Isto podera
causar um alerta / alarme de sobrecorrente.

124 Corrente de frenagem CC
(DC-HOLD CURRENT)

Valor:
(OFF) — ZELN; 100 %

N

0 50 %

Funcéo:
Este parametro é utilizado para manter parado
o motor (torque de frenagem) ou para aquecer
previamente o motor.

NOTA!:
": O valor maximo depende da poténcia do
conversor de freqiiéncia. Se a corrente
de frenagem CC estiver ativada, o
conversor de freqiiéncia tera uma frequéncia
de comutacado de 4 kHz.

Descricdo da selecéo:
Este parametro pode ser utilizado apenas se o freio
CC [1] tiver sido selecionada no parametro 121
ou 122. Programe-o como um valor percentual
em relagdo a corrente nominal do motor Iy
programada no parédmetro 105.
100% da corrente de retengéo corresponde a Iu,N.

Adverténcia: Se 100% de Iu,n for forneci
' do, é preciso assegurar-se que isto ndo
d ocorra durante um tempo demasiado,
pois sendo o motor pode ser danificado.

125 Corrente de frenagem CC
(DC BRAKE CURRENT)

Valor:
0 (OFF) — ZELN 100 [%]

0 50 %

Funcéo:
Este parametro é utilizado para programar a corrente
de frenagem CC que ¢é ativada na parada quando a
frequéncia de frenagem programada no parametro
127 for obtida, ou se o freio CC ativo c/ nl "0" for
ativado mediante o terminal digital 27 ou mediante
uma porta de comunicacao serial. A corrente de
frenagem CC sera ativada durante o tempo de
frenagem CC programado no parametro 126.

' NOTA!:
ll: O valor maximo depende da poténcia do
e conversor de freqUéncia. Se a corrente
de frenagem CC estiver ativada, o
conversor de frequiéncia CC tera uma freqiiéncia
de comutacéo de 4,5 kHz.

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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Descricdo da selecéo:
Para ser programado como um valor percentual da
corrente nominal do motor IyN programada
no parametro 105.
100% da corrente de retengéo corresponde a Iu,N.

Adverténcia: Se for fornecido 100% de
/'\ Im,N , € preciso assegurar-se gue nao
d ocorra durante um tempo demasiado,
pois sendo o motor pode ser danificado.

126 Tempo de frenagem CC
(DC BRAKING TIME)

Valor:
de 0,0 (OFF) a 60,0 seg.

0 10.0 seg

Funcéo:
Este parametro € para a programacao do tempo de
frenagem CC para o qual a corrente de frenagem
CC (parametro 125) deve ser ativada.

Descricdo da selecao:
Programe o tempo desejado.

127 FreqUéncia de ativagao da frenagem CC
(DC BRAKE CUT-IN)

Valor:

de 0,0 ao parametro 202 O 0.0 Hz (OFF)

Funcéo:
Este parametro € para a programacéo da freqiiéncia
de ativacdo CC na qual a corrente de frenagem
CC (parametro 125) deve ser ativada, em relagédo
a um comando de parada.

Descricdo da selecéo:
Programe a freqiiéncia desejada.

128 Protegao térmica do motor

(MOT.THERM PROTEC)

Valor:

0Sem protecdo (NO PROTECTION) [0]
Adverténcia do termistor
(THERMISTOR WARN) [1]
Trip do termistor (THERMISTOR TRIP) [2]
Adverténcia 1 ETR (ETR WARNING1) [3]
Trip LETR (ETR TRIP1) [4]
Adverténcia2 ETR (ETR WARNING2) [5]
Trip2ETR (ETR TRIP2) [6]
Adverténcia3 ETR (ETR WARNING3) [7]
Trip3ETR (ETR TRIP3) [8]

Adverténcia4 ETR (ETR WARNING 4) [9]
Trip4ETR (ETR TRIP4) [10]
Funcéo:

O conversor de freqiiéncia é capaz de medir a
temperatura do motor de duas maneiras diferentes:

- Mediante um sensor termistor ligado a uma
das entradas analégicas, terminais 53 e 54
(parametros 308 e 311).

- Célculo da carga térmica, baseados na carga de
corrente e no tempo. Este célculo é comparado
com a corrente nominal do motor Iun € a
freqUéncia nominal do motor f mn. Os célculos
efetuados levam em consideragéo a necessidade
de uma carga menor com as velocidades mais
baixas por causa da menor ventilagao.

As fungbées ETR 1-4 ndo comecam a calcular a
carga antes de uma comutacéo para a programacao
na qual foram selecionadas. Isto possibilita a
utilizacao da funcao ETR, mesmo se dois ou

mais motores se alternarem.

Para o mercado Norte Americano: As funcdes

ETR oferecem prote¢éo da classe 10 ou 20 contra
sobrecarga do motor, em conformidade com a NEC.

Descricdo da selecéo:
Selecione Sem protecéo se nao forem necessarios
adverténcia ou "tripping" quando o motor
estiver sobrecarregado.
Selecione adverténcia do termistor se uma
adverténcia for desejada quando o termistor ligado
- e portanto o motor - esquentar demais.
Selecione trip do termistor se desejar desligar
(trip) quando o termistor ligado - e portanto o
motor - estiver superaquecido.

Selecione adverténcia ETR 1-4, se uma adverténcia
deve ser apresentada no display quando o motor
estiver sobrecarregado, segundo os calculos.
Selecione trip ETR 1-4 se for desejado um trip

no caso de sobrecarga do motor, segundo os
calculos. O conversor de freqiiéncia também

pode ser programado para dar um sinal de
adverténcia mediante as saidas digitais, neste
caso o sinal dado tanto como adverténcia e

para o trip (adverténcia térmica).

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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129 Ventilador externo do motor
(MOTOR EXTERN FAN)

Valor:

ON&o (NO) [0]
Sim (YES) [1]
Funcéo:

Este parametro indica ao conversor de frequéncia se
0 motor possui um ventilador separado fornecendo ar
(ventilacdo externa) e portanto ndo necessita sobre
dimensionamento do motor em baixas velocidades.

Descricdo da selecéo:
Se Sim [1] for selecionado, o grafico do desenho
abaixo sera seguido, caso a freqiiéncia do motor
seja mais baixa. Se a frequéncia do motor for alta,
0 tempo ainda sera sobredimensionado como se
nao estivesse montado nenhum ventilador.

2000 %g
1000
6
‘5‘ \
; N
100 N~ 1xPAR.104
60
50
40
30
20
10 IMlmOM
1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0
PAR.105
130 Frequéncia da partida (START
FREQUENCY)
Valor:
0,0 - 10,0 Hz 0 0,0 Hz
Funcao:

Este parametro permite a programacéo da
freqUiéncia na qual o motor parte.

A frequiéncia de saida 'salta’ para o valor programado.
Este parametro pode ser utilizado por exemplo

para aplicacées de levantamento/abaixamento
(motores de rotor cénico).

Descricdo da selecéo:
Programe a freqiiéncia de partida desejada.
Presume-se que a a funcdo start no parametro
121 tenha sido definda como [3] ou [4] e que
o tempo de partida retardada foi definido no
parametro 120; além disso, um sinal de referéncia
também deve estar presente.

' NOTA!:
ll: Se o parémetro 123 for definido com um
q valor maior que o do parametro 130, entdo
a funcéo de partida retardada (parametros
120 e 121) seré ignorada.

131 Tenséao de partida (INITIAL VOLTAGE)

Valor:
de 0,0 ao parametro 103

Funcéo:
Alguns motores, tais como motores de rotor conico,
precisam de tenséo/frequéncia adicional no arranque.
Para esta finalidade utilize os parametros 130/131.

Descricdo da selecéo:
Programe o valor desejado necessario para
desativar o freio mecénico.
Presume-se que a funcao de partida tenha
sido programada como [3] ou [4] no parametro
121 e que um retardo de partida tenha sido
programado no parédmetro 120; um sinal de
referéncia também deve estar presente.

145 Tempo minimo do freio CC
(DC BRK MIN. TIME)

Valor:
de 0 a 10 seg.

0 0 seg.

Funcéo:
Se um tempo de freio CC minimo for necessario
antes de uma nova partida, este parametro
podera ser definido.

Descricao da selecéao:
Selecione o tempo desejado.

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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m Referéncias e Limites

200 Gama/sentido da freqliéncia de saida
(OUT FREQ RNG/ROT)

Valor:

Sentido horario, de 0 a 132 Hz

(132 HZ CLOCK WISE) [0]
Ambos sentidos, de 0 a 132 Hz

(132 HZ BOTH DIRECT.) [1]
Sentido horario, de 0 a 1.000 Hz

(1000 HZ CLOCK WISE) [2]
Ambos sentidos, de 0 a 1.000 Hz

(1000 HZ BOTH DIRECT.) [3]
Somente sentido anti-horario, 0-132 Hz

(132 HZ COUNTERCLOCK) [4]
Somente sentido anti-horéario, 0-1000 Hz

(1000 HZ COUNTERCLOCK) [5]

Funcéo:
Este pardmetro garante protecéo contra inversées
indesejadas. Além disso, a frequéncia de
saida maxima pode ser selecionada para ser
aplicada, independentemente das programacdes
dos outros parametros.

| NOTA!:
“: A freqiiéncia de saida do conversor de
e freqiiéncia jamais podera assumir um
valor superior a 1/10 da freqiéncia de
chaveamento (veja parametro 411).

N&o deve ser usada juntamente comRegulacdo de
processo, malha fechada (parametro 100).

Descricdo da selecéo:
Selecione o sentido desejado bem como a
freqUiéncia de saida.
Note que se for selecionado Sentido horario,
0-132 Hz [0], Sentido horério, 0-1000 Hz [2],
Sentido anti-horario, 0-132 Hz [4] ou Sentido
anti-horario, 0-1000 Hz [5], a frequéncia de saida
ficara limitada ao intervalo fMIN - fMAX
Se forem selecionados ambos sentidos, de 0 a 132
Hz [1] ou ambos sentidos, de 0 a 1000 Hz [3] a
freqUéncia de saida serd limitada ao intervalo * fimax
(a freqiéncia minima néo é significativa).
Exemplo:

[Hz]
Par.202 =
Par.205 + tolerancia

60 Par.205 ref. max.

Par.215
Ref. predefinida=—50% 20
10lgg

0

Par.204 ref. min.
Par.201 freq. de safda
Nivel baixo

10[V]

60

DANFOSS
175ZA294.11

Parametro 200 Gama/sentido da frequéncia
de saida = ambos sentidos.

201 Output frequency low limit (Fmin )
(OUT FREQ LOW LIM)

Valor:

de 0,0 amax O 0.0 Hz

Funcéo:
Neste parametro, pode ser selecionado um limite
minimo de freqiiéncia do motor que corresponde a
freqliéncia minima na qual o motor funciona.
A freqliéncia minima nunca pode ser maior
gue a freqiiéncia maxima fvax .
Se foi selecionado ambos sentidos no parametro
200, a frequiéncia minima néo é significativa.

Descricao da selecao:
Um valor de 0,0 Hz a freqiiéncia méaxima selecionada
na parametro 202 (fwax ) pode ser escolhida.

202 Limite maximo da freqliéncia de
saida (FMAX)

Valor:
fmin - 132/1000 Hz (parédmetro 200)
0 depende da unidade

Funcéo:
Neste parametro, pode ser selecionado uma
freqiiéncia maxima do motor que corresponde a
freqiiéncia mais alta na qual o motor funciona.
A configuracéo de fabrica é 132 Hz para VLT
5001-5062 380-500 V, VLT 5001-5062 550-600 V e
5001-5027 200-240 V. Para VLT 5075-5250 380-500
V, VLT 5075-5250 550-600 V e 5032-5052 200-240
V, a configuragdo de fabrica é 66 Hz.

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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Consulte também o parametro 205.

| NOTA!:
": A freqliéncia de saida do conversor de
e frequiéncia nunca pode assumir um valor
superior a 1/10 da freqiiéncia de chaveamento.

Descricdo da selecéo:
Um valor de fuin para a selecéo feita no parametro
200 pode ser selecionado.

| NOTA!:
“: Se a frequéncia maxima do motor for
i programada como superior a 500 Hz, o
parametro 446 devera ser programado com
0 padrao de chaveamento 60° AVM [0].

203 Gama de referéncia/feedback
(REF/FEEDB. RANGE)

Valor:

OMin-Max (MIN - MAX) [0]
- Max - + Max (-MAX-+MAX) [1]
Funcao:

Este parametro decide se o sinal de referéncia

e o sinal de feedback devem ser positivos, ou
podem ser quer positivos quer negativos.

O limite minimo pode ser um valor negativo, a
menos que Regulacédo de velocidade, malha fechada
tenha sido selecionado (parametro 100).

Escolha Min - Max [0] se Regulacdo de processo,
malha fechada foi selecionado no parametro 100.

Descricdo da selecao:
Selecione a gama desejada.

204 Referéncia minima
(MIN. REFERENCE)

Valor:
de -100.000,000 a Refuax
Depende do parametro 100.

0 0.000

Funcéo:
A referéncia minima indica o valor minimo que pode
ser assumido pela soma de todas as referéncias.
A referéncia minima s6 estara ativa se Min -
Méx [0] tiver sido programada no parametro 203;
entretanto, ela esta sempre ativa em Regulagéo de
processo, malha fechada (parametro 100).

Descricdo da selecao:
Ativada somente quando o parametro 203 tiver
sido programado em Min - Méax [0].

Programe o valor desejado.
A unidade segue a configuracdo da selecao
no parametro 100.

Regulacéo de velocidade, Hz

malha aberta:

Regulacéo de velocidade, rpm

malha fechada:

Regulacéo de torque, malha Nm

aberta:

Regulacéo de torque, feedback Nm

de velocidade:

Regulacéo de processo, malha Unidades de

fechada: processo
(par. 416)

Caracteristicas de motor especial, ativadas no
parametro 101, utiliza a unidade selecionada
no parametro 100.

205 Referéncia maxima
(MAX. REFERENCE)
Valor:

de Refuin a 100,000.000 0 50.000

Funcao:
A referéncia maxima indica o valor maximo
gue pode ser assumido pela soma de todas as
referéncias. Se a malha aberta tiver sido selecionada
no parametro 100, a referéncia maxima nao
pode ser programada com um valor maior que
o feedback maximo (parametro 415).

Descricao da selecéao:
Programe o valor desejado.
A unidade segue a configuracdo da selecao
no parametro 100.

Regulacéo de velocidade, Hz
malha aberta:

Regulacéo de velocidade, rpm

malha fechada:

Regulacéo de torque, malha Nm

aberta:

Regulacéo de torque, feedback Nm

de velocidade:

Regulacéo de processo, malha Unidades de

fechada: processo
(par. 416)

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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Caracteristicas de motor especial, ativadas no
parametro 101, utiliza a unidade selecionada
no parametro 100.

206 Tipo de Rampa (RAMP TYPE)

Valor:

OLinear (LINEAR) [0]
Senoidal (S1) [1]
Sin2 (S2) [2]
Sin3(S3) [3]
Filtro Sin2(S2 FILTER) [4]
Funcao:

Ha uma escolha entre 4 tipos de rampa diferentes.

Descricdo da selecéo:
Selecione o tipo de rampa desejado,
dependendo das necessidades do processo
de aceleracdo/desaceleracgéo.
A rampa seré recalculada se a referéncia for
alterada durante a aceleracéo, resultante de um
aumento do tempo da aceleracao.
O filtro de selecdo S2 [4] ndo sera recalculado se a
referéncia for alterada durante a aceleracgéo.

Speed

DANFOSS
175ZA019.10

Sin Linear

Sin3

Sin 2

207 Tempo de aceleracéo 1
(RAMP UP TIME 1)

Valor:

de 0,05 a 3600 seg. O depende da unidade

Funcéo:
O tempo de aceleragéo é o tempo de 0 Hz a
freqUiéncia nominal do motor f mN (pardmetro
104) ou a velocidade nominal do motor n m N
(se for velocidade, no parametro 100 deve ter
sido selecionado Regulagéo de velocidade,
malha fechada ). Isto pressupbe que a corrente
de saida ndo alcance o limite do torque (a ser
programado no parédmetro 221).

fout
TMAX.(202)
Ref.
fMN (104)
f MIN.(201) / \
Ramp up Ramp down
zo7/ons 208/210
175ZA047.12

Descricao da selecao:
Programe o tempo de aceleracéo desejado.

208 Tempo de desaceleracédo 1

(RAMP DOWN TIME 1)

Valor:
de 0,05 a 3600 seg.

0 depende da unidade

Funcéo:
O tempo de desaceleracgéo € o tempo da freqiiéncia
nominal do motor fy n (parametro 104) até 0 Hz
ou da velocidade nominal do motor n m N , Se
ndo houver sobrecarga de tensdo no inversor
causada pela operacdo de geracdo do motor ou
se a corrente gerada alcancar o limite do torque
(a ser programado no parametro 222).

Descricdo da selecéo:
Programe o tempo de desaceleracéo desejado.

209 Tempo de aceleracéo 2
(RAMP UP TIME 2)

Valor:

de 0,05 a 3600 seg. O depende da unidade

Funcéo:
Vide a descricdo do parametro 207.

Descricao da selecao:
Programe o tempo de aceleracéo desejado.
A comutacdo entre a rampa 1 e a rampa 2
€ efetuada mediante um sinal no terminal de
entrada digital 16, 17, 29, 32 ou 33.

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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210 Tempo de desaceleracdo 2
(RAMP DOWN TIME 2)

Valor:

de 0,05 a 3600 seg. O depende da unidade

Funcéo:
Vide a descricao do parametro 208.

Descricdo da selecao:
Programe o tempo de desaceleracéo desejado.
A comutacgdo entre a rampa 1 e a rampa 2
é efetuada mediante um sinal no terminal de
entrada digital 16, 17, 29, 32 ou 33.

211 Tempo de rampa para o jog (JOG
RAMP TIME)

Valor:
de 0,05 a 3600 seg.

O depende da unidade

Funcéo:
O tempo de rampa para o jog € o tempo de
acelaracdo/desaceleracéo de 0 Hz até a frequiéncia
nominal do motor fy N (par@metro 104). Supbéem-se
gue a corrente de saida nao ultrapasse o limite
do torque (regulado no parametro 221).

fout
Stop
f MAX.(202)
Par. 213 7
fM,N (104)
f MIN.(201) 7 X
i | s
| d
Jog ramp Ramp down
211 208/210

DANFDSS
175ZA058.13

O tempo de rampa para o jog inicia se um sinal
de jog for dado através do painel de controle, das
entradas digitais ou via comunicagéo serial.

Descricdo da selecao:
Programe o tempo de rampa desejado.

212 Tempo de parada rapida
(Q STOP RAMP TIME)

Valor:

de 0,05 a 3600 seg. O depende da unidade

Funcéo:
O tempo de parada rapida é o tempo de
desaceleracdo da frequéncia nominal do motor até
0 Hz, se nenhuma sobre carga de tensao ocorrer no

inversor por causa da operacgao de geracdo do motor
ou se a corrente gerada tornar-se mais alta que o
limite do torque (regulado no parametro 222).

A parada rapida é ativada mediante um

sinal no terminal de entrada digital 27, ou

via comunicacéo serial.

Descricao da selecao:
Programe o tempo de parada rapida desejado.

213 Frequéncia de jog (JOG FREQUENCY)

Valor:

de 0,0 ao parametro 202 0 10.0 Hz

Funcéo:
A freqiiéncia de jog fioc € a freqiiéncia de saida
na qual o conversor de frequéncia funciona quando
a funcéo de jog estiver ativada.

Descricdo da selecéo:
Programe a freqliiéncia desejada.

214 Funcdao de referéncia
(REF FUNCTION)

Valor:
OSoma. (SUM) [0]
Relativo (RELATIVE) [1]

Externo/pré-ajustado (EXTERNAL/PRESET) [2]

Funcéo:
E possivel definir como as referéncias pré-ajustadas
devem ser adicionadas as outras referéncias. Para
esse fim, Soma ou Relativo é usado. Também é
possivel — utilizando a fungédo Externo/pré-ajustado
— selecionar se deseja-se uma comutagdo entre as
referéncias externas e as referéncias pré-ajustadas.

Descricdo da selecéo:
Se for selecionado Soma [0], uma das referéncias
pré-ajustadas (parametros 215-218) é adicionada
como porcentagem da referéncia maxima possivel.
Se for selecionado Relativo [1], uma das
referéncias pré-ajustadas (parametros 215-218)
€ adicionada as referéncias externas como
porcentagem da referéncia real.
Além disso, é possivel usar o parametro 308 para
selecionar se 0s sinais nos terminais 54 e 60 devem
ser adicionados a soma das referéncias ativas.
Se for selecionado Externo/pré-ajustado [2], é
possivel comutar entre referéncias externas e
referéncias pré-ajustadas por meio do terminal
16, 17, 29, 32 ou 33 (parametro 300, 301, 305,
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306 ou 307). As referéncias pré-ajustadas sdo um

valor percentual da gama de referéncia.

A referéncia externa € a soma das referéncias
analdgicas, pulsos e referéncias do barramento.
Consulte também os desenhos na secao Tratamento

de referéncias mudltiplas.

NOTAL!:

ll: Se for selecionado Soma ou Relativo, uma
i das referéncias pré-ajustadas sempre estara
ativada. Se as referéncias pré-ajustadas ndo
tiverem influéncia, elas devem ser programadas
como 0 % (como na programacao de fabrica).

O exemplo mostra como calcular a frequiéncia de
saida utilizando-se Referéncias pré-ajustadas junto
com Soma e Relativo no parametro 214.

O parametro 205 Referéncia maxima foi

ajustado como 50 Hz.

Par. 204 Au- Freqiiéncia Par. 215 Par. 214 Referéncia Par. 214 Referéncia
Referéncia | mento em 4,0V Ref. tipo = Soma [0] tipo = Relativo [1]
min. [Hz/V] predefinida.
1) 0 5 20 Hz 15 % Fregiiéncia de saida Freqiiéncia de saida
00+20+7,5 = 27,5 Hz 00+20+3 = 23,0 Hz
2) 10 4 16 Hz 15 % 10+16+6,0 = 32,0 Hz 10+16+2,4 = 28,4 Hz
3) 20 3 12 Hz 15 % 20+12+4,5 =36,5 Hz 20+12+1,8 = 33,8 Hz
4) 30 2 8 Hz 15 % 30+8+3,0 =41,0 Hz 30+8+1,2 = 39,2 Hz
5) 40 1 4 Hz 15 % 40+4+1,5 = 45,5 Hz 40+4+0,6 = 44,6 Hz

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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Ref. [Hz]

Exemplo 2

1752A295.13

Par. 205
Ref. méax. = 50

40

304

20+

Par. 204
Ref. min. = 10+

U—
10 Ref. signal [V]

Par. 309 Par. 310

Terminal 53 = 0OV Terminal 53 = 10V

o}

215 Referéncia pré-ajustada 1 (PRESET REF. 1)
216 Referéncia pré-ajustada 2 (PRESET REF. 2)
217 Referéncia pré-ajustada 3 (PRESET REF. 3)
218 Referéncia pré-ajustada 4 (PRESET REF. 4)

Valor:
-100,00 % - +100,00 % O 0,00%
da gama de referéncia/referéncia externa

~

Funcéo:
Quatro diferentes referéncias pré-ajustadas podem
ser programadas nos parametros 215-218.
A referéncia pré-ajustada é apresentada como
uma porcentagem do valor Refyax ou como uma
porcentagem das outras referéncias externas,
dependendo da sele¢do efetuada no parametro 214.
Se foi programada uma Ref.vin, # 0, a referéncia
pré-ajustada como porcentagem sera calculada
com base na diferencga entre Ref.max. € Ref.min,,
cujo valor é adicionado a Ref.min..

Descricdo da selecéo:
Programe a(s) referéncia(s) fixa(s) que
deve(m) ser as opgées.

Para usar as referéncias fixas, & necessario
selecionar a ativacao da referéncia pré-ajustada
no terminal 16, 17, 29, 32 ou 33.

As escolhas entre referéncias fixas podem ser
feitas ativando-se o terminal 16, 17, 29, 32 ou
33 — consulte a tabela abaixo.

Terminais 17/29/33 Terminais 16/29/32
ref. pré-ajustada, ref. pré-ajustada, LSB
MSB

0 0 Ref.
predefinida
1

0 1 Ref.
predefinida
2

=
o

Ref.
predefinida
3

1 1 Ref.
predefinida
4

Consulte os desenhos na secdo Tratamento
de referéncias multiplas.

219 Catch-up/ slow-down
(CATCH UP/SLW DWN)

Valor:

0,00-100% da referéncia atual 0 0.00%

Funcéo:
Este paradmetro possibilita a introdugédo de um valor
percentual (relativo) que sera somado ou subtraido
do sinal de referéncia pré-ajustado.

Descricao da selecéao:
Se a opcgdo Catch upfor selecionada através dos
terminais 16, 29 ou 32 (parametros 300, 305 e
306), o valor percentual (relativo) selecionado no
parametro 219 sera somado a referéncia total.
Se Slow down for selecionado através dos terminais
17, 29 ou 33 (parametros 301, 305 e 307), o valor
percentual (relativo) selecionado no parametro
219 sera subtraido da referéncia total.
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221 Limite de torque para modo do motor
(TORQ LIMIT MOTOR)

Valor:
0,0 % - xxx,Xx % de TmN

0 160 % de Tun

Funcéo:
Essa funcéo é relevante para todas as configuracées
de aplicacdo; controle de velocidade, de
processo e de torque.
Aqui é configurado o limite de torque para
funcionamento do motor. O limitador de torque esta

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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ativo na variacédo de freqiéncia até a freqiiéncia
nominal do motor (pardmetro 104).

Na variacdo super-sincrona, onde a freqiiéncia é
maior que a freqiiéncia nominal do motor, essa
fungdo atua como limitador de corrente.
Consulte a figura abaixo.

Torque

A

DANFOSS
1752A254.10

160%

100%

-

f.nom. 2 x f.nom

Motor current

DANFOSS
1752A255.10

1602

100%

f.nom. 2 x f.nom

Descricao da selecao:
Consulte também o parametro 409 para
obter mais detalhes.

Para evitar que o motor alcance o torque de
retirada, o ajuste de fabrica é 1,6 x o torque
nominal do motor (valor calculado).

Se for usado um motor sincrono, o limite de torque
deve ser aumentado em relacédo ao ajuste de fabrica.
Se um ajuste nos parametros 101-106 for

alterado, os parametros 221/222 nao retornarao
automaticamente ao ajuste de fabrica.

222 Limite de torque para operacdo de geracéo
(TORQ LIMIT GENER)

Valor:
0,0 % - xxx,x % de TmN 0 160 %
O torque max. depende da unidade e do
tamanho do motor selecionado.

Funcéo:
Essa funcao é relevante para todas as configuracées
de aplicacdo; controle de velocidade, de
processo e de torque.
Aqui é configurado o limite de torque para
operacdo de geragdo. O limitador de torque esta
ativo na variacao de freqiiéncia até a freqiiéncia
nominal do motor (pardmetro 104).
Na variacdo super-sincrona, onde a freqiiéncia é
maior que a frequiéncia nominal do motor, essa
funcéo atua como limitador de corrente.
Consulte a figura do parametro 221, bem como do
parametro 409 para obter mais detalhes.

Descricdo da selecéo:
Se Freio do resistor [1] tiver sido selecionado no
parametro 400, o limite de torque sera alterado
para 1,6 x o torque nominal do motor.

223 Adverténcia: Baixa corrente
(WARN. CURRENT LO)

Valor:

de 0,0 ao parametro 224 0 0.0 A

Funcéo:
Quando a corrente do motor estiver abaixo do
limite ILow, programado neste parametro, o display
indicara: CURRENT LOW (baixa corrente).
As saidas de sinal podem ser programadas
para transmitir um sinal via o terminal 42 ou 45
bem como mediante a saida do relé 01 ou 04
(parametros 319, 321, 323 ou 326).

Descricao da selecao:
O limite inferior do sinal ILow da corrente do
motor deve ser programado dentro da faixa de
funcionamento normal do conversor de freqiiéncia.

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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IvA

175ZA036.11

1

um 1
(PAR.221) 1
I

1
1
I
I
IHgH 4+ —— - —J— — ——— I —/——'———--—
(PAR.224) I % i
I
I

N | RN
(PAR.223) I % i

M

T
REF fhigH  fmax
(PAR.226) (PAR.202)

T
fun  fLow
(PAR.201) (PAR.225)

224 Adverténcia: Alta corrente
(WARN. CURRENT HI)

Valor:

Parametro 223 - Iyt mMAX O Ivitmax

Funcao:
Quando a corrente do motor estiver acima do
limite InicH, programado neste parametro, o display
indicara: CURRENT HIGH (alta corrente).
As saidas de sinal podem ser programadas para
transmitir um sinal mediante o terminal 42 ou 45
bem como mediante a saida do relé 01 ou 04
(pardmetros 319, 321, 323 ou 326).

Descricdo da selecéo:
O limite superior do sinal InigH, da corrente do
motor deve ser programado dentro da gama de
funcionamento normal do conversor de frequéncia.
Vide o desenho do parametro 223.

225 Adverténcia: Baixa frequéncia
(WARN. FREQ. LOW)

Valor:

de 0,0 a parametro 226 0 0.0 Hz

Funcéo:
Quando a freqiiéncia do motor estiver abaixo do
limite programado neste parametro fLow, 0 display
indicara: FREQUENCY LOW (baixa freqiiéncia).
As saidas de sinal podem ser programadas
para transmitir um sinal mediante o terminal
42 ou 45 e mediante a saida do relé 01 ou 04
(parametros 319, 321, 323 ou 326).

Descricdo da selecéo:
O limite superior do sinal f_ow, da freqiiéncia do
motor deve ser programado dentro da gama de
funcionamento normal do conversor de frequéncia.

Vide o desenho do pardmetro 223.

226 Adverténcia: Alta frequéncia
(WARN. FREQ. HIGH)

Valor:
do parametro 225 ao parametro 202 [0 132.0 Hz

Funcéo:
Quando a frequiéncia do motor estiver acima do
limite programado neste parametro fuigH, 0 display
indicara: FREQUENCY HIGH (alta frequéncia).
As saidas de sinal podem ser programadas para
transmitir um sinal mediante o terminal 42 ou 45
bem como mediante a saida do relé 01 ou 04
(parametros 319, 321, 323 ou 326).

Descricdo da selecéo:
O limite superior do sinal fhigH, da freqiiéncia do
motor deve ser programado dentro da gama de
funcionamento normal do conversor de freqiéncia.
Vide o desenho no pardmetro 223.

227 Adverténcia: Baixo feedback
(WARN. FEEDB. LOW)
Valor:

de -100.000,000 ao parametro 228 [ -4000.000

Funcéo:
Se o sinal de feedback estiver abaixo do valor
programado neste parametro, as saidas de sinal
podem ser programadas para transmitir um sinal
mediante o terminal 42 ou 45 e mediante o relé de
saida 01 ou 04 (parametros 319, 321, 323 ou 326).

Descricao da selecao:
Programe o parametro desejado.

228 Adverténcia: Alto feedback
(WARN. FEEDB HIGH)
Valor:

do parametro 227 a 100.000,000 O 4000.000

Funcéo:
Se o sinal de feedback ligado estiver acima do valor
programado neste parametro, as saidas de sinal
podem ser programadas para transmitir um sinal
mediante o terminal 42 ou 45 e mediante o relé de
saida 01 ou 04 (parametros 319, 321, 323 ou 326).

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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Descricdo da selecéo:
Programe o parametro desejado.

229 Frequéncia de bypass, largura de faixa
(FREQ BYPASS B.W.)

Valor:

de 0 (OFF) a 100% 0 0 (OFF) %

Funcéo:
Alguns sistemas precisam evitar algumas
freqUiéncias de saida por causa de problemas
de ressonancia no sistema.
Nos parametros de 230 a 233 estas freqiiéncias de
saida podem ser programadas. Neste parametro
(229), a largura de faixa pode ser definida em
ambos os lados da frequéncia de bypass.
A funcao freqiiéncia de bypass nao esta ativa
se par. 002 estiver programada como Local e
par. 013 estiver programada como Local e par.
013 estiver programada como LCP ctrl/Malha
aberta ou LCP+dig ctrl/Malha aberta.

Descricdo da selecéo:
A largura de faixa é programada como um
percentual da freqiiéncia de bypass, que é
selecionada no parametro 230-233.
A largura de faixa de bypass indica a maxima
variacéo da freqiiéncia de bypass.

Exemplo: Séo selecionadas uma frequiéncia de
bypass de 100 Hz e uma largura de faixa de 1%.
Neste caso, a freqiéncia de bypass pode variar entre
99,5 Hz e 100,5 Hz, ou seja, 1% de 100 Hz.

231 Frequéncia de bypass 2 (FREQ. BYPASS 2)
232 Frequéncia de bypass 3 (FREQ. BYPASS 3)
233 Frequéncia de bypass 4 (FREQ. BYPASS 4)

Valor:
de 0,0 a parametro 200

230 Frequéncia de bypass 1 (FREQ. BYPASS 1)

0 0.0 Hz

Funcéo:
Alguns sistemas precisam evitar algumas
freqUiéncias de saida por causa de problemas
de ressonancia no sistema.

Descricdo da selecao:
Introduza as frequiéncias a serem evitadas.
Vide também o pardmetro 229.

234 Monitor de fase do motor
(MOTOR PHASE MON)

Valor:

OAtivar (ENABLE) [0]
Desativar (DISABLE) [1]
Funcao:

Neste parametro é possivel selecionar o
monitoramento das fases no motor.

Descricdo da selecéo:
Se Ativar estiver selecionado, o conversor de
freqliéncia reagira a uma queda de fase no motor,
que resultara no alarme 30, 31 ou 32.
Se Desativar estiver selecionado, nenhum alarme
sera ativado se houver queda em uma fase do
motor. O motor pode ser danificado/superaquecido
se ele funcionar com apenas duas fases. Portanto,
recomenda-se manter ATIVADA a funcéo de
gueda de fase no motor.

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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m Entradas e saidas

Entradas digitais

Terminal no.

16

17 18 19 27 29

32

33

parametro 300 301 302 303 304 305 306 307
Valor:
Sem fungéo (NO OPERATION) [0] [0] [0] [O] [0] [0 [O]
Reiniciar (RESET) [ [1] [11 [ [1]
Parada por inércia, ativa ¢/ NL O (COAST INVERSE) [0]*
Reset e parada por inércia, ativas c/ (COAST & RESET INVERS) [1]
NL O
Parada rapida, ativa ¢/ NL O (QSTOP INVERSE) [2]
Frenagem CC, ativa ¢/ NL O (DCBRAKE INVERSE) [3]
Parada inversa (STOP INVERSE) 2] [2] 4 21 [21 [2]
Partida (START) [1]*
Partida por pulso (LATCHED START) [2]
Inversdo (REVERSING) [1]*
Partida com reversao (START REVERSE) [2]
Habilitacdo de arranque (ENABLE START FWD.) [3] [3] 381 [3]
Habilitagdo de arranque no sentido (ENABLE START REV) [3] [3] [4] [3]
inverso
Jog (JOGGING) [4] 1[4 [51* [4] [4]
Referéncia pré-ajustada, ligada (PRESET REF. ON) [5]1 [5] [51 [61 [5]
Referéncia pré-ajustada, Isb (PRESET REF. SEL. LSB) [5] [71 [6]
Referéncia pré-ajustada, msb (PRESET REF. MSB) [6] [8] [6]
Congelar referéncia (FREEZE REFERENCE) [71 [7]* ©°1 71 [71
Congelar saida (FREEZE OUTPUT) [8] [8] [10] [8] 8]
Aceleragéo (SPEED UP) [9] [11] [9]
Desaceleracao (SPEED DOWN) [9] [12] [9]
Selecédo do Setup Isb (SETUP SELECT LSB) [10] [13] [10]
Selec&o de Setup, msb (SETUP SELECT MSB) [10] [14] [10]
Selecdo de Setup, msb/aceleracéo (SETUP MSB/SPEED UP) [11]*
Selecdo de Setup, Isb/desaceleracdo  (SETUP LSB/SPEED DOWN) [11]*
Catch-up (CATCH UP) [11] [15] [12]
Reduzir a velocidade (SLOW DOWN) [11] [16] [12]
Rampa 2 (RAMP 2) [12] [12] [17] [13] [13]
Falha de rede (MAINS FAILURE INVERSE)  [13] [13] [18] [14] [14]
Referéncia de pulso (PULSE REFERENCE) [23] [28]t
Feedback de pulso (PULSE FEEDBACK) [24]
Feedback do encoder, entrada, A (ENCODER INPUT 2A) [25]
Feedback do encoder, entrada B (ENCODER INPUT 2B) [24]
Travamento de seguranca (SAFETY INTERLOCK) [24] [5]
Data change lock (PROGRAMMING LOCK) [29] [29] [29] [29] [29]

1) Se esta funcéo for selecionada para o terminal 29, a mesma fungdo para o terminal 17 ndo sera valida, mesmo se
tiver sido selecionada para permanecer ativa.

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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300 Entrada digital, Terminal 16
(DIGITAL INPUT 16)

Funcéo:
Neste e nos parametros a seguir, é possivel escolher
entre as diferentes fungées possiveis relacionadas
as entradas nos terminais 16 a 33.
As opcées de fungdo sdo mostradas na tabela da
pagina 111. A freqiiéncia maxima para os terminais
16, 17, 18 e 19 é 5 kHz. A frequiéncia maxima
para os terminais 29, 32 e 33 é 65 kHz.

Descricdo da selecao:
No function é selecionado se o conversor
de frequéncia ndo deve reagir aos sinais
transmitidos para o terminal.

Reset zera o conversor de freqiéncia depois de
um alarme; entretanto, nem todos os alarmes
podem ser redefinidos.

Parada por inércia inversa é usado para fazer com
que o conversor de freqiiéncia libere o motor para
que ele gire livremente até parar. O estado '0’ l6gico
leva a uma parada por inércia e redefini¢éo.

Reset e Parada por inércia inversa é usado
para ativar a parada por inércia ao mesmo tempo
gue ocorre redefinicdo. O '0’ I6gico leva a uma
parada e inicializagdo por inércia

Parada rapida inversa e é usado para parar

0 motor de acordo com a rampa de parada
rapida (definida no parametro 212). O estado '0’
I6gico leva a uma parada rapida.

Frenagem CC inversa é usado para parar

0 motor energizando-o com uma tensdo CC
durante um determinado tempo; consulte os
parametros 125 a 127.

Observe que essa fungéo s6 estara ativa se o valor
dos parametros 126 e 127 forem diferentes de 0.
O ‘0’ logico leva a uma frenagem CC.

Parada inversa é ativado interrompendo-se a tenséo
para o terminal. Isso significa que se o terminal

ndo tem tensdo, o motor ndo pode funcionar. A
parada sera efetuada de acordo com a rampa
selecionada (parametros 207/208/209/210).

Nenhum dos com andos de parada
mencionados acima (desativacdo de
L partida) deve ser usado como interruptor
de desconexdo para manutencdo. Ao invés
disso, corte a alimentacado da rede.

NOTA!:
ll: Deve-se observar que quando o conversor de
i freqUiéncia esta no limite de torque e recebe
um comando de parada, ele para somente
se o terminal 42, 45, 01 ou 04 estiver conectado ao
terminal 27. A opg¢éo de dados no terminal 42, 45, 01
ou 04 deve ser Limite de torque e parada [27].

Partida é selecionado caso seja necessario um
comando de partida/parada (comando de operagéo,
grupo 2). '1' légico = partida, '0’ l6gico = parada.

002

Stop 2 24vd.c.
16

Start

Start+
Reversing

18|
19

27

DANFOSS
175ZA082.10

Partida por pulso - caso um pulso seja aplicado
durante no minimo 3 ms, o motor dara partida, desde
gue nenhum comando de parada tenha sido emitido
(comando de operagéo, grupo 2). O motor para se

a Parada inversa for ativada brevemente.

Reversao é usado para alterar a diregcdo de rotagao
do eixo do motor. O estado '0’ I6gico nao levara a
reversdo. O estado '1’ légico levara a reversdo. O
sinal de reversdo s6 modifica a direcao da rotacéo.
Ele ndo ativa a funcéo de partida.

A reversdo requer que Ambas as direcées tenha
sido selecionada no parametro 200.

Ela ndo estara ativa se Controle do processo,
malha fechada, Controle de torque, malha

aberta ou Controle de torque, feedback de
velocidade tiver sido selecionado.

Iniciar reversdo é usado para partida/parada
(comando de operacgao, grupo 2) e para reversao
com o0 mesmo sinal. Nenhum sinal € permitido no
terminal 18 ao mesmo tempo. Atua como reversao e
partida memorizada, desde que tenha sido escolhida
partida memorizada para o terminal 18.

N&o esta ativo se Controle do processo, malha
fechada tiver sido selecionado.

Partida somente no sentido horario é usado
se 0 eixo do motor puder apenas girar no
sentido horéario ao dar a partida.

N&o deve ser usado em Controle do processo,
malha fechada .
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Partida somente no sentido anti-horario é
usado se o eixo do motor deve girar no sentido
anti-horario ao dar a partida.

N&o deve ser usado em Controle do processo,
malha fechada.

Jog é usado para substituir a saida de freqiiencia de
jog ajustada no parametro 213. O tempo de rampa
pode ser ajustado no parametro 211. O jog ndo
estara ativo se um comando de partida tiver sido
emitido (desativacdo de partida). O jog substitui a
parada (comando de operacao, grupo 2).

Referéncia predefinida, ligada é usada para
alternar entre a referéncia externa e a referéncia
predefinida. Supbe-se que Externa/predefinida [2]
tenha sido selecionad a no parametro 214. Estado
‘0’ loégico = referéncias externas ativas; estado '1’
I6gico = uma de quatro referéncias pré-ajustadas
esté ativa de acordo com a tabela abaixo.

Referéncia predefinida, LSB e Referéncia
predifinida, MSB permitem selecionar uma
das quatro referéncias predefinidas, de acordo
com a tabela a seguir:

Ref. pré-ajustada Referéncias Isb

MSB

Ref predefinida 1
Ref predefinida 2
Ref predefinida 3
Ref predefinida 4

Bk O O
O +— O

Congelar referéncia - congela a referéncia real.
A referéncia congelada passa a ser o ponto

de ativagao/condicdo para que Aceleracéo e
Desaceleragdo sejam usadas.

Se aceleragdo/desaceleracao forem usadas, a
alteracao de velocidade sempre seguird a rampa 2
(pardmetros 209/210) no intervalo 0 - Ref.mAx.

Congelar saida - congela a frequéncia real do
motor (em Hz). A freqiiéncia congelada do motor
passa a ser o ponto de ativacao/condicdo para que
Aceleracéo e Desaceleracédo sejam usadas.

Se aceleragdo/desaceleracao forem usadas, a
alteracao de velocidade sempre seguird a rampa 2
(parametros 209/210) no intervalo O - fu N .

| NOTA!:
'@ Se Saida congelada estiver ativa, 0 conversor

de frequiéncia ndo pode ser parado através dos
terminais 18 e 19 - ape nas através do terminal

27 (a ser programado com Parada por inércia,

inversa [0] ou Reset e parada por inércia, inversa [1]).

Depois de Congelar saida , os integradores
PID sé&o redefinidos.

Aceleracdo e desaceleragcdo sdo selecionadas

se um controle digital para aumentar/diminuir a
velocidade for desejado. Essa fungéo s6 estara
ativa se Congelar referéncia ou Congelar saida tiver
sido selecionado. Enquanto houver um estado ‘1*
I6gico no terminal selecionado para aceleragéo, a
referéncia ou freqliéncia de saida aumentara. Segue
a rampa 2 (parametro 209) no intervalo 0 - fmin.

Enquanto houver um estado ‘1‘ Iégico no terminal
selecionado para desaceleragéo, a referéncia ou
freqliéncia de saida sera reduzida. Segue a rampa
2 (parémetro 210) no intervalo O - fumin.

Pulsos ("1’ lI6gico minimo alto durante 3 ms e
uma pausa minima de 3 ms) levarao a uma
mudanca de velocidade de 0,1% (referéncia)

ou 0,1 Hz (freqliéncia de saida).
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Exemplo:
Borne Congelar ref./
(16) a7 Congelar saida
Sem alteracéo de 0 0 1
velocidade
Desaceleracao 0 1
Aceleracao
Desaceleragéo 1 1

A referéncia da velocidade, congelada através
do painel de controle, pode ser alterada mesmo
se o conversor de freqiiéncias tiver parado. A
referéncia congelada sera lembrada em caso
de queda da alimentagéo da rede.

Selecdo da configuracdo, LSB e Selecao
da configuracdo, MSB permitem selecionar
uma das quatro configuracées; entretanto, isso
pressupbe que o parametro 004 tenha sido
ajustado como Multi configuracao.

Selecéo da configuracdo, MSB/Aceleracgéo e
Selecéo da configuracéo, LSB/Desaceleracéo
- juntos com o uso de Congelar referéncia

ou Congelar saida - permitem a alteracdo de
velocidade para cima/baixo.

A selecdo de Configuracao ocorre de acordo
com a tabela de verificagao abaixo:

Selegdo de Setup Congelar ref./

(32)msb  (33)Isb  Congelar saida

Configuragéo 1 0 0 0
Configuragéo 2
Configuracao 3
Configuracao 4
Sem alteracéo de

O B O B
= O O O

velocidade
Desaceleracao
Aceleracao
Desaceleragéo

=]
kO K
=

Catch-up/reduzir é selecionado se o valor
de referéncia tiver que ser aumentado ou
reduzido por um valor percentual programavel
definido no parametro 219.

Reduzir a Catch-up
velocidade
Velocidade inalterada 0 0
Reduzida em % do valor 1
Aumentada em % do 0 1
valor
Reduzida em % do valor 1 1

Rampa 2 é selecionada se for necesséaria uma
alteracdo entre a rampa 1 (parametros 207 e
208) e a rampa 2 (parametros 209 e 210). O
estado '0’ légico conduz a rampa 1 e o estado
"1’ l6gico conduz a rampa 2.

Falha na rede de alimentagdo invertida deve ser
selecionada se o parametro 407 Falha na rede de
alimentacdo e/ou o parametro 408 Descarga rapida
forem ativados. A falha na rede de alimentagéo
invertida esté ativa na situagdo de estado ‘0’ légico.
Consulte também Falha na rede de
alimentagao/descarga rapida na pagina 66,

se for necessério.

NOTA!:
ll: O conversor de frequéncia pode ser totalmente
i danificado pela repeticdo da funcdo de
Descarga rapida na entrada digital com a
tensdo da rede conectada ao sistema.

Referéncia de pulso deve ser selecionada se
for usada uma seqiiéncia de pulsos (frequiéncia)
de 0 Hz que corresponda a Ref.min. , parametro
204. A frequéncia é ajustada no parametro
327, correspondente a Ref.max. .

Feedback de pulso é selecionado se uma
sequéncia de pulsos (frequéncia) for selecionada
como sinal de feedback.

Selecionar Feedback de encoder, entrada A, se
feedback do encoder for usado apés a escolha de
Controle de velocidade, malha fechada ou Controle
de torque, feedback de velocidade no pardmetro
100. Ajuste Pulso/rpm no parametro 329.

Seleciona r Feedback de encoder, entrada B, se
for usado feedback do encoder com um pulso de
90A° para registrar a direcéo de rotacéo.

Travamento de seguranga tem a mesma funcado que
a Parada por inércia, inversdo, mas o Travamento de
seguranca gera a mensagem de alarme & cefalha
externad no display quando o terminal selecionado é
um a oe0a légico. A mensagem de alarme também
estard ativa por saidas digitais 42/45 e saidas de

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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VLT® 5000 Series

Descricao da selecao:
Vide parametro 300.
Bloqueio para alteracdo de dados deve ser
selecionado se desejar que as alterac6es dos

parametros ndo sejam feitas atravé s da unidade 304 Entrada digital, Terminal 27

de controle; contudo, a alteracao dos dados pode

ainda ser feita através do bus. (DIGITAL INPUT 27)

Valor:
Vide parametro 300.

301 Entrada digital, Terminal 17 Funcio:
(DIGITAL INPUT 17) Este pardmetro permite uma selegdo entre as

valor: diferentes opgbes no terminal 27.

Vide parametro 300. As fungées sdo exibidas na tabela no inicio da
secdo Parametros - Entradas e saidas.

Funcao: A freqiiéncia maxima para o terminal 27 é 5 kHz.

Este parametro permite uma selecéo entre as
diferentes op¢des no terminal 17.

As fungbes sdo exibidas na tabela no inicio da
sec¢do Parametros - Entradas e saidas. A freqiéncia
méaxima para o terminal 17 é 5 kHz.

Descricao da selecéo:
Vide parametro 300.

_— . 305 Entrada digital, Terminal 29
Descricao da selecao: SRNEGET
Vide parametro 300.

Valor:
Vide parametro 300.

302 Entrada digital, Terminal 18 Funcio:
(DIGITAL INPUT 18) Este parametro permite escolher entre as

valor: diferentes opg¢des no terminal 29. As fungées séo

Vide parametro 300. exibidas na tabela que esta no inicio da segéo
Parémetros - Entradas e saidas.

Funcéo: A freqiiéncia maxima para o terminal 29 é 65 kHz.

Este parametro permite escolher entre as diferentes
opcbes no terminal 18. As fungbes ativadas sdo
exibidas na tabela que esta no inicio da sec¢éo
Parametros - Entradas e saidas.

A freqiiéncia maxima para o terminal 18 é 5 kHz.

Descricao da selecao:
Vide parametro 300.

306 Entrada digital, Terminal 32

Descricao da selecéo:

Vide parametro 300. (DIGITAL INPUT 32)

Valor:
Vide parametro 300.
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303 Entrada digital, Terminal 19
(DIGITAL INPUT 19)

Funcéo:
Este pardmetro permite escolher entre as

Valor: diferentes opgées no terminal 32. As fun¢ées séo

Vide parametro 300. exibidas na tabela que esta no inicio da secdo
Parémetros - Entradas e saidas.

Funcéo: A freqiéncia méaxima para o terminal 32 é 65 kHz.

Este parametro permite escolher entre as
diferentes opcdes no terminal 19. As funcées sado
exibidas na tabela que esta no inicio da secéo
Parametros - Entradas e saidas.

Descricao da selecéo:
Vide parametro 300.
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307 Entrada digital, Terminal 33
(DIGITAL INPUT 33)

Valor:
Vide parametro 300.

Funcéo:
Este parametro permite escolher entre as
diferentes opgées no terminal 33. As fungdes séo

exibidas na tabela que esta no inicio da segéo
Parémetros - Entradas e saidas.
A freqiiéncia maxima para o terminal 33 é 65 kHz.

Descricao da selecao:
Vide parametro 300.

Entradas anal6gicas terminal no. 53(tenséo) 54(tenséo) 60(corrente)
parametro 308 311 314

Valor:

N&o operacional (NO OPERATION) [0] [o]|m] [0]

Referéncia (REFERENCE) [1]1 0O [1] [11 0

Sinal de retorno (FEEDBACK) [2] [2]

Limite de torque (TORQUE LIMIT CTRL) [3] [2] [3]

Termistor (THERMISTOR INPUT) [4] [3]

Referéncia relativa (RELATIVE REFERENCE) [4] [4]

Frequéncia de torque max (MAX. TORQUE FREQ.) [5]

Funcéo:
Esse pardmetro permite a escolha da opg¢éo
desejada no terminal 53.
A escala do sinal de entrada é efetuada nos
parametros 309 e 310.

Descricdo da selecéo:
Nenhuma operacéo. E selecionado se a freqiiéncia
do conversor de frequéncias ndo precisar responder
aos sinais conectados ao terminal.
Referéncia. E selecionada para ativar uma
mudanca de referéncia por meio de um sinal
de referéncia analdgica.
Se outras entradas estiverem conectadas, elas séo
somadas, levando-se em conta seus sinais.
Sinal-Feedback. E selecionado se o controle de
malha fechada for usado com um sinal analégico.
Limite de Torque. E usado se o valor de limite
de torque definido no parametro 221 for alterado
por meio de um sinal analégico
Termistor. E selecionado se um termistor integrado
no motor executar a funcdo de parar o conversor de
freqUiéncias, caso haja sobre-aquecimento do motor.
O valor de corte é > 3 kQ. O termistor é conectado ao
terminal 50 e a entrada atual é selecionada (53 ou 54).

' NOTA!:
": Se a temperatura do motor for utilizada por
q meio de um termistor pelo conversor de

freqUiéncias, deve-se observar o seguinte:

Em caso de curto-circuito entre o enrolamento
do motor e o termistor, a PELV nédo sera
atendida. Para atender a PELV, o termistor
deve ser utilizado externamente.

R
(o]

4000

3000

1330

550

250
\/

8 [C]

-20'C 29 nominal=5'C|

. nominal +5'C
¥ nominal

sERras.to0
Se um motor usar um interruptor térmico, este também
podera ser conectado a entrada. Se 0s motores
operarem em paralelo, os termistores/interruptores
térmicos poderdo ser conectados em série
(resisténcia total < 3 kQ). O pardmetro 128 deve
ser programado para Adverténcia do termistor
[1] ou Desarme do termistor [2].
Referéncia relativa é selecionada se for necessario
um ajuste relativo da soma de referéncia.
Essa fungdo estara ativa somente se Relativo tiver
sido selecionado (parametro 214). A referéncia
relativa no terminal 54/60 é uma porcentagem da
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variacdo completa do terminal em questédo. Ela
sera adicionada a soma das outras referéncias. Se
varias referéncias relativas tiverem sido selecionadas
(referéncia pré-ajustada 215-218, 311 e 314), estas
serdo adicionadas primeiro, ap0s esta soma que sera
adicionada a soma das referéncias ativas.

NOTA!:
": Se o sinal de Referéncia ou Feedback tiver
e sido selecionado, em mais de um terminal,
eles serdo adicionados com sinalizagéo.

Frequéncia de torque méax. E usada somente em
Controle de torque, malha aberta (par@metro 100)
para limitar a freqiiéncia de saida. Selecionado
se a frequiéncia max. de saida for controlada por
um sinal de entrada analégico. O intervalo de
freqUiéncias vai desde Limite minimo da freqiiéncia
de saida (parametro 201) até Limite maximo da
frequéncia de saida (parametro 202).

309 Terminal 53, escala minima

(Al 53 SCALE LOW)

Valor:
0,0 - 10,0 Volts

0 0,0 Volts

Funcéo:
Esse parametro € utilizado para programagéao do
valor do sinal que corresponde ao valor maximo
programado no parametro 204.

Descricdo da selecéo:
Configurar o valor da tensdo desejada.
Consulte também a secédo Tratamento de
referéncias Unicas.

310 Terminal 53, escala méax.
(Al 53 SCALE HIGH)
Valor:

0,0 - 10,0 Volts O 10,0 Volts

Funcéo:
Esse parametro € utilizado para programagéao do
valor do sinal que corresponde ao valor maximo
programado no parametro 205.

Descricdo da selecao:
Configurar o valor da tenséo desejada.
Consulte também a sec¢do Tratamento de
referéncias Unicas .

311 Terminal 54, entrada analdgica de tenséo
(Al [V] 54 FUNCT.)

Valor:
Vide descri¢gdo do parametro 308.
Nenhuma operacéo

Funcéo:
Este parametro seleciona entre as diferentes
funcdes disponiveis no terminal 54. A escala
do sinal de entrada é realizada mediante os
parametros 312 e 313.

Descricao da selecao:
Vide a descricdo do parametro 308.

312 Terminal 54, escala minima
(Al 54 SCALE LOW)

Valor:

0,0 - 10,0 Volts 0 0,0 Volts

Funcéo:
Esse parametro € utilizado para programacéao do
valor do sinal que corresponde ao valor minimo
programado no parédmetro 204.

Descricdo da selecéo:
Configurar o valor da tensao desejada.
Consulte também a secédo Tratamento de
referéncias Unicas.

313 Terminal 54, escala max.
(Al 54 SCALE HIGH)

Valor:
0,0 - 10,0 Volts

0 10,0 Volts

Funcéo:
Esse parametro € utilizado para programacéo do
valor do sinal que corresponde ao valor maximo
programado no parédmetro 205.

Descricao da selecao:
Configurar o valor da tensdo desejada.
Consulte também a sec¢édo Tratamento de
referéncias Unicas .
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314 Terminal 60, entrada analégica de corrente
(Al [MA] 60 FUNCT)

Valor:
Vide a descri¢cdo do parametro 308.
Referéncia

Funcéo:
Este parametro permite uma selecao entre
as diferentes fungées disponiveis no terminal
60: A escala do sinal de entrada é realizada
mediante os parametros 315 e 316.

Descricdo da selecao:
Vide a descricdo do parametro 308.

315 Terminal 60, escala minima
(Al 60 SCALE LOW)

Valor:
0,0 - 20,0 mA

0 0,0 mA

Funcéo:
Esse parametro determina o valor do sinal de
referéncia que corresponde ao valor de referéncia
minimo programado no parametro 204
Se a funcao de tempo excedido do pardmetro 317
for usada, o valor deve ser definido em >2 mA.

Descricdo da selecao:
Configurar o valor da corrente desejada.
Consulte também a sec¢do Tratamento de
referéncias Unicas.

316 Terminal 60, escala max.
(Al 60 SCALE HIGH)

Valor:

0,0 - 20,0 mA 0 20,0 mA

Funcéo:
Esse parametro ajusta o valor do sinal de referéncia
que corresponde ao valor de referéncia maximo
programado no parametro 205

Descricdo da selecéo:
Configurar o valor da corrente desejada.
Consulte também a secédo Tratamento de
referéncias Unicas .

317 Time out
(LIVE ZERO TIME O)

Valor:

de 1 a 99 seg 0 10 seg

Funcéo:
Se o valor do sinal de referéncia relativo a entrada,
o terminal 60, sofrer uma queda e tornar-se menor
do que 50% do valor programado no parametro
315, durante um periodo de tempo superior aquele
programado no parametro 317, a fungcéo selecionada
no parametro 318 sera ativada.

Descricdo da selecéo:
Programe o tempo desejado.

318 Fungao apds o time-out

(LIVE ZERO FUNCT.)

Valor:

ODesligado (OFF) [0]
Saida congelada (FREEZE OUTPUT FREQ.) [1]
Parada (STOP) [2]
Jog (JOGGING) [3]
Velocidade maxima (MAX SPEED) [4]
Parada e trip (STOP AND TRIP) [5]
Funcéo:

Este parametro permite uma selegéo da funcéo
a ser ativada se o sinal de entrada no borne 60
cair abaixo dos 2 mA, desde que o parametro
315 tenha sido programado para mais de 2 mA
e que tenha sido excedido o tempo de "time-out”
programado (parédmetro 317).

Se ocorrerem mais time-outs ao mesmo tempo,

o conversor de frequéncia dara a seguinte
prioridade a funcdo de time-out:

1. Parametro 318 Funcéo apds o time-out

2. Parametro 346 Funcéo apds a perda do encoder
3. Parametro 514 Funcéo de tempo limite do bus

Descricdo da selecéo:
A freqiiéncia de saida do conversor de
frequéncia pode ser:
- congelada no valor atual
- ir a parada
- ir a freqiiéncia de jog
- ir a frequiéncia jog maxima
parar e em seguida ativar um ‘trip’.
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SEIGES terminal no. 42 45 01 04
(relé)  (relé)
parametro 319 321 323 326
Valor:
Sem funcéo (NO OPERATION) [0] [0] [0] [0]

Controle pronto

(CONTROL READY)

(1]

(1]

[1]

[1]

Unidade pronta

(UNIT READY)

(2]

(2]

(2]

(2]

Pronto - controle remoto (UNIT READY/REM CTRL) [3] [3] [3] [310
Habilitado, nenhuma adverténcia (ENABLE/NO WARNING) [4] [4] [4] [4]
Funcionando (VLT RUNNING) [5] [5] [5] [5]
Rodando, nenhuma adverténcia (RUNNING/NO WARNING) [6] [6] [6] [6]
Rodando dentro da gama, nenhuma (RUN IN RANGE/NO WARN) [7] [7] [7] [7]
adverténcia

Rodando no valor de referéncia, (RUN ON REF/NO WARN) [8] [8] [8] [8]
nenhuma adverténcia

Alarme (ALARM) [9] [9] [9] [9]
Alarme ou adverténcia (ALARM OR WARNING) [10] [10] [10] [10]
Limite do torque (TORQUE LIMIT) [11] [11] [11] [11]
Fora da faixa de corrente (OUT OF CURRENT RANGE) [12] [12] [12] [12]
Acima da ILOW (ABOVE CURRENT,LOW) [13] [13] [13] [13]
Abaixo da IHIGH (BELOW CURRENT,HIGH) [14] [14] [14] [14]
Fora do intervalo de freqiiéncia (OUT OF FREQ RANGE) [15] [15] [15] [15]
Acima da fLOW (ABOVE FREQUENCY LOW) [16] [16] [16] [16]
Abaixo da fHIGH (BELOW FREQUENCY HIGH) [17] [17] [17] [17]
Fora da faixa de feedback (OUT OF FDBK RANGE) [18] [18] [18] [18]
Acima do feedback baixo (ABOVE FDBK, LOW) [19] [19] [19] [19]
Abaixo do feedback alto (BELOW FDBK, HIGH) [20] [20] [20] [20]
Aviso térmico (THERMAL WARNING) [21] [21] [21] [21]
Pronto - nenhuma adverténcia térmica  (READY WARN) [22] [22] [22]1 0  [22]
Pronto - controle remoto - nenhuma (REM RDY & NO THERMWAR) [23] [23] [23] [23]
adverténcia térmica

Pronto - tensdo da rede dentro da faixa (RDY NO OVER/UNDERVOL) [24] [24] [24] [24]
Inverséo (REVERSE) [25] [25] [25] [25]
Bus serial ok (BUS OK) [26] [26] [26] [26]
Limite de torque e parada (TORQUE LIMIT AND STOP) [27] [27] [27] [27]
Freio, nenhuma adverténcia do freio (BRAKE NO WARNING) [28] [28] [28] [28]
Freio pronto, nenhuma falha (BRAKE RDY (NO FAULT)) [29] [29] [29] [29]
Falha do freio (BRAKE FAULT (IGBT)) [30] [30] [30] [30]
Relé 123 (RELAY 123) [31] [31] [31] [31]
Controle mecanico dos freios (MECH. BRAKE CONTROL) [32] [32] [32] [32]
Control word bit 11/12 (CTRL WORD BIT 11/12) [33] [33]
Controle estendido do freio mecénico (EXT. MECH. BRAKE) [34] [34] [34] [34]
Travamento de seguranca (SAFETY INTERLOCK) [35] [35] [35] [35]

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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SEIGETS terminal no. 01 (relé) 04
(relé)
parametro
Valor:
0-100 Hz  0-20 mA (0-100 Hz = 0-20 mA) [36] [36]
0-100 Hz  4-20 mA (0-100 Hz = 4-20 mA) [37] [37]
0-100 Hz  0-32000 p (0-100 Hz = 0-32000P) [38] [38]
0-fuax 0-20 mA (0-FMAX = 0-20 mA) [39] [39] O
0 - fuax__ 4-20 mA (0-FMAX = 4-20 mA) [40] [40]
0 - fmax __ 0-32000 p (0-FMAX = 0-32000P) [41] [41]
Refmin - Refwax ~ 0-20 mA (REF MIN-MAX = 0-20 mA) [42] [42]
Refuin - Refuax ~ 4-20 mA (REF MIN-MAX = 4-20 mA) [43] [43]
Refwin - Refwax  0-32000 p (REF MIN-MAX = 0-32000P) [44] [44]
FBmin - FBmax ~ 0-20 mA (FB MIN-MAX = 0-20 mA) [45] [45]
FBmin - FBmax ~ 4-20 mA (FB MIN-MAX = 4-20 mA) [46] [46]
FBwmin - FBuax ~ 0-32000 p (FB MIN-MAX = 0-32000P) [47] [47]
0 -Ivax__ 0-20 mA (0-IMAX = 0-20 mA) [48] O [48]
0-1Ivax  4-20 mA (0-IMAX = 4-20 mA) [49] [49]
0 - Imax__ 0-32000 p (0-IMAX = 0-32000P) [50] [50]
0-Tym  0-20mA (O-TLIM = 0-20 mA) [51] [51]
0-Tum  4-20mA (O-TLIM = 4-20 mA) [52] [52]
0-Tum  0-32000 p (O-TLIM = 0-32000P) [53] [53]
0-Tnom  0-20 mA (0-TNOM = 0-20 mA) [54] [54]
0-Tnom  4-20 mA (0-TNOM = 4-20 mA) [55] [55]
0-Tnom  0-32000 p (0-TNOM = 0-32000P) [56] [56]
0-Pnom  0-20 mA (0-PNOM = 0-20 mA) [57] [57]
0-Pnom  4-20 mA (0-PNOM = 4-20 mA) [58] [58]
0-Pnom  0-32000 p (0-PNOM = 0-32000P) [59] [59]
0 - SyncRPM  0-20 mA (0 - SYNCRPM = 0-20 mA) [60] [60]
0 -SyncRPM  4-20 mA (0 - SYNCRPM = 4-20 mA) [61] [61]
0 - SyncRPM  0-32000 p (0 - SYNCRPM = 0-32000 p) [62] [62]
0 - RPM em FMAX  0-20 mA (0 - RPMFMAX = 0-20 mA) [63] [63]
0-RPM em FMAX  4-20 mA (0 - RPMFMAX = 4-20 mA) [64] [64]
0 - RPM em FMAX  0-32000 p (0 - RPMFMAX = 0-32000 p) [65] [65]

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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Funcéo:
Esta saida pode funcionar como uma saida quer
digital quer analdgica. Se utilizada como uma saida
digital (valores dos dados entre [0] e [65]), um sinal
de 24 V CC seré transmitido, se utilizada como uma
saida anal6gica, sera transmitido um sinal de 0-20
mA, um sinal de 4-20 mA ou uma saida de pulso.

Descricdo da selecéo:
Controle pronto, o conversor de freqiiéncia esta
pronto para a utilizagdo; o cartdo de controle
recebe tensdo da alimentagéo.

Unidade pronto, o cartdo de controle do conversor
de freqiiéncia esta recebendo uma tensao de
alimentagdo e o conversor de freqgliéncia esta
pronto para ser operado.

Pronto, controle remoto, o cartdo de controle do
conversor de freqiiéncia esta recebendo uma
tensdo de alimentacédo e o parametro 002 foi
ajustado para controle remoto.

Habilitado, nenhuma adverténcia, o conversor
de freqiiéncia esta pronto para a utilizacéo;
nenhum comando de partida ou parada foi dado
(inibidor de partida). Sem aviso.

Funcionando>, um comando de partida foi dado.

Rodando, nenhuma adverténcia , a frequéncia
da saida € mais alta do que a freqiiéncia
programada no parametro 123. Um comando
para a partida foi dado. Sem aviso.

Rodando dentro na gama, nenhuma adverténcia
€ executada nas gamas de corrente/freqiiéncia
programadas definidas nos parametros 223 a 226.

Rodando no valor de referéncia, nenhuma adverténcia
, velocidade de acordo com a referéncia. Sem aviso.

Falha, saida é ativada por um alarme.

Alarme ou adverténcia , a saida é ativada por
um alarme ou uma adverténcia.

Limite do torque , o limite do torque no parametro
221 foi ultrapassado.

Fora da gama de corrente , a corrente do motor esta
fora da gama programada nos parametros 223 e 224.

Acima da | low , a corrente do motor é maior do
que a programada no parametro 223.

Abaixo da | high , a corrente do motor € menor do
que a programada no parametro 224.

Fora da gama de frequéncia , a freqiéncia de
saida esta fora da gama de freqiiéncia programada
nos parametros 225 e 226.

Acima da f low , a freqiiéncia de saida é maior do
gue o valor programado no parametro 225.

Abaixo da f high , a freqiiéncia de saida € menor
do que o valor programado no parametro 226.

Fora da gama de feedback , o sinal de feedback esta
fora da gama programada nos parametros 227 e 228.

Acima do feedback baixo , o sinal de feedback é
superior ao valor programado no parametro 227.

Abaixo do feedback alto , o sinal de feedback é
inferior ao valor programado no parametro 228.

Adverténcia térmica, acima do limite de temperatura:
no motor, no conversor de frequéncia ou na
resisténcia elétrica de freio.

Pronto - nenhuma adverténcia térmica, o conversor
de freqliéncia esta pronto para a utilizagdo, o
cartdo de controle recebe tensdo de alimentagéo.
Nenhum superaquecimento.

Pronto - controle remoto - Nenhuma adverténcia
térmica, o conversor de frequiéncia esta pronto
para a utilizagdo e programado para controle
remoto, o cartdo de controle recebe tensdo de
alimentagdo e ndo héa sinais de controle nas
entradas. Nenhum superaquecimento.

Pronto - tensdo de alimentagéo dentro da gama,
o conversor de frequéncia est pronto para a
utilizacdo, o cartdo de controle recebe tensao

de alimentacdo e nao ha sinais de controle nas
entradas. A tensdo de alimentacdo esta dentro da
gama de tenséo permitida (Vide capitulo 8).

Inversédo. '1’ I6gico = relé ativado, 24 V CC na saida
guando o sentido de rotagdo do motor for horario.

‘0’ l6gico = relé nao ativado, nenhum sinal na saida,

quando o sentido de rotagao do motor for anti-horario.
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Bus serial - ok , pronto para comunicagdo através
(nenhum time-out) da porta serial.

Limite de torque e parada é usado conectado com a
parada por inércia (terminal 27) onde € posivel gerar
uma parada mesmo que o conversor de frequiéncia
esteja operando no limite maximo de torque. O
sinal é invertido, ou seja, um '0’ légico, quando o

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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conversor de frequéncia recebe o sinal de parada
e esta operando no limite de torqu e.

Freio, sem adverténcia , o freio esta ativo
e ndo ha adverténcias.

Freio Pronto, nenhuma falha , o freio esta pronto
para operacgdo e ndo ha falhas.

Falha do freio , quando o IGTB do freio apresenta um
curto-circuito a saida € uma logica "1". Esta fungédo é
utilizada para proteger o conversor de freqliiéncia se
houver uma falha nos médulos de freio. Para evitar
um incéndio potencial na resisténcia elétrica do freio,
o relé de saida podera ser utilizado para desligar a
tensdo de alimentacao do conversor de freqiéncia.

Relé 123, se Perfil do Fieldbus [0] foi selecionado no
parametro 512, o relé é ativado. Ou se OFF1, OFF2
ou OFF3 (bit na control word) para ‘1’ légico.

Controle do freio mecéanico, permite controlar
um freio mecanico ex terno, consulte também a
secdo Controle do freio mecénico.

Control word bit 11/12 , um relé controlado mediante
os bits 11/12 da palavra de controle. O bit 11 é
relativo ao relé 01, e o bit 12 ao relé 04. Se o
parametro 514 Funcao de tempo limite do bus da
via de comunicacao serial estiver ativo, os relés

01 e 04 estarao livres de tensao.

Consulte a secao sobre Comunicacgéo serial

no Guia de projeto.

Controle do freio mecénico estendido, permite
controlar um freio mecéanico externo, consulte
também a secao Controle do freio mecanico.

Travamento de seguranca A saida esta ativa quando
o Travamento de seguranca selecionou uma entrada
e a entrada é um & cela légico.< /para>

0-100 Hz 0-20 mA e
0-100 Hz 4-20 mA e
0-100 Hz  0-32000 p, um sinal analégico

de saida proporcional a frequéncia de saida
no intervalo de 0-100 Hz.

0-fmax 0-20 mA e
0-fmax 4-20 mA e
0-fuax  0-32000 p, proporcional a gama

da frequéncia de saida no intervalo de O -
fmax (pardmetro 202).

0-20 mA e
4-20 mA e

Refuin - Refuax
Refuin - Refuax

Refuin - Refuax ~ 0-32000 p, um sinal de saida
proporcional ao valor de referéncia no intervalo entre
Refuin - Refwax (parametros 204/205) é obtido.

Bwmin -FBmax  0-20 mA e
FBmiN -FB max 4-20 mA e
FBmin -FBmax ~ 0-32000 p, um sinal de saida

proporcional ao valor de feedback no intervalo FBmin
-FBmax (parametros 414/415) é ob tido.

0 - lvLT, MAX 0-20 mA ou
0 - lviT, MAX 4-20 mA e
0 - Ivit, MAx  0-32000 p, um sinal de saida

proporcional a corrente de saida no intervalo O -
IviTmMAx € obtido. lviTmax depende da programacéo
dos parametros 101 e 103 e pode ser visto em
Dados técnicos (lvitmax (60 s)).

0 - Mum 0-20 mA e
0 - Mum 4-20 mA e
0-Mum 0-32000 p, um sinal de saida proporcional

a corrente de saida no intervalo O - T € obtido. 20
mA corresponde ao valor definido no parametro 221.

0 - Mnowm 0-20 mA e
0 - MNnom 4-20 mA e
0 - Mnom  0-32000 p, um sinal de saida

proporcional ao torque de saida do motor. 20 mA
corresponde ao torque nominal do motor.

0 - Pnowm 0-20mA e
0 - Pnom 4-20 mA e
0 - Pnom 0-32000 p, O - Pnom 0-32000 p,

um sinal de saida proporcional a saida nominal
do motor. 20 mA corresponde ao valor definido
no parametro 102 é obtido.

0 - SyncRPM 0-20 mA e

0 - SyncRPM 4-20 mA e

0 - SyncRPM  0-32000 p, obtém-se um sinal de
saida proporcional a rotagdo do motor sincrono.
0-RPMem Fuax 0-20 mA e

0-RPMem Fuax 4-20 mA e

0 - RPM em Fyax  0-32000 p, obtém-se um
sinal de saida proporcional a rotacao do motor
sincrono em Fyax (parametro 202).

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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320 Terminal 42, saida, escala de pulso
(AO 42 PULS SCALE)

Valor:

de 1 a 32.000 Hz 0 5000 Hz

Funcéo:
Este parametro permite a escala do sinal
de saida de pulso.

Descricdo da selecao:
Programe o valor desejado.

f
Hz
32.000 f4— - —— - —— - —— -

PAR. 320/ — - —— - - —?4
322 PPt
-

175ZA042.10

0 100 Hz
0 fMAX
RefMqIN Ref MAX
FBMIN FBMAX
Y IMAX

Y LM

0 TMAX

0 KWMAX

321 Terminal 45, saida

(AO 45 FUNCT.)

Valor:
Vide a descricdo do parametro 319.

Funcéo:

Esta saida pode funcionar quer como uma saida
digital que analdgica. Se utilizada como uma
saida digital (valor de dados entre [0] e [35]) é
gerado um sinal com 24 V (Max. 40 mA); nas
saidas analdgicas (valores de dados entre [36] e
[59]) é possivel escolher entre 0-20 mA, 4-20 mA
ou uma saida de pulso em degraus.

Descricdo da selecao:
Vide a descricdo do parametro 319.

322 Terminal 45, saida, escala de pulso
(AO 45 PULS SCALE)

Valor:

de 1 a 32000 Hz 0 5000 Hz

Funcéo:
Este pardmetro permite a escala do sinal
de saida do pulso.

Descricdo da selecéo:
Programe no valor desejado.

323 Relé 01, saida
(RELAY 1-3 FUNCT.)

Valor:
Vide a descricdo do parametro 319.

Funcéo:
Esta saida ativa um relé. O relé 01 pode ser
utilizado para indicar estado e adverténcias. O
relé é ativado quando as condi¢8es relevantes
forem satisfeitas. A ativacdo/desativacao pode
ser retardada nos parametros 324/325.

Descricao da selecao:
Vide a descricdo do parametro 319.
Ligagbes - Vide o seguinte desenho.

Relag 01

DANFOSS
175ZA015.11

324 Relé 01, Temporizagdo na energizagao

(RELAY 1-3 ON DL)

Valor:
de 0.00 a 600.00

0 0.00 seg

Funcéo:
Este parametro permite retardar o tempo de
acionamento do relé 01 (terminais de 01 a 02).

Descricdo da selecéo:
Introduza o valor desejado (pode ser programado
em intervalos de 0,02 seg.).
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325 Relé 01, Temporizagdo na desenergizagéo
(RELAY 1-3 OFF DL)

Valor:
de 0,00 a 600,00

0 0.00 seg

Funcéo:
Este parametro permite retardar o tempo de
desligamento do relé 01 (terminais de 01 a 03).

Descricao da selecéao:
Introduza o valor desejado (pode ser programado
em intervalos de 0,02 seg.).

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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326 Relé 04, saida
(RELAY 4-5 FUNCT.)

Valor:
Vide a descri¢cdo do parametro 319.

Funcéo:
Esta saida ativa um relé.
O relé 04 pode ser utilizado para indicar estado
e adverténcias. O relé é ativado quando as
condigbes relevantes forem satisfeitas.

Descricdo da selecao:
Vide a descricdo do parametro 319.
Ligaces - Vide o seguinte desenho.

Relaﬁ 02 I

175ZA018.12

327 Referéncia por pulso, freqiiéncia max.
(PULSE REF MAX)
Valor:

De 100 a 65000 Hz no terminal 29
De 100 a 5000 Hz no terminal 17

O 5000 Hz

Funcéo:
Neste parametro, é definido o valor do sinal que
corresponde ao valor de referéncia maximo definido
no parametro 205. O ajuste deste parametro afeta
uma constante de filtro interna, ou seja, a 100
Hz =5 seqg.; 1 kHz = 0,5 seg. e a 10 kHz = 50
mseg. Para evitar uma constante de tempo de
filtro muito longa sob resolugéo de pulso baixo, a
referéncia (parametro 205) e este parametro podem
ser multiplicados pelo mesmo fator e, desta forma,
utilizarem uma gama de referéncia mais baixa.

Descricdo da selecéo:
Programe a referéncia de pulso desejada.

328 Feedback do pulso, freqiiéncia max.

(PULSE FEEDB MAX)

Valor:
De 100 a 65000 Hz no terminal 33

0 25000 Hz

Funcéo:
Aqui é programado o valor de feedback que deve
corresponder ao valor maximo de feedback.

Descricdo da selecéo:
Programe o valor de feedback desejado.

329 Feedback do encoder pulso/reversao
(ENCODER PULSES)

Valor:

128 pulsos /reversédo (128) [128]

256 pulsos /reverséo (256) [256]

512 pulsos /reverséo (512) [512]
01024 pulsos /reversédo (1024) [1024]

2048 pulsos /reversdo (2048) [2048]

4096 pulsos /reversdo (4096) [4096]

Este valor também pode ser programado
com variagées infinitesimais entre 1 e
4096 pulsos/reversao.

Funcéo:
Aqui é onde se define o nimero de pulsos por
revolucao que corresponde a rotacao (rpm) do motor.
Este parametro encontra-se disponivel apenas
com as opcdes Regulacdo de velocidade, malha
fechada e Regulacdo de torque, feedback de
velocidade (parametro 100).

Descricdo da selecéo:
Leia o valor correto no encoder.
Preste atengdo a limitacdo da velocidade (rpm)
para um determinado ndmero de pulsos/reversao,
vide o desenho abaixo:

Encoder =
[Pulse/rev.] g g
A E B
3900+
1200 frmax=65kHz
S < frmax=20kHz
~
«\\\\\
4201 S
J f >
1000 9286 Max.[RPM]

O "encoder" usado deve ser do tipo PNP Coletor
Aberto 0/24 V CC (max. 20 kHz) ou um acoplamento
"Push-Pull" de 0/24 V CC (méax. 65 kHz).

330 Funcao Referéncia/saida congelada
(FREEZE REF/OUTP.)

Valor:
0 Sem operacdo (NO OPERATION) [0]
Referéncia congelada (FREEZE REFERENCE) [1]

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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Saida congelada (FREEZE OUTPUT) [2]

Funcéo:
Neste parametro é possivel congelar ou a
referéncia ou a saida.

Descricdo da selecéo:
Referéncia congelada [1] congela a referéncia
real. A referéncia congelada passa agora a ser
a base para Acelerar e Desacelerar.
Saida congelada [2] congela a frequéncia real do
motor (Hz). A freqiéncia congelada passa agora
a ser a base para Acelerar e Desacelerar.

NOTA!:
": Se Saida congelada estiver ativa, 0 conversor
e de freqiiéncia ndo pode ser parado através dos
terminais 18 e 19 - apenas através do terminal
27 (a ser programado com Parada por inércia,
inversa [0] or Reset e parada por inércia, inversa [1]).

Apo6s Saida congelada, os integradores
PID s&o resetados.

345 Timeout de perda do encoder

(ENC LOSS TIMEOUT)

Valor:
0 - 60 seg

0 1 seg

Funcéo:
Se o sinal do encoder for interrompido a partir do
terminal 32 ou do terminal 33, a funcao selecionada
no parametro 346 sera ativada.
Se o sinal de feedback do encoder for
diferente da freqiiéncia de saida +/- 3 vezes o
escorregamento nominal do motor, a funcdo de
perda do encoder sera ativada.
Pode ocorrer um time-out de perda do encoder,
mesmo que o encoder funcione corretamente.
Verifique o parametro do motor no grupo 100, caso
ndo sejam encontrados erros no encoder.
A funcgédo de perda do Encoder sé esta ativa em
Regulagéo de velocidade, malha fechada [1] e
Regulacdo de torque, feedback de velocidade [5],
vide parametro 100 Configuracao.

Descricdo da selecao:
Configure o tempo necessario.

346 Funcao de perda do encoder
(ENC. LOSS FUNC)

Valor:

ODesligado (OFF) [0]
Frequéncia da saida congelada
(FREEZE OUTPUT FREQ.) [1]
Jog (JOGGING) [3]
Velocidade maxima (MAX SPEED) [4]
Parada e trip (STOP AND TRIP) [5]
Selecéo de setup 4 (SELECT SETUP 4) [7]
Funcéo:

Neste parametro a funcao pode ser ativada se o sinal
do encoder for desconectado dos terminais 32 ou 33.

Se ocorrerem mais time-outs ao mesmo tempo,

o conversor de freqiéncia dard a seguinte
prioridade a fungéo de time-out:

1. Parametro 318 Fungédo apdés o time-out

2. Parametro 346 Funcéo apoés a perda do encoder
3. Parametro 514 Funcéo de tempo limite do bus.

Descricdo da selecéo:
A freqiiéncia de saida do conversor de
frequéncia pode ser:
congelada com o valor atual
substituida pela freqiiéncia de jog
substituida pela freqtiéncia maxima
substituida pela parada com o trip subseqiente
substituida por Setup 4

(OUT 42 SCAL MIN)

357 Terminal 42, escala minima de saida
359 Terminal 45, escala minima de saida

(OUT 45 SCAL MIN)

Valor:
000 - 100%

O 0%

Funcéo:
Esses parametros sdo para escala da saida
minima do sinal de pulso analégico selecionado
nos terminais 42 e 45.

Descricdo da selecéo:
O valor minimo deve ser colocado em escala como
porcentagem do valor de sinal maximo, ou seja,
OmA (ou 0 Hz) é desejado a 25% do valor de saida
maximo e, entao, 25% é programado.
O valor nunca pode ser maior que o0 ajuste
correspondente de Escala maxima de saida se
esse valor estiver abaixo de 100%.

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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| [ma] A
20+
10+

0 { I I >

0 25 50 100 [%]

output
175ZA679.10

358 Terminal 42, escala maxima de saida
(OUT 42 SCAL MAX)
360 Terminal 45, escala maxima de saida

(OUT 45 SCAL MAX)

Valor:
000 - 500%

0 100%

Funcéo:
Esses parametros sdo para escala da saida
maéaxima do sinal de pulso analdgico selecionado
nos terminais 42 e 45.

Descricao da selecéo:
Ajuste o valor no maximo desejado da saida
do sinal de corrente.

Valor maximo:

A saida pode ser colocada em escala para
fornecer uma corrente menor que 20 mA em
escala total ou 20 mA em saida abaixo de
100% do valor de sinal maximo.

Se 20 mA for a corrente de saida desejada em
um valor entre 0 - 100% da saida de escala
total, programe o valor percentual no parametro,
ou seja, 50% = 20 mA.

Se for desejado um nivel de corrente entre 4 e 20
mA na saida maxima (100%), o valor percentual para
programar na unidade sera calculado como:

20 mA/corrente x 100% maima desejada

ou seja, 10mA2g x 100%200%

| [ma] &
204
20mA
10+ MR «100%
I [mA]
0+ } } »
0 50 100  [%]

output

175ZA680.10

Uma escala semelhante é possivel na saida de pulso.
O valor (valor de escala de pulso) no parametro

320 (saida 42) e 321 (saida 45) € a base da escala.
Se o valor da escala de pulso for a saida desejada
em um valor entre 0 - 100% da saida de escala
total, programe a porcentagem, ou seja, para o
valor de escala de pulso em 50% na saida.

Se uma frequéncia de pulso entre 0,2 x valor de
escala de pulso e valor de escala de pulso, a
porcentagem serda calculada da seguinte forma:

Valorda escala depulso (par 320 ou 321) (7
I'regneiade pulso desejada x 100 ‘j\

ouseja, 2000 Hz 300082 5 100% 250%

361 Limite da perda do encoder
(ENCODER MAX ERR.)

Valor:

0 - 600% O 300%

Funcéo:
Este pardmetro ajusta o nivel-limite para a deteccao
da perda do encoder no modo de malha fechada
de velocidade. A vélvula corresponde a uma
porcentagem do escorregamento do motor.

Descricdo da selecéo:
Defina o nivel-limite desejado.
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m Funcdes especiais

400 Controle de funcao do freio/sobretenséo

(BRAKE FUNCTION)

Valor:
ODesligado (OFF) [0]
Resistor de freio (RESISTOR) [1]

Controle de sobretensdo (OVERVOLTAGE CONTRXDL)
Controle e parada por sobretenséo
(OVERVOLT CTRL. & STOP) [3]

Funcéo:
A configuragéo de fabrica é Desligado [0] para
VLT 5001-5027 200-240 V, VLT 5001-5102
380-500 V e VLT 5001-5062 525-600 . Para o
VLT 5032-5052 200-240 V, 5122-5500 380-500 V
e VLT 5075-5250 525-600 V, a configuragéo de
fabrica € Controle de Sobretenséao [2].
O Resistor de freio [1] é usado para programar
o conversor de freqiiéncias para a conexao
de um resistor de freio.
A conexdo de um resistor de freio permite uma
tens&@o maior do circuito intermediério durante
a frenagem (operacdo geradora).
A funcéo Resistor de freio [1] somente esta
ativa em unidades com um freio dinamico
integral (unidades SB e EB).

O Controle de sobretenséo [2] (excl. resistor de freio)
pode ser selecionado como uma alternativa. Esta
funcéo esta disponivel em todas variantes.

A funcao garante que um trip podera ser evitado
se a tensédo do circuito intermediério aumentar.
Isto é feito aumentando-se a freqiiéncia de saida
para limitar a tensdo do circuito intermediario.
Esta € uma fungdo bastante util, por exemplo,
se o0 tempo de desaceleracdo for muito curto,
uma vez que o desarme do conversor de
freqUiéncias é evitado. Nesta situacdo, o tempo
de desaceleracao é estendido.

NOTA!:
": Observe que o tempo de desaceleragéo
e é estendido no caso do controle de
sobretensdo, o que em algumas aplicacées
podera nao ser apropriado.

Descricdo da selecéo:
Selecione Resistor de freio [1] se um resistor
de freio fizer parte do sistema.
Selecione Controle de sobretenséo [2] se a
funcao de controle de sobretenséo for necessaria
em todos os casos - também se a parada for
apertada. O conversor de freqiiéncias ndo para

no caso de um comando de parada quando o
controle de sobretenséo estiver ativo.
Selecione Controle de sobretenséo e parada
[3] se a funcdo de controle de sobretensdo néo
for necesséria durante a desaceleracao, ap0s
a parada ter sido acionada.

Adverténcia: Se o Controle de
' sobretenséao [2] for usado ao mesmo
d tempo que a tensado de alimentacéo do

conversor de freqiéncias estiver préxima ou acima
do limite maximo, ha um risco de que a fregiiéncia do
motor aumente e que, em conseqiiéncia, o conversor
de freqiiéncias ndo pare o motor quando a parada for
acionada. Se a tensdo de alimentacao for maior do
que 264 V para as unidades de 200-240 V, ou maior
do que 550 V para as unidades de 380-500 V ou
maior do que 660 V para as unidades de 525-600

V, o Controle de sobretenséo e parada [3] deve ser
selecionado para que o motor possa ser parado.

401 Resisténcia elétrica de freio, ohm
(BRAKE RES. (OHM))

Valor:

depende da unidade O depende da unidade

Funcéo:
Este parametro fornece o valor em ohms da
resisténcia elétrica de freio. Este valor é usado para
monitoragao da saida através da qual a resisténcia
do freio é magnetizada, desde que esta fungao
tenha sido selecionada no parametro 403.

Descricdo da selecéo:
Programe o valor da resisténcia elétrica de freio.

402 Limite da poténcia de frenagem, kW
(BR.POWER. LIM.KW)

Valor:
depende da unidade

©
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0 depende da unidade

Funcéo:
Este parametro fornece o limite de monitoracao da
poténcia transmitida a resisténcia elétrica de freio.

Descricao da selecao:
O limite de monitoramento é determinado como
produto do ciclo de funcionamento maximo (120
seg.) que ocorrerd e a poténcia maxima do
resistor de freio naquele ciclo de funcionamento
de acordo com a férmula a seguir.
Para as unidades de 200 - 240 V; P = 3272 xt

Rix 120
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Para as unidades de 380 - 500 V: P = 8222xt

Rx 120

Para as unidades de 525 - 600 V: P = 2382xt

Rx 120

403 Monitoragdo da poténcia
(POWER MONITORING)

Valor:

Desligado (OFF) [0]
OAdverténcia (WARNING) [1]

Trip (TRIP) [2]

Funcéo:

Este pardmetro permite a monitoracdo da poténcia
transmitida a resisténcia elétrica de freio. A poténcia
€ calculada em base ao valor da resisténcia
elétrica em ohm (parametro 401), a tensado do
circuito intermediario e o tempo de funcionamento
da resisténcia. Se a energia transmitida por

mais de 120 seg. exceder 100% do limite de
monitoracdo (parametro 402) e Adverténcia [1]

tiver sido selecionado, uma adverténcia aparecera
no display. A adverténcia desaparecera se a
energia for para baixo de 80%. Se a energia
calculada exceder 100% do limite de monitoracéo
eTrip [2] tiver sido selecionado no parametro 403
Monitoracdo da poténcia , o conversor de freqiiéncia
VLT se desligara soando ao mesmo tempo um
alarme. Se a monitoracdo de energia tiver sido
selecionada como Desligado [0] ou Adverténcia [1],
a funcéo de freio permanecera ativa, mesmo se

o limite de monitoracao tiver sido excedido. Se a
monitorac&o da poténcia néo estiver ligado, a funcéo
do freio permanecera ativada, mesmo se o limite
de monitoracgdo tiver sido ultrapassado. Isto pode
causar superaquecimento da resisténcia.

A precisdo da medicao tipica da monitorizacédo

da poténcia depende da precisdo do valor em

ohm da resisténcia (superior a +20%).

| NOTA!:
": A dissipacdo de energia durante uma
e descarga rapida nao faz parte da funcéo
de monitoracdo de energia.

Descricdo da selecéo:
Escolha se esta funcdo deve estar ativa (Adverténcia/
alarme) ou inativa ( Off ).

404 Verificagdo do freio
(BRAKE TEST)

Valor:

ODesligado (OFF) [0]
Adverténcia (WARNING) [1]
Trip (TRIP) [2]
Funcéo:

Neste parametro uma funcao de teste e monitoracédo
pode ser integrado, 0 que proporciona uma
adverténcia ou um alarme. Na energizacao ele sera
testado, caso a resisténcia elétrica do freio esteja
desconectada. O teste, no caso de a resisténcia
elétrica do freio estar desconectada, é realizado
durante a frenagem, enguanto que o teste, no
caso de o IGBT estar desconectado, é realizado
quando ndo ha frenagem. Uma adverténcia ou

trip desconecta a fungéo de frenagem.

A seqiiéncia de teste é a seguinte:

1. Se a tenséo do circuito intermediario for

maior que a tensao de partida de freio,
interrompa a verificacdo do freio.

Se a tens&o do circuito intermediario for instavel,
interrompa a verificacdo do freio.

Faca um teste de freio.

Se a tenséo do circuito intermediario for

menor que a tensdo de partida, interrompa

a verificacao do freio.

Se a tens&o do circuito intermediario for instavel,
interrompa a verificagédo do freio.

Se a poténcia de freio for maior que 100%,
interrompa a verificacdo do freio.

Se a tensédo do circuito intermediario for maior
que a tensao do circuito intermediario -2% antes
do teste de freio, interrompa a verificacdo do freio
e emita uma adverténcia ou um alarme.

8. Verificagdo do freio OK.

n

w

R

o

o

~

Descricao da selecéo:
Se Desligado [0] estiver selecionado, uma
adverténcia ainda sera dada quando a resisténcia
elétrica do freio ou o IGBT do freio tiver um
curto-circuito. Ndo havera teste no caso de a
resisténcia elétrica do freio ter sido desconectada.
Se Adverténcia [1] estiver selecionado, a resisténcia
elétrica do freio e 0 IGBT do freio serdao monitorados
em relagdo a curto-circuito. Além disso, na
energizacao sera verificado se a resisténcia
elétrica do freio foi desconectada.
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| NOTA!:
": Uma adverténcia em conjunto com Desligado
e [0] ou Adverténcia [1] somente pode ser

removida pela desconexao da alimentagao

de energia e ligando-a novamente, desde que
a falha tenha sido corrigida. Observe que em
conjunto com Desligado [0] ou Adverténcia [1] o
conversor de frequéncia VLT continuara funcionando,
mesmo se for encontrada uma falha.

No caso de Trip [2], o conversor de frequéncia
VLT desligara e ao mesmo tempo dara um alarme
(trip bloqueado) se a resisténcia elétrica do freio
estiver em curto, se estiver desconectada ou se
o IGBT do freio estiver em curto.

405 Funcéo de reset (RESET MODE)

Valor:

OReset manual (MANUAL RESET) [0]
Reset automatico x 1 (AUTOMATIC X 1) [1]
Reset automatico x 2 (AUTOMATIC X 2) [2]
Reset automatico x 3 (AUTOMATIC X 3) [3]
Reset automético x 4 (AUTOMATIC X 4) [4]
Reset automatico x 5 (AUTOMATIC X 5) [5]
Reset automatico x 6 (AUTOMATIC X 6) [6]
Reset automético x 7 (AUTOMATIC X 7) [7]
Reset automatico x 8 (AUTOMATIC X 8) [8]
Reset automatico x 9 (AUTOMATIC X 9) [9]

Reset automatico x 10 (AUTOMATIC X 10) [10]

Funcéo:
Este parametro permite selecionar a fungéo
de reset apds um trip.
ApoOs o trip, o conversor de freqiiéncia pode
partir novamente.

Descricdo da selecéo:
Se reset manual [0] for selecionado, o reset
deve ser efetuado mediante a tecla "Reset" ou
mediante as entradas digitais.
Se o conversor de frequiéncia deve efetuar um reset
automatico (de 1 a 10 vezes) depois de um trip,
selecione os valores dos dados entre [1] e [10].

NOTA!:

“: O contador interno AUTOMATIC RESET
é resetado 10 minutos apds o primeiro
AUTOMATIC RESET haver ocorrido.

Adverténcia: O motor pode partir
inadvertidamente.

406 Tempo de uma nova partida automaética
(AUT RESTART TIME)

Valor:

de 0 a 10 seg. 0 5 seg

Funcéo:
Este parametro permite a programacéo do
tempo depois do trip até que a fungao de
reset automatico inicie.
Supbéem-se que o reset automatico tenha sido
selecionado no parametro 405.

Descricdo da selecéo:
Programe o tempo desejado.

407 Falha da rede de alimentacéo
(MAINS FAILURE)

Valor:

OSemfuncéo (NO FUNCTION) [0]
Desaceleragdo controlada
(CONTROL RAMP DOWN) [1]
Desaceleragéo e erro controlados
(CTRL. RAMP DOWN-TRIP) [2]
Por inércia (COASTING) [3]
Retorno cinético (KINETIC BACKUP) [4]
Supressao de alarme controlada
(CTRL ALARM SUPP) [5]
Funcéo:

Usando a funcao de falha da rede de alimentacéo, é
possivel diminuir a carga para 0 Hz se a alimentagéo
da rede para o conversor de freqiiéncia falhar.

No parametro 450 Tenséo da rede de alimentagéo
durante falha da rede, o limite de tenséo deve

ser definido onde a fungéo Falha da rede de
alimentacdo deve estar ativa.

Essa funcdo também pode ser ativada selecionando
Falha de rede de alimentacdo invertida em

uma entrada digital.

Quando Retorno cinético [4] for selecionado, a funcéo
de rampa no parametro 206-212 sera desativada.

A desaceleragéo controlada e o retorno cinético tém
desempenho limitado acima de 70% de carga.

Descricdo da selecéo:

Selecione Sem funcgéo [0] se essa funcédo néo for
necesséria. Se Desaceleragdo controlada [1] for
selecionada, o motor fara a rampa pela rampa de
parada rapida ajustada no parametro 212. Se a
tensdo de alimentacgéo for restabelecida durante a
descida da rampa, o conversor de freqiiéncia iniciara
novamente. Se Desaceleragdo controlada e trip
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forem selecionados, o motor seguira a rampa pela
rampa de parada rapida ajustada no parametro 212.
Em 0 Hz o conversor de freqiiéncia causara erro
(ALARM 36, falha da rede de alimentacdo). Se a
tensdo de alimentacao for restabelecida durante

a descida da rampa, o conversor de freqiiéncia
continuara a parada de rampa rapida e erro.

Se Movimento por inércia [3] for selecionado, o
conversor de freqiiéncia desligara os inversores e 0
motor comegara a movimentar-se por inércia.
Parametro 445 Motor rapido deve estar ativo, para
que se a tensdo de alimentacao for restabelecida,
o conversor de freqiéncia seja capaz de parar

0 motor e iniciar novamente.

Se Retorno cinético [4] for selecionado, o
conversor de freqiiéncia tentara utilizar a

energia da carga para manter uma tensdo de
circuito intermediario constante. Se a tenséo

de alimentacao for restabelecida, o conversor

de freqiiéncia iniciara novamente.

Se Supresséo de alarme controlada [5] for
selecionada, o conversor de freqiiéncia causara erro
se houver uma falha da rede de alimentacéo e a
unidade ndo for parada por OFF1, OFF2 ou OFF3
pelo Profibus. Ativo somente com perfil Fieldbus
(par. 512) selecionado e Profibus instalado.

408 Descarga rapida
(QUICK DISCHARGE)

Valor:

ON&o é possivel (DISABLE) [0]
Possivel (ENABLE) [1]
Funcéo:

Existe a opcao de descarregar rapidamente
os capacitores do circuito intermediario por
meio de um resistor externo.

Descricdo da selecéo:
Essa funcédo so6 esta ativa em unidades estendidas,
pois requer a conexao de 24 V CC externo e
de um resistor de freio ou resistor de descarga;
caso contrario, a selegcdo de dados estara
limitada a Desativar [0].
Essa funcdo pode ser ativada selecionando um sinal
de entrada digital para Falha de rede de alimentagéo
invertida . Selecione Desativar se essa fungédo ndo
for necessaria. Selecione Ativar e conecte uma fonte
externa CC de 24 V e um resistor de freio/descarga.
Consulte a secao Descarga rapida.

409 Retardo para o trip do torque
(TRIP DELAY TORQ.)

Valor:

0 a 60 seg. (OFF) 0 OFF

Funcéo:
Quando o conversor de freqiiéncia VLT registrar
que o torque de saida subiu até o limite do torque
(parametros 221 e 222) no tempo programado, o
corte é efetuado depois que o tempo for atingido.

Descricdo da selecéo:
Selecione durante quanto tempo o conversor de
freqiiéncia VLT deve estar habilitado a funcionar
no limite de torque antes do corte. 60 seg. =
OFF significa que o tempo é infinito, entretanto a
monitoragao térmica do VLT ainda estara ativada.

410 Retardo para o trip do inversor
(INV.FAULT DELAY)

Valor:

0 - 35 seg. O Depende da unidade

Funcéo:
Quando o conversor de freqiiéncia VLT registrar
uma sobre carga de tensao ou subtensao, o corte
é efetuado depois que o tempo for atingido.

Descricao da selecao:
Selecione durante quanto tempo o conversor de
freqiiéncia VLT deve estar habilitado funcionando
com sobretensdo ou subtensédo antes do corte.

NOTA!:

ll: Se este valor for reduzido em relagédo a
q programacédo efetuada na fabrica, a unidade
pode apresentar uma falha quando a

tenséo de alimentacgéo for ligada.

411 Frequéncia de chaveamento
(SWITCH FREQ.)

Valor:
ODepende da unidade

Funcéo:
O valor programado determina a freqiiéncia
da portadora do inversor. Se a frequéncia de
chaveamento for alterada, isto pode ajudar a
minimizar possiveis ruidos do motor.
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| NOTA!:
“: A freqgliéncia de saida do conversor de
e frequéncia nunca pode assumir um valor
superior a 1/10 da frequiéncia de chaveamento.

Descricdo da selecéo:
Quando o motor estiver funcionando, a freqiiéncia
de comutacao é ajustada no parametros 411 até ser
obtida a freqliéncia na qual o ruido sera o mais baixo
possivel. Vide também o parametro 446 - padrdo de
chaveamento. Vide "derating" no Guia de Projeto.

| NOTA!:
“: As frequéncias de chaveamento acima de
e 3/3,5 kHz (4,5 kHz para 60 °AVM) causam
sobre dimensionamento automatico da saida
maxima do conversor de frequéncia.

412 Freqiéncia da portadora dependente
da freqléncia de saida

(VAR CARRIER FREQ)

Valor:

ODesabilitado (DISABLE) [0]
Habilitado (ENABLE) [1]
Funcéo:

Esta funcéo possibilita aumentar a freqiéncia
de chaveamento com uma frequéncia de saida
decrescente. E utilizada em aplicagcées com
caracteristicas de torque quadratico (bombas
centrifugas e ventiladores) no qual a carga varia,
dependendo da freqiiéncia de saida. Entretanto,
a freqiéncia maxima é determinada pelo valor
programado no parametro 411.

Descricdo da selecéo:
Selecione Desabilitado [0] se uma freqiiéncia
da portadora fixa for desejada.
Programe a frequiéncia da portadora no
parametro 411.
Se Habilitado [1] for selecionado a freqiiéncia
da portadora diminuira com uma frequéncia
de saida crescente.

413 Fator de sobremodulacédo
(OVERMODUL)

Valor:
Desligado (OFF) [0]
OLigado (ON) [1]

Funcéo:
Este parametro permite a programacédo do fator
de sobremodulacéo da tensao de saida.

Descricdo da selecéo:
Desligado significa que ndo ha sobremodulagdo da
tensdo de saida o que significa que o ‘ripple’ de
torque do eixo do motor € evitado. Este pode ser um
bom recurso, por exemplo nas maquinas lixadeiras.
Ligado significa que pode ser obtida uma tensdo de
saida maior que a tensédo da rede (até 15% a mais).

414 Feedback minimo
(MIN. FEEDBACK)
Valor:

de -100.000,000 - Feedback max. 0 0.000

Funcéo:
Os parametros 414 e 415 sdo usados para alternar o
texto do display de forma a fazé-lo mostrar o sinal de
feedback como a unidade real, proporcional ao sinal
na entrada. Este valor devera ser 10% mais alto do
gue parametro 205 Referéncia maxima, para manter
o conversor de frequiéncia fora da integragédo, como
uma resposta a uma possivel falha de compensacao.
Esse valor sera mostrado, se tiver sido selecionada
Feedback [unidade] [3] em um dos par&dmetros
009-012 e no modo display. Escolha a unidade
do sinal de feedback no parametro 416.
Usada juntamente com Regulacdo de velocidade,
malha fechada; Regulacdo de processo, malha
fechada e Regulacdo de torque, feedback de
velocidade, (parametro 100).

Descricdo da selecéo:
So6 esta ativa quando o parametro 203 tiver sido
programado para Min-Méax [0] .Programe o valor
a ser exibido no display quando o Feedback
Minimo for obtenido na entrada selecionada de
feedback (parametros 308 ou 314).
O valor minimo pode ser limitado pela escolha
da configuracdo (parametro 100) e da gama de
referéncia/feedback (parametro 203).
Se tiver sido selecionado Regulacéo de velocidade,
malha fechada [1] no parametro 100, o feedback
minimo ndo pode ser programado com menos de 0.
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415 Feedback méaximo
(MAX. FEEDBACK)

Valor:

Feedback min. - 100.000,000 td 1,500.000

Funcéo:
Vide a descricdo do parametro 414.

Descricdo da selecéo:
Programe o valor a ser exibido no display quando
Feedback méaximo estiver presente na entrada
de feedback (parametros 308 e 314).
O valor minimo pode ser limitado pela escolha
da configuragéo (parametro 100).

416 Unidade de processo
(REF/FEEDB. UNIT)

Valor:
Nenhum [0]
0% [1]
PPM [2]
RPM [3]
bar [4]
ciclos por min. [5]
pulsos por seg. [6]
unidades por seg. [7]
unidades por min. [8]
unidades por h. [9]
°C [10]
Pa [11]
| por seg. [12]
m3 por seg. [13]
| por min. [14]
m3 por min. [15]
| por h. [16]
m3 por h. [17]
kg. por seg. [18]
kg. por min. [19]
kg. por h. [20]
t/min [21]
t/h [22]
m [23]
N m [24]
m. por seg. [25]
m. por min. [26]
°F [27]
em WG [28]
galées por seg. [29]
pés3 por seg. [30]
galées por min. [31]
pés3 por min. [32]
galées por h. [33]

pés3 por h. [34]
Ib/s [35]
libras por min. [36]
libras por h. [37]
libras por pés [38]
pés por seg. [39]
pés por min. [40]
Funcéo:

Escolha entre as diferentes unidades para
serem mostradas no display.

Esta unidade também é usada diretamente em
Regulagdo de processo, malha fechada como
uma unidade de Maxima/Minima referéncia

e Maximo/Minimo feedback.

A possibilidade de escolha de uma unidade
no parametro 416 dependera da escolha feita
nos seguintes parametros:

Par. 002 Controle local/remoto.

Par. 013 Programacédo das referéncias
locais como par. 100.

Par. 100 Configuracéo.

Selecione o pardmetro 002 como Controle remoto
Se o parametro 100 for selecionado como Regulacdo
de velocidade, malha aberta ou Regulacédo de torque,
malha aberta , a unidade selecionada no parametro
416 podera ser usada nos displays (par. 009-12
Feedback [unit]) dos parametros de processo.

O parametro de processo a ser exibido pode ser
conectado na forma de um sinal analégico externo
no terminal 53 (par. 308: Sinal de feedback) ou no
terminal 60 (par. 314: Sinal de feedback), abem
como na forma de um sinal de pulso no terminal

33 (par. 307: Feedback de pulso).

Nota: A referéncia somente pode ser mostrada em
Hz ( Regulacéo de velocidade, malha aberta) ou

Nm (Regulacao de torque, malha aberta).

Se o parametro 100 for selecionado como Regulacdo
de velocidade, malha fechada, o parametro 416 nao
estara ativo, uma vez que tanto a referéncia como

o feedback sdo sempre mostrados em RPM.

Se o parametro 100 for selecionado como Regulacao
de processo, malha fechada, a unidade selecionada
no parametro 416 sera usada quando forem exibidas
tanto a referéncia (par. 009-12: Referéncia [unit])
como o feedback (par. 009-12: Feedback [unit]).

O escalamento da indicacéo do display como funcao
do intervalo selecionado (par. 309/310, 312/313,
315/316, 327 e 328) para um sinal externo conectado
é efetivado para uma referéncia nos parametros 204
e 205 e para feedback nos parametros 414 e 415.

Selecione o pardmetro 002 como Controle local
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Se o parametro 013 for escolhido como Controle
LCP e malha aberta ou Controle LCP digital e
malha aberta, a referéncia sera dada em Hz,
independentemente da escolha feita no parametro
416. Um sinal de feedback ou de processo conectado
aos terminais 53, 60 ou 33 (pulso), serd, entretanto,
exibido na forma da unidade selecionada no
parametro 416. Se o parametro 013 for escolhido
como Controle LCP/como par. 100 ou Controle
LCP/como par. 100, a unidade ficard como descrito
acima no parametro 002, Controle remoto.

| NOTA!:
": Isto se aplica a exibicao de Referéncia
e [unit] e Feedback [unit]. Se Referéncia
[%] ou Feedback [%)] for selecionado, o
valor serd mostrado na forma de um percentual
do intervalo selecionado.

Descricdo da selecéo:
Selecione a unidade desejada para o sinal
de referéncia/feedback.

417 Ganho proporcional do PID de velocidade
(SPEED PROP GAIN)

Valor:

de 0,000 (OFF) a 0,150 0 0.015

Funcéo:
Um ganho proporcional indica quantas vezes o erro
(desvio entre o sinal de feedback e o setpoint) deve
ser amplificado. Usado juntamente com Regulagéo
de velocidade, malha fechada (pardmetro 100).

Descricdo da selecéo:
A programacao rapida é obtida com uma
alta amplificacdo, mas se a amplificagcéo for
excessivamente alta, o processo pode tornar-se
instavel se os limites forem ultrapassados.

418 Tempo de integracéo da velocidade PID
(SPEED INT. TIME)

Valor:

de 2,00 a 999,99 ms. (1000 = OFF) 0 8 ms

Funcéo:
O tempo de integracdo determina quanto tempo o
regulador PID leva para corrigir o erro. Quanto mais
importante o erro, mais rapido o ganho aumenta.
O tempo de integracao resulta num retardo do
sinal, levando a um efeito de amortecimento.

Usado em conjunto com Regulacdo de velocidade,
malha fechada (parametro 100).

Descricdo da selecéo:
A regulada rapida é obtida com um tempo
integral curto.
Entretanto, se este tempo for curto demais,
torna o processo instavel.
Se o tempo de integracao for longo, podem ocorrer
importantes desvios do nivel de referéncia requerido,
uma vez que o regulador de processo levara mais
tempo para regular, se um erro tiver ocorrido.

419 Tempo diferencial da velocidade PID
(SPEED DIFF. TIME)

Valor:

de 0,00 (OFF) - a 200,00 ms. 0 30 ms

Funcéo:
O diferenciador ndo reage a um erro constante.
Ele s6 fornece algum ganho se houver mudanga
no erro. Quanto mais rapido o erro mudar,
maior sera o ganho do diferenciador. O ganho é
proporcional a velocidade na qual o erro muda.
Usado em conjunto com Regulacdo de velocidade,
malha fechada (parametro 100).

Descricdo da selecéo:
Através de um tempo diferencial mais longo é
possivel ter um controle rapido. No entanto, se
este tempo for demasiadamente longo, 0 processo
pode ficar instavel. Quando o tempo diferencial
for 0 ms, a fungdo D néo esta ativada.

420 Limite do ganho-D da velocidade PID
(SPEED D-GAIN LIMIT)

Valor:
5.0 - 50.0 0 5.0

Funcéo:
E possivel programar um limite para o ganho
fornecido pelo diferenciador. Como o ganho-D
aumenta nas frequéncias mais altas, limitar o
ganho pode ser util. Isto possibilita a obtengéo
de uma ligacdo-D pura nas baixas frequéncias e
uma conexao-D constante nas freqiiéncias mais
altas. Usado em conjunto com Regulacao de
velocidade, malha fechada (parametro 100).
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Descricdo da selecéo:
Selecione o limite de ganho desejado.

421 Periodo do filtro de baixa passagem
do PID de velocidade

(SPEED FILT. TIME)

Valor:
5 - 200 ms

0 10 ms

Funcéo:
As oscilagées (ripples) do sinal de feedback séo
amortecidas por um filtro de baixa passagem para
reduzir sua influéncia na regulagéo. Isto pode ser
uma vantagem, por exemplo, se houver muito
ruido no sistema. Veja o desenho.
Usado juntamente com Regulacao de velocidade,
malha fechada eRegulacéo de torque, feedback
de velocidade (parametro 100).

Feedback

Disturbed feedback signal

VAViVIIYY)

T 0.6 1 (Sec.)
Lowpass filter
fg = 10 Hz
Feedback ‘
Filtered feedback signal
e ~— N —
1732A295.10 0:.5 t (Sec.)

Descricdo da selecéo:

Se for programada uma constante de tempo (T)
por exemplo, de 100 ms, a freqiiéncia de corte do
filtro de baixa passagem sera de 1/0,1 = 10 RAD/s,
correspondendo a (10/2 x 1) = 1.6 Hz. Isto significa
que o regulador PID somente regulara um sinal de
feedback que variar numa freqiiéncia inferior a 1,6
Hz. Se o sinal de feedback variar numa frequéncia
superior a 1,6 Hz, o regulador PID n&o reagira.

422 Tensao U 0 em 0 Hz
(UO VOLTAGE (0HZ))

Valor:

De 0,0 ao parametro 103 0 200 v

Funcéo:
Os parametros 422-432 podem ser usados em
conjunto com as caracteristicas especiais do motor
(par. 101). E possivel criar uma caracteristica U/f
com base em seis tensées e freqiiéncias definiveis.
A alteragcdo dos dados da placa de identificagdo do
motor (pardmetros 102 - 106) afeta o parametro 422.

Descricdo da selecéo:
Programe a tensao desejada em 0 Hz.
Vide o seguinte desenho.

U
Umax. 103

DANFOSS
175ZA012.11

431
429

427
425

423
PAR. 422

;

—— } f
428 430 432 104 202 f
TMAX.

! 1
T f
PAR. 424 426

423 Tensédo U 1

(U1 VOLTAGE)

Valor:

0,0 - UvLTmMAX Ajuste de fabrica do par. 103

Funcéo:
Esse parametro define o valor de Y do primeiro
ponto de interrupgao.

Descricdo da selecéo:
Ajustar a tensdo desejada no ajuste de frequéncia
F1 no parametro 424.
Consulte o desenho do parametro 422.

424 Frequéncia F 1
(F1 FREQUENCY)
Valor:

0,0 - par. 426 Ajuste de fabrica do par. 104

Funcéo:
Esse parametro define o valor de X do primeiro
ponto de interrupgao.

Descricao da selecao:
Ajustar a frequéncia desejada no ajuste de
tensdo Ul no parametro 423.
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Consulte o desenho do parametro 422. 428 Frequéncia F 3
(F3 FREQUENCY)
Valor:
425 Tensédo U 2 par. 426 - par. 430 Ajuste de fabrica do par. 104
(U2 VOLTAGE)
Funcéo:
Valor: " . .
00-U Aiuste de fabrica do par. 103 Esse parametro define o valor de X do terceiro
' VLT, MAX J par. ponto de interrupgao.
Funcéo:

Descricdo da selecéo:
Ajustar a frequéncia desejada no ajuste de
tensdo U3 no parametro 427.
Descricdo da selecio: Consulte o desenho do parametro 422.

Esse parametro define o valor de Y do segundo
ponto de interrupcao.

Ajustar a tensé@o desejada no ajuste de frequéncia
F2 no parametro 426.

Consulte o desenho do parametro 422.
Valor:
0,0 - UvLT MaX Ajuste de fabrica do par. 103
)
Funcao:

Valor:

: : Esse pardmetro define o valor de Y do quarto
par. 424 - par. 428 Ajuste de fabrica do par. 104

ponto de interrupcao.

Funcéo:
Esse parametro define o valor de X do segundo
ponto de interrupcao.

Descricao da selecéao:
Ajustar a tensdo desejada no ajuste de frequéncia
F4 no parametro 430.

SEe o G mEEi Consulte o desenho do parametro 422.

Ajustar a frequéncia desejada no ajuste de
tensdo U2 no parametro 425.

Consulte o desenho do parametro 422. 430 Freqiéncia F 4
(F4 FREQUENCY)
Valor:
427 Tensédo U 3 par. 428 - par. 432 Ajuste de fabrica do par. 104
(U3 VOLTAGE)
Funcéo:
Valor: Esse parametro define o valor de X do quarto R
0,0 - UviTMmax Ajuste de fabrica do par. 103 para - q =
ponto de interrupgao. c
-~ ©
Funcao; - - Descricao da selecéo: 2
Esse parametro define o valor de Y do terceiro . A . . =
Ajustar a frequéncia desejada no ajuste de o

ponto de interrupgdo. tensdo U4 no parametro 429.

Descricdo da selecio: Consulte o desenho do parametro 422.

Ajustar a tensé@o desejada no ajuste de frequéncia

F3 no parametro 428.

Consulte o desenho do parametro 422. 431 Tensdo U 5
(U5 VOLTAGE)

Valor:
0,0 - UvLT, MAX Ajuste de fabrica do par. 103

Funcéo:
Esse parametro define o valor de Y do quinto
ponto de interrupgao.
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Descricdo da selecéo:
Ajustar a tenséo desejada no ajuste de frequéncia
F5 no parametro 432.

432 Frequéncia F 5

(F5 FREQUENCY)

Valor:
par. 430 - 1000 Hz

Ajuste de fabrica do par. 104

Funcéo:
Esse parametro define o valor de X do quinto
ponto de interrupcao.
Esse parametro nao esta limitado pelo parametro 200.

Descricdo da selecéo:
Ajustar a frequéncia desejada no ajuste de
tensdo U5 no parédmetro 431.
Consulte o desenho do parametro 422.

433 Regulacao de torque, malha aberta
Ganho proporcional

(TOR-OL PROP. GAIN)

Valor:

0 (Desligado) - 500% 0 100%

Funcéo:
O ganho proporcional indica quantas vezes o erro
(o desvio entre o sinal de feedback e o ponto
programado) deve ser reforcada.
Usado juntamente com Regulagdo de torque,
malha aberta (pardmetro 100).

Descricdo da selecéo:
Pode-se obter uma regulagéo rapida através de um
alto ganho, mas se o ganho for muito alto, o processo
pode tornar-se instavel em caso de exceder os limites.

434 Regulacao de torque, malha aberta
Tempo de integracéo

(TOR-OL INT.TIME)

Valor:

0,002 - 2,000 s. 0 0.02 s.

Funcéo:
O integrador proporciona um ganho crescente se
houver um erro constante entre a referéncia e o
sinal de medicao di corrente. Quanto maior o erro,
mais rapido o ganho aumenta. O tempo integral é
aquele requerido pelo integrador para alcancgar o
mesmo ganho que o ganho proporcional.

Usado em conjunto com Regulacdo de torque,
malha aberta (parametro 100).

Descricdo da selecéo:
Pode-se obter uma regulagéo rapida se o tempo de
integracédo for curto. Entretanto, esse tempo pode
se tornar muito curto, podendo levar o processo a
tornar-se instavel em caso de exceder os limites.

437 Controle normal/inverso do PID
de processo

(PROC NO/INV CTRL)

Valor:

ONormal (NORMAL) [0]
Inverso (INVERSE) [1]
Funcéo:

E possivel selecionar se o regulador de processo
deve aumentar/reduzir a freqiiéncia de saida.
Isto é feito tendo-se a diferenca entre o sinal de
referéncia e o sinal de feedback.

Usado juntamente com Regulagéo de processo,
malha fechada (parametro 100).

Descricdo da selecéo:
Se o conversor de freqiiéncia deve reduzir a
freqliiéncia de saida caso o sinal de feedback
aumente, selecione Normal [0].
Se o conversor de frequéncia deve aumentar a
freqiéncia de saida caso o sinal de feedback
aumente, selecione Inverted [1].

438 "Anti windup" no processo PID
(PROC ANTI WINDUP)

Valor:

Desligado (DISABLE) [0]
OLigado (ENABLE) [1]

Funcéo:

E possivel selecionar se um regulador de processo
deve continuar regulando numa falha, mesmo que nao
seja possivel aumentar/reduzir a freqiiéncia de saida.
Usado em conjunto com Regulacdo de processo,
malha fechada (parametro 100).

Descricdo da selecéo:
A programacéao de fabrica vem como Habilitado
[1] ,0 que significa que o vinculo de integracédo
€ inicializado com relagéo a freqiiéncia de saida
real, caso o limite de corrente ou a frequiéncia
max./min. tenha sido alcangada. O regulador de
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processo nao sera ativado novamente, até que o
erro seja zero ou seu sinal tenha mudado.
Selecione Desabilitado [0] se o integrador tiver que
continuar integrando sobre um erro, mesmo que nao
seja possivel remover o erro através dessa regulacgéo.

NOTAL:
": Se o Desabilitado [0] for selecionado, significa
e gue quando a falha muda de sinal, o integrador
primeiro terd que integrar a partir do nivel
obtido como resultado da falha anterior, antes que
haja qualquer mudanca na freqiiéncia de saida.

439 Frequéncia de partida no processo PID
(PROC START VALUE)

Valor:
fmin -fwax (paré@metros 201 e 2021 parametro 201

Funcéo:
Quando surge o sinal de partida, o conversor de
frequéncia VLT reagira na forma de Regulagdo de
velocidade, malha aberta . Somente quando a
freqUiéncia de partida programada for alcancada
€ que ele mudara para Regulacéo de processo,
malha fechada . Além disso, é possivel programar
uma freqiiéncia que corresponda a velocidade na
qual o processo normalmente funciona, o que fara
com que as condi¢ées requeridas pelo processo
sejam alcancadas mais depressa.
Usado em conjunto com Regulacéo de processo,
malha fechada (parametro 100).

Descricdo da selecao:
Programe a freqliéncia de partida necessaria.

NOTA!:
": Se o conversor de frequéncia VLT estiver
e funcionando no limite de corrente antes de
se chegar a freqiiéncia de partida desejada,
o regulador de processo nao estara ativo. Para
que o regulador seja ativado de qualquer maneira,
a freqUéncia de partida deve ser reduzida para
o valor real da freqiiéncia de saida. Isto pode
ser feito durante a operacéo.

440 Ganho proporcional no processo PID
(PROC. PROP. GAIN)

Valor:

0.00 - 10.00 0 0.01

Funcéo:
O ganho proporcional indica o nimero de vezes
em que deve ser refor¢cada o erro entre o ponto
programado e o sinal de feedback.
Usado em conjunto com Regulacdo de processo,
malha fechada (parametro 100).

Descricdo da selecéo:
Pode-se obter uma regulagéo rapida através de um
alto ganho, mas se o ganho for muito alto, o processo
pode tornar-se instavel em caso de exceder os limites.

441 Tempo de integragdo do processo PID
(PROC. INTEGR. T.)

Valor:

0,01 - 9999,99 s. (OFF) O OFF

Funcéo:
O integrador proporciona um ganho crescente se
houver um erro constante entre o ponto programado
e o sinal de feedback. Quanto maior o erro, mais
rapido o ganho aumenta. O tempo integral é
aquele requerido pelo integrador para alcancgar o
mesmo ganho que o ganho proporcional.
Usado em conjunto com Regulacdo de processo,
malha fechada (parametro 100).

Descricdo da selecéo:
Pode-se obter uma regulacgéo rapida num tempo
curto de integracdo. Entretanto, esse tempo pode
se tornar muito curto, podendo levar o processo a
tornar-se instavel em caso de exceder os limites.
Se o tempo de integracao for longo, podem
ocorrer importantes desvios do nivel de referéncia
requerido, uma vez que o regulador de processo
levara mais tempo para regular com relacéao
a um determinado erro.
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442 Tempo de diferenciagdo do processo PID

(PROC. DIFF. TIME)

Valor:
0,00 (OFF) - 10,00 s.

0 0.00 s.

Funcéo:
O diferenciador ndo reage a um erro constante. Ele
s6 fornece algum ganho se houver mudanca no
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erro. Quanto mais rapido o erro mudar, maior sera
o ganho do diferenciador. O ganho é proporcional
a velocidade na qual o erro muda.

Usado em conjunto com Regulacéo de processo,
malha fechada (parametro 100).

Descricdo da selecéo:
Através de um tempo diferencial mais longo é possivel
ter um controle rapido. No entanto, esse tempo
pode se tornar demasiadamente longo, tornando o
processo instavel no caso de exceder os limites.

443 Limite de ganho diferencial no processo PID
(PROC. DIFF. GAIN)

Valor:

5,0 - 50,0 0 5.0

Funcéo:
E possivel programar um limite para o ganho do
diferenciador. O ganho do diferenciador aumentara
se houver mudancas rapidas, razdo pela qual pode
ser vantagem limitar este ganho, dai obtendo-se
um ganho normal do diferenciador nas mudancas
lentas e um ganho constante do diferenciador onde
ocorrem as mudancas rapidas do erro.
Usado em conjunto com Regulacéo de processo,
malha fechada (parametro 100).

Descricdo da selecéo:
Selecione um limite apropriado para do
ganho do diferenciador.

444 Periodo do filtro de baixa passagem
do processo PID
(PROC FILTER TIME)

Valor:
0.01 - 10.00

0 0.01 s.

Funcéo:
As oscilag6es do sinal de feedback sdo amortecidos
por um filtro de baixa passagem para reduzir sua
influéncia na regulacao. Isto pode ser uma vantagem,
por exemplo, se houver muito ruido no sistema.
Usado em conjunto com Regulacéo de processo,
malha fechada (pardmetro 100).

Descricdo da selecéo:
Selecione a constante de tempo desejada (1). Se
for programada uma constante de tempo (1) por
exemplo, de 100 ms, a frequéncia de corte do filtro
de baixa passagem sera de 1/0,1 = 10 RADIs,
correspondendo a (10/2 x 1r) = 1.6 Hz. Se o sinal

de feedback variar numa frequiéncia superior a 1,6
Hz, o regulador do processo PID nédo reagira.

445 Inicio rapido
(FLYING START)

Valor:

ODesligado (DISABLE) [0]
Ligado (ENABLE) [1]
Funcao:

Esta funcdo permite assumir o controle de
um motor que ndo é mais controlado pelo
conversor de frequéncia VLT por causa de
uma queda na tensao da rede.

Descricdo da selecéo:
Selecione Desligado, se essa fungédo nao
for necesséria.
Selecione Ligado, se o conversor de freqiiéncia
VLT tiver que chavear um motor rotativo.

446 Padrao de chaveamento
(SWITCH PATTERN)

Valor:

60° AVM (60° AVM) [0]
OSFAVM (SFAVM) [1]

Funcao:

Escolha entre os dois padrées de chaveamento:
60 °AVM and SFAVM.

Descricdo da selecéo:
Selecione60° AVM se for necessario utilizar a opcao
de uma frequiéncia de chaveamento de 14/10 kHz. O
"derating" da corrente nominal de saida lv.T.n Ocorre a
partir de uma frequéncia de chaveamento de 4,5 kHz.
Selecione SFAVM se for necessario utilizar a
opcdo de uma frequéncia de chaveamento de
até 5/10 kHz. O "derating" da corrente nominal
de saida Iyt Ocorre a partir de uma freqiiéncia
de chaveamento de 3,0 kHz.
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447 Torque, feedback de velocidade, 449 Torque, feedback de velocidade,
compensacéo de torque perda de friccéo

(TOR-SF COMP) (TOR-SF FRIC. LOSS)

Valor: Valor:
-100 - 100% 0 0% 0,00-50,00% do torque nominal do motor O 0,00%
Funcéo: Funcéo:
Este parametro é usado somente se Controle Esse parametro é usado somente se Controle
de torque, feedback de velocidade [5] tiver sido de torque, feedback de velocidade [5] tiver sido
selecionado no pardmetro 100. A compensacao selecionado no parametro 100.

de torque é usada em conjunto com a calibracdo
da frequiéncia do conversor do VLT. Ajustando-se
0 parametro 447, Compensagédo de torque, o
torque de saida pode ser calibrado.

Consulte a secdo Configuracdo de parametros,
regulagem de torque, feedback de velocidade.

Ajuste a perda de friccdo como perda percentual fixa
do torque nominal. Na operagdo do motor, a perda
de friccdo sera adicionada ao torque, enquanto na
operacédo de geracao, sera deduzida do torque.
Consulte a secao Configuragédo de parametros,
regulagem de torque, feedback de velocidade.
Descricdo da selecéo:

Definir o valor desejado. Descricéo da selecdo:

Definir o valor desejado.

448 Torque, feedback de velocidade Relagéo
de transmissdo da engrenagem

450 Tensao da alimentagcao em falha na
com "encoder"” linha de alimentacéao

(TOR-SF GEARRATIO) (MAINS FAIL VOLT.)

Valor: Valor:
0.001 - 100.000 0 1.000 180-240 V para unidades de 200-240 V 0 180
342-500 V para unidades de 380-500 V 0 342
Funcéo: 495-600 V para unidades de 550-600 V O 495
Este parametro € usado somente se Regulacao
de torque, feedback de velocidade [5] tiver sido ,Funcéo:
selecionado no parametro 100. E aqui onde se programa o nivel de tensao
Se um "encoder" tiver sido colocado no eixo de no qual o parametro 407, Falha na linha de
engrenagens, uma relacéo de transmisséo da alimentacéo, € ativado.
engrenagem devera ser definida - caso contrario, o O nivel de tens&o para ativacdo das funcées de falha
conversor de freqiiéncia VLT n&o podera calcular de alimentaca@o deve ser menor do que a tenséo
a freqliéncia de saida corretamente. nominal de alimentacéo fornecida ao conversor z§"
Para uma relac&o de transmissdo de 1:10 de frequéncia VLT. Como uma regra pratica, o &
(reducéo das rpm do motor), defina o valor parametro 450 pode ser programado para 10% o
do parametro como 10. menos que a tensdo nominal de alimentacéo. 8
o

Se o "encoder" tiver sido colocado diretamente
sobre o eixo do motor, defina a relagdo de
transmissao como 1,00.

Descricdo da selecéo:
Programe o nivel para ativagdo das funcées
de falha de alimentacéo.

Descricao da selecéo:

I.
Ajuste o valor requerido. NOTA!:

ll: Se este valor for programado em um
e nivel muito alto, a fungdo de falha de

alimentacdo programada no parametro
407 podera ser ativada, mesmo se a tenséo
da alimentacdo estiver presente.

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.

MG.51.A5.28 - VLT é uma marca registrada da Danfoss 157



Dt

VLT® 5000 Series

453 Relag¢do de marcha de velocidade,
loop fechado

(SPEED GEARRATIO)

Valor:

0,01 - 100,00 0 1,00

Funcéo:
Esse parametro é usado somente se Controle de
velocidade, loop fechado [1] tiver sido selecionado
no parametro 100 Configuracao .
Se o feedback tiver sido instalado no eixo de
engrenagens, é necessario ajustar uma relagédo
de marchas - caso contrario o conversor de
frequéncia do VLT ndo sera capaz de detectar
uma perda do codificador.
Para uma relagcéo de marcha de 1:10 (diminui¢édo da
rotacdo do motor), ajuste o valor do pardmetro em 10.
Se o codificador tiver sido instalado diretamente no
eixo do motor, ajuste a relagdo de marcha em 1,00.
Observe gque esse parametro somente tem influéncia
na funcéo de perda do codificador.

Descricdo da selecéo:
Definir o valor desejado.

454 Compensacao de tempo morto
(DEADTIME COMP.)

Valor:

Desligado (OFF) [0]
Ligado (ON) [1]
Funcao:

A compensacdao ativa do tempo morto do inversor,
que é parte do algoritmo de controle do VLT 5000
(VCC+) esta causando instabilidade em repouso, ao
trabalhar no controle de malha fechada. O objetivo
deste parametro é desligar a compensagao ativa
do tempo morto para evitar instabilidade.

Descricdo da selecéo:
Selecione Desligado [0] para desativar a
compensacao ativa do tempo morto.
Selecione Ligado [1] para ativar o compensacéo
ativa do tempo morto.

455 Monitor da gama de freqiénci
(MON. FREQ. RANGE)

Valor:
Inativo [0]
dAtivo [1]

Funcéo:
Este parametro é usado se a adverténcia 35 Fora
da gama de freqiiéncia tiver que ser desligada no
display do controle de processo malha fechada. Este
parametro ndo afeta a palavra de estado estendida.

Descricdo da selecéo:
Selecione Ativo para ativar a leitura no display
se ocorrer a adverténcia 35 Fora da gama de
frequiéncia. Selecione Inativo [0] para desativar
a leitura no display se ocorrer a adverténcia
35 ora da gama de frequéncia.

457 Funcéo de perda de fase
(FUNCAO DE PERDA DE FASE)

Valor:

OTrip (TRIP) [0]
Adverténcia (ADVERTENCIA) [1]
Funcao:

Selecione a fung¢édo que deve ser ativada se 0
desequilibrio da rede de alimentacéo ficar alto
demais ou se estiver faltando uma fase.

Descricdo da selecéo:
Em Trip [O] o conversor de freqiiéncia VLT ira
parar o motor apos alguns segundos (dependendo
do tamanho da unidade).
Em Adverténcia [1], somente uma adverténcia sera
exportada quando ocorrer uma falha da rede de
alimentagdo, mas em casos graves outras condi¢ées
extremas podem resultar em trip.

' NOTA!:
": Se Adverténcia foi selecionada, o tempo de
q duracao da unidade sera reduzida quando a
falha da rede de alimentacéo persistir.

' NOTA!:

ll: Em perda de fase, os ventiladores de
e refrigeracéo internos de alguns tipos de

unidade ndo podem ser energizados. Para
evitar o superaguecimento, é possivel conectar uma
fonte de alimentacgdo externa ao VLT 5032 - 5052
200 - 240 V, VLT 5075 - 5250 550 - 600 V e VLT 5075
- 5500 380 - 500 V. Consultar Instalagdo elétrica.

483 Compensacdo de ligacdo CC dinamica

(COMP. DE LIGACAO CC)

Valor:
Desligado [0]
OLigado [1]

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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Funcéo:
O conversor de freqiiéncia inclui um recurso, que
garante que a tensdo de saida seja independente
de qualquer flutuacdo de tenséo na ligagdo CC,
por exemplo, causada pela flutuacédo rapida na
tensao fornecida na alimentacéo. O beneficio é
um torque muito regular no eixo do motor (ripple
de torque baixo) sob as condicées de rede.

Descricdo da selecéo:

Em alguns casos, essa compensacéo dindmica pode
causar ressonancia na ligacdo CC e, depois, deve
ser desativada. Este & um caso tipico: quando um
reator de linha ou um filtro harménico passivo (por
exemplo, filtros AHF005/010) é montado na rede
elétrica para que o conversor de frequéncia suprima
a corrente harménica. Também pode ocorrer na rede
elétrica com uma relagéo baixa de curto-circuito.
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m Comunicacdo serial

500 Enderecgo
(BUS ADDRESS)

Valor:
De 1 a 126 01

Funcéo:
Este pardmetro permite a especificacdo do
endereco de cada conversor de freqiiéncia. Esta
caracteristica é utilizada em relacéo a ligagédo
com o PLC/Micro Computador.

Descricdo da selecéo:
Os conversores de frequéncia individuais podem ter
um endereco entre 1 e 126. O enderego 0 é utilizado
se um aparelho principal (PLC ou Micro Computador)
desejar enviar uma palavra que deve ser recebida
ao mesmo tempo por todos os conversores de
frequéncia ligados a porta serial. Neste caso, 0
conversor de freqliéncia ndo comunicara a recepgao.
Se o numero de unidades ligadas (conversores de
freqUiéncia + aparelho principal) for mais de 31, um
repetidor deve ser aplicado. O parametro 500 ndo
pode ser selecionado mediante a porta serial.

501 Taxa Baud

(BAUDRATE)

Valor:

300 Baud (300 BAUD) [0]

600 Baud (600 BAUD) [1]

1200 Baud (1200 BAUD) [2]

2400 Baud (2400 BAUD) [3]

4800 Baud (4800 BAUD) [4]
09600 Baud (9600 BAUD) [5]

Funcao:

Este parametro € para a programacéo da velocidade
na qual os dados devem ser transmitidos pela
ligacdo serial. A taxa Baud é definida como o
namero de bits transferidos por segundo.

Descricdo da selecéo:
A velocidade de transmisséo do conversor de
freqUiéncia deve ser regulada num valor que
corresponde a velocidade de transmissdo do
PLC/Micro. O parametro 501 ndo pode ser
selecionado pela porta serial RS 485.
O proprio tempo de transmissédo de dados, que
é determinado pelo Baud rate, é somente uma
parte do tempo de comunicacéao total.

502 Parada por inércia

(COASTING SELECT)
503 Parada rapida

(Q STOP SELECT)
504 Freio-CC

(DC BRAKE SELECT)

505 Partida
(START SELECT)

507 Selecédo de Setup
(SETUP SELECT)

508 Selecédo de velocidade
(PRES.REF. SELECT)

Valor:

Entrada digital (DIGITAL INPUT) [0]

Bus (SERIAL PORT) [1]

Légicae (LOGIC AND) [2]
OLégicaou (LOGIC OR) [3]

Funcéo:

Os parametros 502-508 permitem uma escolha
para o controle do conversor de freqiiéncia pelos
terminais (entrada digital) e/ou pelo bus serial.

Se Loégica e ou Bus serial for selecionado, o
comando em questdo pode ser ativado somente
se transmitido via comunicacéo serial. No caso
de Légica e, o0 comando também deve ser ativado
por uma das entradas digitais.

Descricdo da selecéo:
A entrada digital [0] é selecionada se o comando
de controle em questéo deve ser ativado somente
por uma entrada digital.
Bus serial [1] é selecionada se o comando de controle
em questao deve ser ativado somente por um bit
na palavra de controle (comunicacao serial).
A Logica e [2] é selecionada se o comando de controle
em questdo deve ser ativado somente quando um
sinal for transmitido (sinal ativo = 1) por ambos: uma
palavra de controle e uma entrada digital.

Entrada digital Bus Comando de
505-508 controle
0 0 0
0 1 0
1 0 0
1 1 1

A Légica ou [3] é selecionada se o comando de
controle em questédo deve ser ativado quando um
sinal for dado (sinal ativo = 1) pela palavra de
controle ou por uma entrada digital.

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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Entrada digital Bus Comando de
505-508 controle
0 0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 1
NOTA!:

funcdes de parada - vide os exemplos
relativos a 502 (parada por inércia) a seguir.
O comando de parada ativo é "0".

l@ Os parametros 502-504 tratam com as

O parametro 502 = Logica e

Entrada Bus Comando de controle
digital
0 0 1 Parada por inércia
0 1 0 Motor funcionando
1 0 0 Motor funcionando
1 1 0 Motor funcionando

O parametro 502 = Légica ou

Entrada Bus Comando de controle
digital

0 0 1 Parada por inércia

0 1 1 Parada por inércia

1 0 1 Parada por inércia

1 1 0 Motor funcionando

506 Reversao
(REVERSING SELECT)

Valor:

OEntrada digital (DIGITAL INPUT) [0]
Bus (SERIAL PORT) [1]
Légicae (LOGIC AND) [2]
Légicaou (LOGIC OR) [3]
Funcéo:

Vide a descricdo do parametro 502.

Descricdo da selecao:
Vide a descricdo do parametro 502.

509 Jog bus 1
(BUS JOG 1 FREQ.)

Valor:

De 0,0 ao parametro 202 0 10.0 Hz

Funcéo:
Aqui a programacédo de uma velocidade fixa (jog)
é ativada mediante a porta serial.
Esta fungdo é a mesma do parametro 213.

Descricao da selecéo:
A freqiiéncia do jog fioc pode ser selecionada na faixa
entre fuin (parédmetro 201) e fuax (pardmetro 202).

510 Jog bus 2

(BUS JOG 2 FREQ.)

Valor:
De 0,0 ao parametro 202

0 10.0 Hz

Funcéo:
Aqui a programacéo de uma velocidade fixa (jog)
€ ativada mediante a porta serial.
Esta funcdo é a mesma do parametro 213.

Descricao da selecéao:
A freqUéncia do jog fioc pode ser selecionada na faixa
entre fuin (par@metro 201) e fuax (parédmetro 202).

512 Perfil do telegrama
(TELEGRAM PROFILE)

Valor:

Perfil Fieldbus (FIELDBUS PROFILE) [0]
OUnidade FC (FC DRIVE) [1]

Funcéo:

E possivel escolher entre dois diferentes perfis
da palavra de controle.

Descricdo da selecéo:
Selecionar o perfil desejado para a palavra
de controle.
Consulte Comunicacao serial no Guia de projeto
para obter mais informacées sobre os perfis de
palavra de controle. Consulte também os manuais
dedicados do fieldbus para obter outros detalhes.

513 Tempo limite do Bus
(BUS TIMEOUT TIME)

Valor:
De 1 a 99 seg.

0 1 seg

Funcéo:
Este parametro regula o maximo tempo de espera
entre a recep¢ao de duas mensagens consecutivas.
Se este tempo for ultrapassado, supéem-se que
a comunicacgdéo serial parou e a reacdo desejada
€ programada no parametro 514.

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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Descricdo da selecéo:
Programe o tempo desejado

514 Funcéo de tempo limite do Bus
(BUS TIMEOUT FUNC)

Valor:

Desligado (OFF) [0]
Saida congelada (FREEZE OUTPUT) [1]
Parada (STOP) [2]
Jog (JOGGING) [3]
Velocidade max. (MAX SPEED) [4]
Parada e trip (STOP AND TRIP) [5]
Funcéo:

Este parametro seleciona a reagdo desejada para o
conversor de frequéncia VLT, quando for ultrapassado
o tempo de espera do Bus (parametro 513).

Se as escolhas de [1] a [5] estiverem ativadas,

os relés 01 e 04 serdo desativados.

Se ocorrerem mais time-outs ao mesmo tempo,

o conversor de freqiiéncia VLT dara a seguinte
prioridade a fungéo de time-out:

1. Parametro 318 Funcao apoés o time-out

2. Parametro 346 Funcédo apoés a perda do encoder
3. Parametro 514 Func¢éo de tempo limite do bus

Descricdo da selecéo:
A frequéncia de saida do conversor de freqiiéncia
VLT pode: ser congelada com os valores atuais, com
a referéncia congelada, parar, ir para freqiiéncia de
jog (parametro 213), ir para a frequiéncia de saida
maxima (parametro 202) ou parar e ativar um "trip".

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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Parametro Descrigéo Display. Unidade Intervalo
ne. texto de
atualizacdo
515 Reference % (REFERENCE) % 80 ms
516 Unidade de referéncia (REFERENCE [UNIT]) Hz, Nm ou rpm 80 ms
517 Feedback (FEEDBACK) A ser selecionado 80 ms
pelo par. 416
518 Frequéncia (FREQUENCY) Hz 80 ms
519 Frequéncia x Escala (FREQUENCY X SCALE) - 80 ms
520 Corrente (MOTOR CURRENT) Amp x 100 80 ms
521 Torque (TORQUE) % 80 ms
522 Power, kW (POWER (KW)) kw 80 ms
523 Power, HP (POWER (HP)) HP (US) 80 ms
524 Tensé&o do motor (MOTOR VOLTAGE) \% 80 ms
525 Tenséo da barra CC (DC LNK VOLTAGE) \% 80 ms
526 Temp. do motor (MOTOR THERMAL) % 80 ms
527 Temp. VLT (VLT THERMAL) % 80 ms
528 Entrada digital (DIGITAL INPUT) Cédigo binario 2 ms
529 Terminal 53, entrada (ANALOG INPUT 53) \% 20 ms
analdgica
530 Terminal 54, entrada (ANALOG INPUT 54) \% 20 ms
analdgica
531 Terminal 60, entrada (ANALOG INPUT 60) mA 20 ms
analdgica
532 Referéncia por pulso (PULSE REFERENCE) Hz 20 ms
533 Referéncia externa % (EXT. REFERENCE) 20 ms
534 Palavra de estado (STATUS WORD [HEX]) Cédigo Hex 20 ms
535 Poténcia do freio/2 min. (BR. ENERGY/2 MIN) kw
536 Poténcia do freio/s. (BRAKE ENERGY/S) kw
537 Temperatura no dissipador (HEATSINK TEMP.) °C 1,2 seg.
de calor
538 Palavra de alarme (ALARM WORD [HEX)]) Cédigo Hex 20 ms
539 Palavra de controle VLT (CONTROLWORD [HEX]) Cédigo Hex 2 ms
540 Palavra de adverténcia, 1 (WARN. WORD 1) Cdédigo Hex 20 ms
541 Palavra de estado (EXT. STATUS WORD) Cédigo Hex 20 ms
estendida Hex
557 Motor RPM (MOTOR RPM) RPM 80 ms
558 RPM do motor x escala (MOTOR RPM X SCALE) - 80 ms
Funcéo:

Esses parametros podem ser lidos via porta de

comunicacao serial e via display no modo Display.

Consulte também os parémetros 009 - 012.

Descricao da selecao:

Referéncia %, parametro 515:
O valor mostrado corresponde a referéncia total

(soma de digital/anal6gico/pré-ajuste/bus/congelar
ref./catch-up e slow-down).

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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Unidade de referéncia, parametro 516:

Fornece o valor atual dos terminais 17/29/53/54/60
na unidade resultante da escolha de configuracao
no parametro 100 (Hz, Nm ou rpm) ou no
parametro 416. Consulte também os parametros
205 e 416, se for necesséario.

Feedback, parametro 517:

Indica o valor de status dos terminais 33/53/60 na
unidade/escala selecionada nos parametros

414, 416 e 416.

Freguéncia, parametro 518:
O valor mostrado corresponde a freqiiéncia real do
motor f (sem amortecimento de ressonancia).

Fregiéncia x escala, parametro 519:

O valor mostrado corresponde a freqiiéncia
real do motor fy (sem amortecimento de
ressonancia) multiplicada por um fator (escala)
definido no parametro 008.

Corrente do motor, parametro 520:

O valor mostrado corresponde a corrente fornecida
do motor medida como valor médio Irus.

O valor é filtrado, o que significa que aprox.

1,3 segundos podem passar desde a alteracao

de um valor de entrada até a alteragédo do

valor da leitura de dados.

Torque, parametro 521:

O valor mostrado € o torque, com sinal, fornecido
ao eixo do motor. O valor é fornecido como
porcentagem do torque nominal.

Nao ha linearidade exata entre 160% de corrente
do motor e torque em relagdo ao torque nominal.
Alguns motores fornecem mais torque que

isso. Consequentemente, os valores minimo

e maximo dependerdo da corrente maxima

do motor e do motor usado.

O valor é filtrado, o que significa que aprox.

1,3 segundos podem passar desde a alteracao
de um valor de entrada até a alteragédo do

valor da leitura de dados.

NOTA!:
fl= Se a programacéo dos parametros do
e motor nao corresponder ao motor aplicado,
os valores de leitura seréo imprecisos
e poderdo tornar-se negativos, mesmo se o
motor ndo estiver funcionando ou se estiver
produzindo um torque positivo.

Poténcia, (kW), parametro 522:

O valor mostrado é calculado com base na
tensdo e corrente reais do motor.

O valor é filtrado, o que significa que pode
levar aproximadamente 1,3 segundos desde a
alteracdo de um valor de entrada até a alteracéo
do valor da leitura de dados.

Poténcia (HP), parametro 523:

O valor mostrado é calculado com base na
tensdo e corrente reais do motor.

O valor é indicado sob a forma de HP.

O valor é filtrado, o que significa que aprox.
1,3 segundos podem passar desde a alteracao
de um valor de entrada até a alteracdo do
valor da leitura de dados.

Tensdo do motor, parametro 524:
O valor mostrado é um valor calculado, usado
para controlar o motor.

Tenséo de ligacdo CC, parametro 525:

O valor mostrado € um valor medido.

O valor é filtrado, o que significa que aprox.
1,3 segundos podem passar desde a alteracao
de um valor de entrada até a alteragao do
valor da leitura de dados.

Temp. do motor, pardmetro 526:

Temp. do VLT, pardmetro 527:
Somente nlmeros inteiros sdo exibidos.

Entrada digital, par@metro 528:

O valor mostrado indica o estado do sinal nos 8
terminais digitais (16, 17, 18, 19, 27, 29, 32 e 33).
A leitura é binaria e o digito na extrema esquerda
fornece o estado do terminal 16, enquanto o digito
na extrema direita da o estado do terminal 33.

Terminal 53, entrada analdgica, parametro 529:

O valor mostrado indica o valor do sinal no terminal 53.
A escala (parametros 309 e 310) nédo influencia a
leitura. Min. e max. sdo determinados pelo ajuste
de deslocamento e ganho do conversor AD.

Terminal 54, entrada anal6gica, parametro 530:

O valor mostrado indica o valor do sinal no terminal 54.
A escala (parédmetros 312 e 313) nédo influencia a
leitura. Min. e max. sédo determinados pelo ajuste
de deslocamento e ganho do conversor AD.

Terminal 60, entrada analdgica, parametro 531:

O valor mostrado indica o valor do sinal no terminal 60.
A escala (pardmetros 315 e 316) nédo influencia a
leitura. Min. e max. sé@o determinados pelo ajuste
de deslocamento e ganho do conversor AD.

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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Referéncia por pulso, parametro 532:
O valor mostrado indica qualquer referéncia por pulso
em Hz conectada a uma das entradas digitais.

Referéncia externa %, parametro 533:

O valor informado fornece, como porcentagem,
a soma de referéncias externas (soma de
analégico/bus/pulso).

Palavra de estado, parametro 534:

Indica a palavra de estado transmitida pela porta de
comunicacgéo serial em codigo Hex do conversor
de frequéncia. Consulte o Guia de design.

Poténcia do freio/2 min., pardmetro 535:

Indica a poténcia do freio transmitida para um resistor
de freio externo. A poténcia média € calculada em
base continua durante os Ultimos 120 s.

Poténcia do freio/s, parametro 536:

Indica a poténcia do freio fornecida, transmitida
para um resistor de freio externo. Informada
como um valor instantaneo.

Temperatura do dissipador de calor,
parametro 537:

Informa a temperatura fornecida do dissipador
de calor do conversor de frequéncia. O
limite de interrupcao é 90 + 5°C, enquanto a
unidade religa a 60 + 5°C.

Palavra de alarme, parametro 538:

Indica em formato Hex se ha um alarme no conversor
de freqUéncia. Consulte a secdo Palavra de
adverténcia 1, Palavra de estado estendida e Palavra
de alarme para obter outras informagdes .

Palavra de controle do VLT, parametro 539:
Fornece a palavra de controle enviada pela porta
de comunicacgdo serial em codigo Hex para o
conversor de freqiiéncia. Veja no Guia de Design
para obter mais informagées.

Palavra de adverténcia 1, parametro 540:

Indica em formato Hex se ha uma adverténcia no
conversor de freqiiéncia. Consulte a se¢éo Palavra
de adverténcia 1, Palavra de estado estendida e
Palavra de alarme para obter outras informacdes.

Palavra de estado estendida Hex, parametro 541.:
Indica em formato Hex se ha uma adverténcia
no conversor de frequéncia.

Consulte a secdo Palavra de adverténcia 1,
Palavra de estado estendida e Palavra de alarme
para obter outras informacgdes .

Motor RPM, parametro 557:

O valor exibido corresponde a RPM real do motor.
Em controle de processo, loop fechado ou aberto,
a RPM do motor é estimada. Em modos de loop
fechado de velocidade, ela é medida.

Motor RPM x escala, par@metro 558:

O valor exibido corresponde a RPM real
do motor multiplicada por um fator (escala)
definido no parametro 008.

m Procedimentos do LCP para inserir texto

Depois de selecionar Texto do display no parametro
009 e 010, selecione o parametro da linha de display
(553 ou 554) e pressione a tecla CHANGE DATA.
Insira o texto diretamente na linha selecionada
usando as teclas de seta UP, DN & LEFT, RIGHT
no LCP. As teclas de seta UP e DN rolam pelos
caracteres disponiveis. As teclas de seta Left e Right
movem o cursor através da linha de texto.

Para bloguear o texto, pressione a tecla OK
guando a linha de texto estiver preenchida. A
tecla CANCEL cancelard o texto.

Estes sdo os caracteres disponiveis:

ABCDEFGHIJKLMNOPQRSTU
VWXYZAtAA... A, A- Ace A% AE A™ A
./-()01234567 89 'espacgo’

'espago’ € o valor padrdo dos parametros 533
e 534. Para apagar um caractere inserido,
s ubstitua-o por 'espaco’.

553 Texto do display 1
(DISPLAY TEXT ARRAY 1)

Valor:
No méx. 20 caractgFsX X XXXXXXXXXXXXXXXX]

Funcéo:
Um texto de no méaximo 20 caracteres pode ser
escrito nesta posicao, que sera exibido na linha 1
do display, desde que o Texto de display PCL [27]
tenha sido selecionado no parametro 010 Linha de
display 1.1. Exemplo de texto do display:

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.

MG.51.A5.28 - VLT é uma marca registrada da Danfoss

165

©
]
O
@©
s
@®©
S
(o))
o
S
o




£

VLT® 5000 Series

CLEAMING SYSTEM HMO.Z2

ULT MO8

175ZA792.10

AUTD REMOTE RUMMIMG

Descricdo da selecéo:
O texto requerido pode ser escrito via comunicacao
serial ou por meio de um teclado de setas no PCL.

554 Texto do visor 2
(DISPLAY TEXT ARRAY 2)

Valor:
Max. de 8 caracteres [XXXXXXXX]

Funcéo:
Um texto de no max. 8 caracteres pode ser
escrito e exbido na linha do visor 2, desde que
0 Visor LCP de texto [29] tenha sido selecionado
no parametro 009 Linha do visor 2

Descricdo da selecao:
O texto necessario pode ser escrito através
da comunicacao serial ou por meio do
teclado de setas no LCP.

580-582 Parametros definidos
(DEFINED PARAM.)

Valor:
Apenas para leitura

Funcéo:
Os trés parametros contém uma lista de todos
os parametros definidos em VLT. Cada paradmetro
contém até 116 elementos (nUmeros de parametros).
O nUimero de parametros que estdo em uso (580,
581, 582) depende da respectiva configuracédo
VLT. Quando um 0 é utilizado como um ndmero
de parametro, a lista termina.

Descricao da selecao:

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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m Funcgbes técnicas

Parametro n°. Descricao Texto do display Variacao
Dados operacionais
600 Horas de funcionamento (OPERATING Horas 0 - 130,000.0
HOURS)
601 Horas de funcionamento (RUNNING HOURS Horas 0 - 130,000.0
602 Contador kWh (KWH COUNTER) NuUmeros 0 - 9999
603 Numero de ativacées (POWER UP’S) NuUmeros 0 - 9999
604 NUmero de (OVER TEMP’s) NUmeros 0-9999
sobretemperaturas
605 Ndmero de (OVER VOLT'S) NUmeros 0 - 9999
sobretensées
Funcéo:

Contador kWh, parametro 602:
Informa o consumo de kW do motor como valor
médio por hora, desde o reset no parametro 618.

Esses parametros podem ser lidos via porta de
comunicacéo serial e via display nos parametros.

Descricdo da selecao:
Horas de funcionamento, parametro 600:
Indica o nimero de horas de funcionamento
do conversor de frequéncia.
O valor é atualizado no conversor de freqliéncia a Namero de sobretemperaturas, parametro 604:
cada hora e gravado quando a unidade € desligada. Informa o nimero de falhas de temperatura que
houve no conversor de frequéncia.

Numero de ativagées, parametro 603:
Informa o nimero de vezes que a tensao de
alimentacdo energizou o conversor de frequéncia.

Horas de funcionamento, pardmetro 601:

Indica o nimero de horas de funcionamento NGmero de sobretensées, pardmetro 605:
do conversor de frequéncia desde o reset Informa o nimero de sobretensées que houve
no parametro 619. no conversor de frequéncia.

O valor é atualizado no conversor de frequéncia VLT
a cada hora e gravado quando a unidade é desligada.

Parametro n°. Descricao Texto do display Variacao
Registro de dados
606 Entradas digitais (LOG: DIGITAL INP) Decimal 0 - 255
607 Palavra de controle (LOG: CONTROL Decimal 0 - 65535
WORD
608 Palavra de estado (LOG: BUS STAT Decimal 0 - 65535
WD) g
609 Referéncia (LOG: REFER- % 0-100 g
ENCE) G
610 Feedback (LOG: FEEDBACK) Par. 416 999,999.99 - ce”
999,999.99 o
611 Fregliéncia de saida (LOG: MOTOR Hz. 0.0-999.9
FREQ.)
612 Tensao de saida (LOG: MOTOR Volt 50 - 1000
VOLT)
613 Corrente de saida (LOG: MOTOR Amp 0.0-999.9
CURR.)
614 Tenséo da barra CC (LOG: DC LINK Volt 0.0-999.9
VOLT)
Funcéo: cada 160 ms, desde que um sinal de partida tenha
E possivel ver até 20 registros de dados por meio sido dado. Se for dado um sinal de parada, os 20
desse parametro, em que [0] € o registro mais recente registros de dados mais recentes serdo gravados e

e [19] o mais antigo. Cada registro de dados é feito a

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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os valores estardo disponiveis no display. Isso é dutil,
por exemplo, ao executar servi¢co depois de um trip.
Esses parametros podem ser lidos via porta de
comunicacao serial ou via display.

Descricdo da selecéo:
O numero do registro de dados é informado entre
colchetes: [1]. Os registros de dados sdo congelados
guando ha um trip e liberados quando o conversor
de freqliéncia é reinicializado em seguida.
O registro de dados esta ativo quando o
motor esta funcionando.

Esvazie um registro de dados se houver um
trip e libere-o0 ao reinicializar o conversor de
freqiiéncia. O registro de dados esta ativo
guando o motor esta funcionando.

Entradas digitais, parametro 606:

O valor das entradas digitais € dado como um
valor decimal na variagéo de 0-255.

O numero do registro de dados é informado
entre colchetes: [1]

ExT. EEFEREMCE, X

175ZA449.10

M~

63,0 % 4

gd6 DATALOG:DIGITAHL IMPUT
[ B] 48

Palavra de controle, par@metro 607:
O valor para palavra de controle é dado como um
valor decimal na variagdo de 0-65535.

Palavra de estado, parametro 608:
O valor para palavra de estado do bus é dado como
um valor decimal na variagédo de 0-65535.

Referéncia, parametro 609:
O valor da referéncia é apresentado como
uma % no intervalo 0 - 100%.

Feedback, parametro 610:
O valor é definido como o feedback parametrizado.

Freqliéncia de saida, parametro 611:
O valor da frequéncia do motor é apresentado como
uma freqiiéncia no intervalo 0,0 - 999,9 Hz.

Tensédo de saida, parametro 612:
O valor da tensdo do motor € apresentado em
Volts no intervalo 50 - 1000 V.

Corrente de saida, parametro 613:
O valor da corrente do motor € apresentado em
Amperes no intervalo 0,0 - 999,9 A.

Tenséo de ligacdo CC, parametro 614:
O valor da tenséo de ligagdo CC é apresentado
em Volts no intervalo 0,0 - 999,9 V.

615 Registro das falhas: Codigo de falha
(FLOG: ERROR COD)

Valor:

[indice 1 - 10] Cadigo de falha 0 - 44

Funcéo:
Esse parametro possibilita ver porque um erro ocorre.
Sao armazenados 10 valores [0-10] de registro.
O numero de registro mais baixo (1) contém o
ultimo/mais recente valor dos dados gravados
€ 0 mais alto nimero de registro (10) contém
o valor mais antigo.

Descricdo da selecéo:
Fornecido como um codigo numérico, no qual o
namero do erro se refere a um cédigo de alarme que
pode ser visto a partir da tabela da pagina 143.
Redefinir o registro de falhas apés a
inicializacdo manual.

616 Registro das falhas: Tempo
(F.LOG: TIME)

Valor:
[indice 1 - 10]

Funcéo:
Esse parametro possibilita ver o nimero total de
horas de funcionamento antes do erro ocorrer. Sao
armazenados 10 valores [0-10] de registro.
O numero de registro mais baixo (1) contém o
Ultimo/mais recente valor dos dados gravados,
e 0 mais alto numero de registro (10) contém
o valor mais antigo.

Descricdo da selecéo:
Leitura como uma opc¢ao.
Faixa de indicacdo: 0,0 — 9999,9.
Redefinir o registro de falhas apés a
inicializagdo manual.

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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Valor:
[indice 1 - 10]

Funcéo:
Esse parametro possibilita ver em que corrente
ou tensdo um determinado erro ocorreu.

Descricdo da selecéo:
Leitura como um valor.
Faixa de indicacdo: 0,0 — 999,9.
Redefinir o registro de falhas apos a
inicializacdo manual.

618 Reset contador kWh
(RESET KWH COUNT)

Valor:

Nenhumreset (DO NOT RESET) [0]
Reset (RESET COUNTER) [1]
Funcao:

Colocar o contador de horas kWh em zero
(parametro 602).

Descricdo da selecéo:
Se Reset [1] tiver sido selecionado quando a tecla
[OK] for apertada, o contador kWh do conversor de
freqUiéncia VLT sera resetado. Este parametro ndo
pode ser selecionado via a porta serial RS 485.

NOTA!:

“: Quando a tecla [OK] tiver sido ativada,
e o reset foi efetuado.

619 Reset do contador das horas de
funcionamento

(RESET RUN. HOUR)

Valor:

Nenhumreset (DO NOT RESET) [0]
Reset (RESET COUNTER) [1]
Funcao:

Colocar o contador das horas de funcionamento
em zero (parametro 601).

Descricdo da selecéo:
Se Reset [1] tiver sido selecionado quando a
tecla [OK] for apertada, o contador das horas de
funcionamento do conversor de frequéncia VLT
sera resetado. Este parametro ndo pode ser
selecionado via a porta serial RS 485.

NOTA!:
ll: Se a tecla [OK] tiver sido selecionada,
e efetua-se o reset.

Valor:
OFuncionamento normal (NORMAL OPERATION) [0]
Funcionamento com o inversor desativado

(OPER. W/INVERT.DISAB) [1]
Teste do cartdo de controle

(CONTROL CARD TEST) [2]
Iniciacdo (INITIALIZE) [3]
Funcéo:

Além do funcionamento normal, este parametro pode
ser utilizado para dois testes diferentes.

Todos os parametros (exceto os parametros 603-605)
também podem ser iniciados manualmente.

' NOTA!:

" ~ ~ , .

ll_ Esta funcdo ndo sera ativada a menos

e que a linha que alimenta o conversor
de freqiiéncia tenha sido desligada e,

em seguida, ligada novamente.

Descricao da selecao:
Funcionamento normal [0] é selecionado para o
funcionamento normal do motor, com o motor
na aplicacdo selecionada.
Funcionamento com o inversor desativado [1] é
selecionado se for desejado um controle sobre
o cartdo de controle e as suas fungdes - sem
gue o inversor guie o motor.
Teste do cartéo de controle [2] é selecionado se
for desejado o controle das entradas analégicas e
digitais; das saidas analdgicas, digitais e dos relés,
bem como da tensao de controle de +10 V.

Para este teste é necessaria uma ligacdo de
teste com ligagées internas.

Utilize o seguinte procedimento para o teste
do cartdo de controle:

1. Selecione teste do cartdo de controle .

2. Corte a alimentacdo da rede elétrica e aguarde
que a luz do display se apague.

3. Introduza a ligacéo de teste (vide a seguir).

Ligue a rede elétrica.

5. O conversor de freqiiéncia aguarda que a
tecla "OK" seja apertada (sem LCP, programe
para Operacao normal, quando o conversor de
freqUéncia partir como normalmente).

&

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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6. Efetue os varios testes. Procedimento para a inicializagéo:

Aperte a tecla ‘OK'.

8. Programe o parametro 620 automaticamente
em Operagdo normal.

VLT® 5000 Series

~

1. Selecione Iniciacao.
Aperte a tecla [OK].
3. Corte o fornecimento da alimentacdo e aguarde

n

Se o teste falhar o conversor de freqiiéncia vai entrar que a luz de display se apague.
numa malha infinita. Substitua o cartdo de controle. 4. Ligue a alimentac&o.
Ligacdes de teste: A inicializago manual pode ser feita pressionando-se
e trés teclas ao mesmo tempo, assim que a tensdo da
20222 @ @ 2 @ @ E rede elétrica € ligada. A inicializacdo manual ajusta
< A . P
16 17 18 19 20 27 29 32 35 61 68 69) = todos os parametros segundo as configuragées de
s e o o o o o Dog|l R o .
- fabrica, exceto os pardmetros 600-605.

O procedimento para a inicializacdo manual
€ 0 seguinte:

—l—O8 e

1. Desligue a tensédo da rede elétrica e aguarde
até a luz no display apagar-se.
H:'I %l HZJ Og %l Ooooog 2. Mantenha pressionadas as teclas
[DISPLAY/STATUS]+[MENU]+[OK] e ao
J | mesmo tempo ligue a alimentagéo da rede
elétrica. O display mostrara MANUAL INITIALIZE.

IniciacAo [3] é selecionada se desejar a programagao 3. Quando o display mostrar UNIT READY, o
da fabrica sem resetar os parametros 500 conversor de fregliéncia tera sido inicializado.

501 + 600-605 + 615-617.

Q0022022222

NOTA!:
'@ O motor deve estar parado antes de que a

inicializacdo possa ser conduzida.

Parametro no. Descrigao Texto do display
Placa de identificacao
621 Tipo de VLT (VLT TYPE)
622 Secao de poténcia (POWER SECTION)
623 Numero de pedido do VLT (VLT ORDERING NO)
624 Numero da versao de software (SOFTWARE VERSION)
625 Numero de identificacdo do LCP (LCP ID NO)
626 Numero de identificacdo do banco de dados (PARAM DB ID)
627 Numero da identificacdo da secao de (POWER UNIT DB ID)
poténcia
628 Tipo de opcao da aplicacdo (APP. OPTION)
629 Numero do pedido da opcdo da aplicacdo (APP. ORDER NO)
630 Tipo de opcao de comunicacao (COM. OPTION)
631 Numero do pedido da opgédo de (COM. ORDER NO)
comunicacao
Funcéo: A secéo de poténcia indica qual se¢do de poténcia
Os dados de teclas da unidade podem ser lidos via fornecida esta sendo usada.
display ou via porta de comunicacgédo serial. Por exemplo: Estendido com freio.
Descricdo da selecao: Numero de pedido do VLT, parAmetro 623:
Tipo do VLT, pardmetro 621: Esse pedido fornece o nimero do pedido do
O Tipo do VLT indica o tamanho da unidade tipo de VLT em questéo.
e a funcao basica envolvida. Por exemplo: 175Z0072.

Por exemplo: VLT 5008 380-500 V.
Numero da versao de software, parametro 624:

Secdao de poténcia, parametro 622: A versao de software informa o nimero da versao.
[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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Por exemplo: V 3,10

Numero de identificagcdo do LCP, parametro 625:
Os dados de teclas da unidade podem ser lidos via
display ou via porta de comunicacgédo serial.

Por exemplo: ID 1,42 2 kB.

NUumero de identificagdo do banco de

dados, pardmetro 626:

Os dados de teclas da unidade podem ser lidos via
display ou via porta de comunicacéo serial.

Por exemplo: ID 1,14.

Numero de identificacdo da secdo de
poténcia, parametro 627:

Os dados de teclas da unidade podem ser lidos via
display ou via porta de comunicacgédo serial.

Por exemplo: ID 1,15.

Tipo de opc¢éo de aplicagdo, parametro 628:
Informa o tipo de opg¢des de aplicacado instaladas
no conversor de frequéncia VLT.

NUumero de pedido da opgédo de aplicagao,
parametro 629:
Informa o nimero de pedido para op¢éo de aplicacéo.

Tipo de opg¢do de comunicagéo, parametro 630:
Informa o tipo de opgées de comunicacgéo instaladas
no conversor de frequiéncia VLT.

NUmero de pedido da opg¢do de comunicagao,
paréametro 631:

Informa o nimero de pedido para opgao

de comunicacao.
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NOTA!:
|: Os parametros 700-711 do cartdo de relé
e s6 sdo ativados se um cartdo opcional de
relé estiver instalado no VLT 5000.

700 Relé 6, fungao
(RELAY6 FUNCTION)
703 Relé 7, fungao
(RELAY7 FUNCTION)
706 Relé 8, fungao
(RELAY8 FUNCTION)
709 Relé 9, fungao
(RELAY9 FUNCTION)
Funcéo:
Esta saida ativa um contato de relé. As saidas
dos relés 6/7/8/9 podem ser utilizadas para
visualizar estados e adverténcias. O relé é ativado
guando as condi¢6es para os valores de dados
adequados tiverem sido preenchidas.
A habilitagdo/desabilitacdo pode ser programada
nos parametros 701/704/707/710 Relé 6/7/8/9,
atraso de ON e nos parametros 702/705/708/711
Relé 6/7/8/9, atraso de OFF.

Descricdo da selecao:
Para conhecer a escolha dos dados e as ligacées,
vide parametros 319 - 326.

. ON

710 Relé 9, atraso de ON

(RELAY9 ON DELAY)

Valor:
0 - 600 seg

0 O seg

Funcéo:
Este pardmetro permite um retardo no tempo de
religacdo dos relés 6/7/8/9 (terminais 1-2).

Descricdo da selecéo:
Introduza o valor desejado.

Valor:

0 - 600 seg 0 O seg

Funcéo:
Este pardmetro permite um retardo no tempo de
religacao dos relés 6/7/8/9 (terminais 1-2).

Descricdo da selecéo:
Introduza o valor desejado.

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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m Instalacdo elétrica do cartdo de relé
Os relés estao conectados da forma mostrada abaixo.

Relé 6-9:
A-B fechados, A-C abertos
Max. 240 V CA, 2 Amp.

Relay 06 Relay 07

6A 6B 6C 7A 7B 7C
g O O O O
Relay 08 Relay 09
8A 8B 8cC 9A 9B 9C
g O O O O O

178HA442.11

Para conseguir um duplo isolamento, a lamina plastica
deve ser montada como mostrado no desenho abaixo.

175HA475.10

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.
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Saidas terminal no. Relé Relé 07 Relé 08 Relé
06 09
parametro
Valor:
Sem fungéo (NO OPERATION) [0] [0] [0] [0]
Controle pronto (CONTROL READY) [1] [1] [1] [1]
Unidade pronta (UNIT READY) 210 [2] [2] [2]
Pronto - controle remoto (UNIT READY/REM CTRL) [3] [3] [3] [3]
Habilitado, nenhuma adverténcia (ENABLE/NO WARNING) [4] [4] [4] [4]
Funcionando (VLT RUNNING) [5] [5] [5] [5]
Rodando, nenhuma adverténcia (RUNNING/NO WARNING) [6] [6] [6] [6]
Rodando dentro da gama, nenhuma (RUN IN RANGE/NO WARN) [7] [7] [7] [7]
adverténcia
Rodando no valor de referéncia, nenhuma adverténcia (RUN ON REF/NO WARN) [8] [8] [8] [8]
Alarme (ALARM) [9] [9] [9] [o10
Alarme ou adverténcia (ALARM OR WARNING) [10] [10] [10] [10]
Limite do torque (TORQUE LIMIT) [11] [11] [11] [11]
Fora da faixa de corrente (OUT OF CURRENT RANGE) [12] [12] [12] [12]
Acima da ILOW (ABOVE CURRENT, LOW) [13] [13] [13] [13]
Abaixo da IHIGH (BELOW CURRENT, HIGH) [14] [14] [14] [14]
Fora do intervalo de frequéncia (OUT OF FREQ RANGE) [15] [15] [15] [15]
Acima da fLOW (ABOVE FREQUENCY LOW) [16] [16] [16] [16]
Abaixo da fHIGH (BELOW FREQUENCY HIGH) [17] [17] [17] [17]
Fora da faixa de feedback (OUT OF FDBK RANGE) [18] [18] [18] [18]
Acima do feedback baixo (ABOVE FDBK, LOW) [19] [19] [19] [19]
Abaixo do feedback alto (BELOW FDBK, HIGH) [20] [20] [20] [20]
Aviso térmico (THERMAL WARNING) [21] [21] [21] [21]
Pronto - nenhuma adverténcia térmica (READY WARN) [22] [22] [22] [22]
Pronto - controle remoto - nenhuma adverténcia térmica (REM RDY THERMWAR) [23] [23] [23] [23]
Pronto - tenséo da rede dentro da faixa (RDY NO OVER/UNDERVOL) [24] [24] [24] [24]
Inversao (REVERSE) [25] [25] [25] [25]
Bus serial ok (BUS OK) [26] [26] [26] [26]
Limite de torque e parada (TORQUE LIMIT AND STOP) [27] [27] [27] [27]
Freio, nenhuma adverténcia do freio (BRAKE NO WARNING) [28] [28] [28] [28]
Freio pronto, nenhuma falha (BRAKE RDY (NO FAULT)) [29] [29] [29] [29]
Falha do freio (BRAKE FAULT (IGBT)) [30] [30] [30] [30]
Relé 123 (RELAY 123) [31] [31] [31] [31]
Controle mecénico dos freios (MECH. BRAKE CONTROL) [32] [32] [32] [32]
Control word bit 11/12 (CTRL WORD BIT 11/12) [33] [33] [33] [33]
Controle estendido do freio mecénico  (EXT. MECH. BRAKE) [34] [34] [34] [34]
Travamento de seguranca (SAFETY INTERLOCK) [35] [35] [35] [35]
Alimentag&o ATIVADA (MAINS ON) [50] [50] [50] O [50]
Motor em funcionamento (MOTOR RUNNING) [51] [511 0  [51] [51]
Funcéo:

Alimentacdo ATIVADA [50], tem a mesma funcéo
Descricido da selecio: légica que Funcionando [5].

Para ver uma descricdo da selegéo, vide
0 parametro 319.

[l = programacéo de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagéo através da porta serial.

174 MG.51.A5.28 - VLT é uma marca registrada da Danfoss



Dt

VLT® 5000 Series

Motor funcionando [51], tem a mesma funcao légica
que Controle mecanico do freio [32]
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m Resolucdo de problemas

Sintoma
1. Motor funciona de maneira nao
uniforme

2. Motor nédo funciona

3. Motor nao freia

4. Nao ha mensagem ou luz de
iluminagcéo no display

5. Motor parado, luz no display,
mas sem relatério de falha

Como tratar

Se o motor funciona de maneira ndo uniforme, mas nenhuma
falha é informada, isso pode ocorrer porque o conversor de
frequiéncia foi ajustado de forma errada.

Ajuste as programagées de dados do motor.

Entre em contato com a Danfoss se 0 novo ajuste néo fizer o
motor funcionar de maneira uniforme.

Verifique se ha uma luz de iluminacao no display.

Se houver, verifique se esta sendo exibida uma mensagem de
falha. Caso positivo, consulte a secdo sobre Adverténcias ; caso
contrario, consulte o sintoma 5.

Se néo houver luz de iluminacgéo, verifique se o conversor de
freqliéncia esta conectado a rede elétrica. Se estiver, consulte o
sintoma 4.

Consulte Controle com funcéo de freio .

Verifique se os pré-fusiveis do conversor de frequéncia estdo
abertos.

Caso estejam, entre em contato com a Danfoss para obter
assisténcia.

Caso contrério, verifique se o cartdo de controle esta
sobrecarregado.

Caso esteja, desconecte todos os conectores de sinal de controle
do cartdo de controle e verifique se a falha desaparece.

Em caso positivo, assegure que a alimentacdo de 24 V no esteja
em curto-circuito.

Em caso negativo, entre em contato com a Danfoss para obter
assisténcia.

Dé partida no conversor de frequéncia pressionando [START] no
painel de controle.

Verifique se o display esta congelado, ou seja, se ele nao pode
ser alterado ou esté indefinido.

Em caso positivo, verifique se foram usados cabos blindados e se
estdo conectados corretamente.

Em caso negativo, verifique se o motor esta conectado e se todas
as fases do motor estdo OK.

O conversor de freqiiéncia deve ser ajustado para funcionar
usando referéncias locais:

Parametro 002 = Operacao local

Parédmetro 003 = valor de referéncia desejado

Conecte 24 V CC ao terminal 27.

A referéncia é alterada pressionando '+ ou '-".

O motor esta funcionando?

Em caso positivo, verifique se os sinais de controle para o cartdo
de controle estdo OK.

Em caso negativo, entre em contato com a Danfoss para obter
assisténcia.
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m Visor - Mensagens de status
As mensagens de status aparecem na quarta
linha do visor. Veja o exemplo abaixo. A
mensagem de status estara no visor durante
aproximadamente 3 segundos.

FEERUEHCY

28.8Hz 7

SLOW DOWH

Partida no sentido horario/anti-horario
(START FORW./REV):

Entrada em entradas digitais e dados de
parametros estdo em conflito.

Diminuir (SLOW DOWN):

A frequéncia de saida do conversor de
frequéncia é reduzida pelo valor percentual
escolhido no parametro 219.

Aumentar (CATCH UP):

A frequéncia de saida do conversor de
freqiiéncia é aumentada pelo valor percentual
escolhido no parametro 219.

Alto feedback (FEEDBACK HIGH):

O valor de FB é maior que o valor ajustado no
parametro 228. Essa mensagem é mostrada
somente quando o motor esta em funcionamento.

Baixo feedback (FEEDBACK LOW):

O valor de FB é menor que o valor ajustado no
parametro 227. Essa mensagem é mostrada
somente quando o motor esta em funcionamento.

Fregiéncia de saida alta (FREQUENCY HIGH):
A frequéncia de saida é maior que o valor ajustado
no parametro 226. Essa mensagem é mostrada
somente quando o motor esta em funcionamento.

Freqliéncia de saida baixa (FREQUENCY LOW):
A freqiiéncia de saida é menor que o valor ajustado
no parametro 225. Essa mensagem € mostrada
somente quando o motor esta em funcionamento.

Corrente de saida alta (CURRENT HIGH):

A corrente de saida é maior que o valor ajustado
no parametro 224. Essa mensagem € mostrada

somente quando o motor esta em funcionamento.

Corrente de saida baixa (CURRENT LOW):

A corrente de saida € menor que o valor ajustado
no parametro 223. Essa mensagem é mostrada
somente quando o motor esta em funcionamento.

Frenagem max. (BRAKING MAX):

O freio esta funcionando.

A frenagem 6tima é realizada quando o
valor no pardmetro 402 Limite de poténcia
do freio, KW é excedido.

Frenagem (BRAKING):
O freio esta funcionando.

Operacdo de rampa (REM/ RAMPING):
Remoto foi selecionado no pardmetro 002 e
a frequéncia de saida é alterada de acordo
com as rampas ajustadas.

Operacdo de rampa (LOCAL/ RAMPING):
Local foi selecionado no parametro 002 e
a freqiiéncia de saida é alterada de acordo
com as rampas ajustadas.

Funcionamento, controle local (LOCAL/RUN OK):
Controle local foi selecionado no parametro 002

e um comando de partida foi dado no terminal 18
(START ou LATCHED START no parametro 302) ou
no terminal 19 (START REVERSE parametro 303).

Funcionamento, Controle remoto (REM/RUN OK):
Controle remoto foi selecionado no parametro 002
e um comando de partida foi dado no terminal

18 (START ou LATCHED START no parametro
302), no terminal 19 (START REVERSE parametro
303) ou pelo barramento serial.

VLT pronto, controle remoto (REM/UNIT READY):
Controle remoto foi selecionado no parametro

002 e Parada por inércia inversa, no parametro
304 e h4 0 V no terminal 27.

VLT pronto, controle local (LOCAL/UNIT READY):
Local foi selecionado no parametro 002 e Inércia
inversa no parametro 304 e ha 0 V no terminal 27.

Parada rapida, controle remoto (REM/QSTOP):
Controle remoto foi selecionado no parametro

002 e o conversor de freqliéncia parou por meio
de um sinal de parada rapida no terminal 27 (ou
possivelmente pela porta de comunicacao serial).
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Local foi selecionado no parametro 002 e o conversor
de freqiéncia parou por meio de um sinal de
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parada rapida no terminal 27 (ou possivelmente
pela porta de comunicacédo serial).

Parada CC, controle remoto (REM/DC STOP):
Controle remoto foi selecionado no pardmetro 002
e o conversor de freqiiéncia parou por meio de um
sinal de parada CC em uma entrada digital (ou
possivelmente pela porta de comunicacao serial).

Frenagem CC, local (LOCAL/ DC STOP):

Local foi selecionado no pardmetro 002 e o conversor
de freqiéncia parou por meio de um sinal de
frenagem CC no terminal 27 (ou possivelmente

pela porta de comunicacédo serial).

Parada, controlada remotamente (REM/STOP):
Controle remoto foi selecionado no pardmetro 002
e o conversor de frequiéncia parou por meio do
painel de controle ou por uma entrada digital (ou
possivelmente pela porta de comunicacao serial).

Parada, local (LOCAL/ STOP):

Local foi selecionado no parametro 002 e o
conversor de frequiéncia parou por meio do painel de
controle ou pela entrada digital (ou possivelmente
pela porta de comunicacgédo serial).

Parada LCP, remoto (REM/LCP STOP):
Remoto foi selecionado no parametro 002, e o
conversor de freqiéncia parou pelo painel de
controle. O sinal de inércia no terminal 27 é alto.

Parada LCP, local (LOCAL/LCP STOP):

Local foi selecionado no pardmetro 002 e o conversor
de frequéncia parou por meio do painel de controle.
O sinal de inércia no terminal 27 ¢é alto.

Aguardar (STAND BY):

Controle remoto foi selecionado no parametro 002.
O conversor de freqliéncia ir& iniciar quando receber
um sinal de partida por meio de uma entrada digital
(ou pela porta de comunicacao serial).

Congelar saida (FREEZE OUTPUT):

Controle remoto foi selecionado no pardmetro 002
junto com Congelar referéncia no parametro 300,
301, 305, 306 ou 307 e o terminal em questéo (16,
17, 29, 32 ou 33) foi ativado (ou possivelmente
pela porta de comunicacédo serial).

Operacédo de jog, controlado remotamente
(REM/RUN JOG):

Controle remoto foi selecionado no pardmetro 002

e Jog no parametro 300, 301, 305, 306 ou 307, e 0
terminal em questéo (16, 17, 29, 32 ou 33) foi ativado
(possivelmente pela porta de comunicagéao serial).

Operacéo de jog, local (LOCAL/ RUN JOG):

Local foi selecionado no parametro 002 e Jog no
parametro 300, 301, 305, 306 ou 307, e o terminal
em questédo (16, 17, 29, 32 ou 33) foi ativado
(possivelmente pela porta de comunicacgéo serial).

Controle de sobretensdo (OVER VOLTAGE
CONTROL):

A tensao no circuito intermediario do conversor
de freqiiéncia é alta demais. O conversor

de frequéncia esta tentando evitar um erro
aumentando a frequiéncia de saida.

Essa fungéo é ativada no parametro 400.

Adaptacdo de motor automatica (AUTO
MOTOR ADAPT):
A Adaptacdo de motor automatica esta funcionando.

Concluida verificacdo do freio (BRAKECHECK
OK):

A verificagcdo do resistor e transistor de freio

foi feita com éxito.

Descarga rapida concluida (QUICK
DISCHARGE OK):
A descarga rapida foi concluida com éxito.

Excecbes XXXX (EXCEPTIONS XXXX):

O microprocessador da placa de controle parou e
o conversor de freqiiéncia ndo esta funcionando.
A causa pode ser ruido na rede de alimentagao,
motor ou cabos de controle, levando a uma parada
do microprocessador da placa de controle.
Verifigue se a conexao desses cabos esta
correta em relagdo a EMC.

Parada de rampa no modo fieldbus (OFF1):
OFF1 significa que a unidade é parada pela
desaceleracao. O comando para parar foi dado
em um fieldbus ou porta serial RS485 (selecionar
fieldbus no parametro 512).

Parada por inércia no modo fieldbus (OFF2):

OFF2 significa que a unidade é parada por inércia. O
comando para parar foi dado em um fieldbus ou porta
serial RS485 (selecionar fieldbus no pardmetro 512).

Parada rapida no modo fieldbus (OFF3):

OFF3 significa que a unidade é parada por parada
rapida. O comando para parar foi dado em

um fieldbus ou porta serial RS485 (selecionar
fieldbus no parametro 512).

Impossivel dar partida (START INHIBIT):

A unidade esta no modo de perfil do fieldbus. OFF1,
OFF2 ou OFF3 foram ativados. OFF1 deve ser
alternado para iniciar (OFF1 ajustadode 1 a0 a 1)
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N&o pronto para operacdo (UNIT NOT READY):
A unidade esta no modo de perfil do Fieldbus
(parametro 512). A unidade nao esta pronta para
operagdo como bit 00, 01 ou 02 na palavra de
controle "0"; a unidade obteve erro ou n&o ha
alimentacgéo da rede (vista somente em unidades
com alimentacdo de 24 V CC).

Pronto para operagdo (CONTROL READY):

A unidade esta pronta para funcionar. Para unidades
estendidas fornecidas com alimentagéo de 24 V
CC, a mensagem também aparece quando nao

h& alimentagdo da rede elétrica.

jog no barramento, controlado remotamente
(REM/RUN BUS JOG1):

Controle remoto foi selecionado no parametro
002 e o Fieldbus foi selecionado no parametro
512. Jog no barramento foi selecionado pelo
fieldbus ou barramento serial.

Jog no barramento, controlado remotamente
(REM/RUN BUS JOG2):

Controle remoto foi selecionado no parametro
002 e o Fieldbus foi selecionado no parametro
512. Jog no barramento foi selecionado pelo
fieldbus ou barramento serial.
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m Adverténcias e alarmes precede o alarme. Pode significar também que
A tabela fornece os diferentes alarmes e adverténcias € possivel programar se uma determinada falha
e indica se a falha bloqueia o conversor de resulta em adverténcia ou alarme. Isso é possivel,
freqUiéncia. Apés um Bloqueio de erro, a alimentagéo por exemplo no parametro 404 Verificacdo do freio.
da rede elétrica deve ser desligada e a falha Depois de um erro, o alarme e adverténcia piscarao,
corrigida. Religue a alimentacéo da rede e reinicialize mas se a falha for removida, somente o alarme
o conversor de freqUiéncia quando estiver pronto. piscara. Apds um reset, o conversor de freqiiéncia

o estara pronto para comecar a funcionar novamente.
Sempre que aparecer uma cruz na Adverténcia e no

Alarme, isso pode significar que uma adverténcia

N° Descricao Adverténcia Alarme Travado
por erro
1 10 Volts baixo (10 VOLT LOW) X
2 Falha zero ativa (LIVE ZERO ERROR) X X
3 Sem motor (NO MOTOR) X
4 Falha de fase (MAINS PHASE LOSS) X X X
5 Adverténcia de tensdo alta (DC LINK VOLTAGE HIGH) X
6 Adverténcia de tensdo baixa (DC LINK VOLTAGE LOW) X
7 Sobretenséo (DC LINK OVERVOLT) X X
8 Subtensédo (DC LINK UNDERVOLT) X X
9 Sobrecarga no inversor (INVERTER TIME) X X
10 Sobrecarga do motor (MOTOR TIME) X X
11 Termistor do motor (MOTOR THERMISTOR) X X
12 Limite de torque (TORQUE LIMIT) X X
13 Sobrecorrente (OVERCURRENT) X X X
14 Falha de terra (EARTH FAULT) X X
15 Falha do modo de comutacao (SWITCH MODE FAULT) X X
16 Curto-circuito (CURR.SHORT CIRCUIT) X X
17 Tempo excedido no barramento padrdo (STD BUS TIMEOUT) X X
18 Tempo excedido no barramento HPFB (HPFB TIMEOUT) X X
19 Falha em EEprom no cartdo de poténcia (EE ERROR POWER X
CARD)
20 Falha em EEprom no cartdo de controle (EE ERROR CTRL. CARD) X
21 Otimizacédo automatica OK (AUTO MOTOR ADAPT OK) X
22 Otimizacdo automatica ndo estad OK (AUTO MOTOR ADAPT FAIL) X
23 Falha no teste do freio (BRAKE TEST FAILED) X X
25 Curto-circuito no resistor de freio (BRAKE RESISTOR FAULT ) X
26 Poténcia do resistor de freio 100% (BRAKE POWER 100%) X X
27 Curto-circuito no transistor de freio (BRAKE IGBT FAULT) X
29 Temperatura muito alta no dissipador de calor (HEAT SINK OVER X X
TEMP.)
30 Fase U do motor ausente (MISSING MOT.PHASE U) X
31 Fase V do motor ausente (MISSING MOT.PHASE V) X
32 Fase W do motor ausente (MISSING MOT.PHASE W) X
33 Descarga rapida néo estd OK (QUICK DISCHARGE FAIL) X X
34 Falha de comunicacdo do Profibus (PROFIBUS COMM. FAULT) X X
35 Fora da faixa de freqiiéncia (OUT FREQ RNG/ROT LIM) X
36 Falha da rede de alimentacdo (MAINS FAILURE) X X
37 Falha do inversor (INVERTER FAULT) X X
39 Verificar pardmetros 104 e 106 (CHECK P.104 & P.106) X
40 Verificar par@metros 103 e 105 (CHECK P.103 & P.105) X
41 Motor grande demais (Motor too big) X
42 Motor pequeno demais (Motor too small) X
43 Falha do freio (BRAKE FAULT) X X
44 Perda do codificador (ENCODER FAULT) X X
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m Adverténcias
O display indica alternadamente estado normal
e aviso. Uma adverténcia aparece na primeira e
segunda linhas do display. Veja os exemplos abaixo.
Se o parametro 027 estiver definido na linha 3/4,
a adverténcia ser& exibida nessas linhas caso o
display esteja no estado de leitura 1-3.

MO MOTOR

2

WAEH. 3+

Mensagens de alarme
O alarme aparece na segunda e terceira linhas
do display. Veja o exemplo abaixo:

TRIP C(RESET?

ALARM: 12

TORGUE LIMIT

WARNING 1

Abaixo de 10 Volts (10 VOLT LOW):

A tensao de 10 Volts do terminal 50 esta abaixo
de 10 Volts no cartdo de controle.

Remova parte da carga do terminal 50, pois a
alimentagdo de 10 Volts esta sobrecarregada.
Méax. 17 mA/min. 590 &,.

WARNING/ALARM 2

Falha zero ativa (LIVE ZERO ERROR):

O sinal de corrente no terminal 60 € menor
que 50% do valor ajustado no parametro 315
Terminal 60, escala minima.

WARNING/ALARM 3

Sem motor (NO MOTOR):

A funcéo de verificacdo do motor (consulte o
parametro 122) indica que ndo ha motor conectado
a saida do conversor de frequéncia.

WARNING/ALARM 4

Falha de fase (MAINS PHASE LOSS):

Esta faltando uma fase no lado da alimentacgédo ou o
desequilibrio da tensao de alimentacao € alto demais.
Essa mensagem também pode aparecer se

houver uma falha no retificador de entrada

no conversor de frequéncia.

Verifiqgue a tensdo de alimentacéo e a corrente de
alimentacgédo para o conversor de freqiiéncia.

WARNING 5

Adverténcia de tenséo alta

(DC LINK VOLTAGE HIGH):

A tensao no circuito intermediario (CC) é superior
ao limite de sobretensao do sistema de controle. O
conversor de freqiiéncia ainda esta ativo.

WARNING 6

Adverténcia de tensédo baixa (DC LINK
VOLTAGE LOW):

A tensao no circuito intermediario (CC) € inferior
ao limite de subtenséo do sistema de controle. O
conversor de freqiiéncia ainda esta ativo.

WARNING/ALARM 7

Sobretenséo (DC LINK OVERVOLT):

Se a tenséo do circuito intermediario (CC) exceder
o limite de sobretensédo do inversor (consulte a
tabela), o conversor de freqiiéncia causara erro apos
o tempo definido no parametro 410 passar.

Além disso, a tensdo serd informada no display.

A falha pode ser eliminada conectando-se um
resistor de freio (se o conversor de frequéncia
possuir um circuito de frenagem integral, EB

ou SB) ou ampliando-se o tempo escolhido no
parametro 410. Além disso, o Controle da funcao do
freio/sobretenséo pode ser ativado no parametro 400.
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Limites de

alarme/ad-

verténcia:

Série VLT 3x200 3x380 3 x 525

5000 -240 V -500 V -600 V
[VCC] [VCC] [VCC(C]

Subtensao 211 402 557

Adverténcia 222 423 585

de tenséao

baixa

Adverténcia 384/405 801/840 943/965

de tensao alta

(sem freio -

com freio)

Sobretensao 425 855 975

A tensdo dada corresponde a tensdo do circuito
intermediario do conversor de freqiiéncias

com uma tolerancia de A+ 5 %. A tenséo de
alimentacéo correspondente é a tensao do
circuito intermediario dividida por 1,35

WARNING/ALARM 8

Subtenséo (DC LINK UNDERVOLT):

Se a tensao do circuito intermediario (CC) cair
abaixo do limite de tensao inferior do inversor
(consulte a tabela na pagina anterior), sera verificado
se a fonte de 24 V est4 conectada.

Se néo houver fonte de 24 V conectada, o
conversor de freqiiéncia causara erro apds um
tempo que depende da unidade.

Além disso, a tensédo sera informada no display.
Verifiqgue se a tenséo de alimentacao corresponde ao
conversor de freqiiéncia. Consulte os dados técnicos.

WARNING/ALARM 9

Sobrecarga no inversor (INVERTER TIME):

A protecao térmica eletrénica do inversor indica que
o conversor de frequéncia esta prestes a desligar
devido a uma sobrecarga (corrente muito alta durante
muito tempo). O contador para protecao térmica
eletrbnica do inversor fornece uma adverténcia em
98% e provoca um erro em 100%, acompanhado de
um alarme. O conversor de freqiiéncias ndo pode ser
reposto antes do contador estar abaixo de 90%.

A falha significa que o conversor de freqiiéncias
esta sobrecarregado em mais de 100% durante

um periodo de tempo grande demais.

WARNING/ALARM 10

Excesso de temperatura do motor (MOTOR TIME):
De acordo com a protegdo térmica eletrdnica (ETR),
0 motor estd muito quente. O parametro 128
permite selecionar se o conversor de frequéncia
deve emitir uma adverténcia ou um alarme quando
0 contador atingir 100%. Essa falha deve-se a

sobrecarga do motor em mais de 100% durante
muito tempo. Verifique se os pardmetros do motor
102 a 106 estédo definidos corretamente.

WARNING/ALARM 11

Termistor do motor (MOTOR THERMISTOR):

O termistor ou a conexao do termistor foi
desconectada. O parametro 128 permite selecionar
se o conversor de freqiiéncia deve emitir uma
adverténcia ou um alarme. Verifigue se o termistor
esté corretamente conectado entre os terminais

53 ou 54 (entrada de tensdo analdgica) e o
terminal 50 (alimentacédo de + 10 V).

WARNING/ALARM 12

Limite de torque (TORQUE LIMIT):

O torque esta mais alto que o valor no parametro 221
(na operacgdo do motor) ou esta mais alto que o valor
no parametro 222 (em operacao regenerativa).

WARNING/ALARM 13

Sobrecarga de corrente (OVERCURRENT):

O limite da corrente de pico do inversor (aprox. 200%
da corrente nominal) foi excedido. A duracédo da
adverténcia é de aproximadamente 1 a 2 segundos;
apos esse tempo o conversor de frequéncia entrara
em erro e emitird um alarme. Desligue o conversor
de frequéncias e verifique se é possivel girar o eixo
do motor e se o tamanho do motor é compativel
com o do conversor de frequéncias.

Se o controle de freio mecénico estendido

for selecionado, o trip podera ser redefinido
externamente.

ALARM: 14

Falha de terra (Earth fault):

Ha uma descarga das fases de saida para a
terra, no cabo entre o conversor de frequéncia
€ 0 motor ou entao no préprio motor.

Desligue o conversor de freqiiéncia e remova
a falha de aterramento.

ALARM: 15

Falha do modo de comutacdo (SWITCH

MODE FAULT):

Falha na fonte de alimentacao do modo de
comutacéo (alimentacao interna de A+ 15).

Entre em contato com o fornecedor

ALARM: 16

Curto-circuito (CURR.SHORT CIRCUIT):

H& um curto-circuito nos terminais do motor
ou Nno proprio motor.

Desligue o conversor de freqiiéncia e remova
0 curto-circuito.

WARNING/ALARM 17
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Tempo excedido no barramento padréo

(STD BUS TIMEOUT)

N&o ha comunicagao com o conversor de frequéncia.
A adverténcia so ficara ativa quando o parametro 514
tiver sido definido com um valor diferente de OFF .
Se o0 parametro 514 estiver definido para parar e
causar erro , ele primeiro emitira uma adverténcia

e apresentara uma desaceleracéo até o erro,
acompanhado de um alarme.

O parametro 513 Intervalo de tempo do barramento
pode ser aumentado, possivelmente.

WARNING/ALARM 18

Timeout no bus HPFB (HPFB BUS TIMEOUT):
N&o ha comunicagao com o conversor de frequéncia.
A adverténcia s6 ficara ativa quando o parametro 804
tiver sido definido com um valor diferente de OFF .
Se o parametro 804 estiver definido como Parar e
causar erro , ele primeiro emitira uma adverténcia

e apresentara uma desaceleracao até o erro,
acompanhado de um alarme.

O parametro 803 Intervalo de tempo do barramento
pode ser aumentado, possivelmente.

WARNING 19

Falha na EEprom no cartdo de poténcia

(EE ERROR POWER CARD)

Ha uma falha na EEPROM no cartao de poténcia O
conversor de freqiiéncias continuara funcionando,
mas podera ocorrer uma falha na préxima partida.
Entre em contato com o fornecedor

WARNING 20

Falha na EEprom no cartao de controle

(EE ERROR CTRL CARD)

H& uma falha na EEPROM no cartdo de controle. O
conversor de freqliéncia continuara a funcionar, mas
é provavel que falhe quando for ligado novamente.
Entre em contato com o fornecedor

ALARM 21

Otimizacdo automatica OK

(AUTO MOTOR ADAPT OK)

O ajuste automatico do motor estad OK e o conversor
de freqgliéncia esta pronto para funcionar.

ALARM: 22

Otimizagdo automatica ndo esta OK

(AUTO MOT ADAPT FAIL)

Foi encontrada uma falha durante a adaptacéo do
motor automatica. O texto mostrado no display
indica uma mensagem de falha. O valor apds o
texto é o codigo de erro, que pode ser visto no
registro de falhas no pardmetro 615.

CHECK P.103,105 [0]

Consulte a secdo Adaptacdo de motor
automatica, AMA .

LOW P.105 [1]
Consulte a secdo Adaptacdo de motor
automatica, AMA .

ASYMMETRICAL IMPEDANCE [2]
Consulte a secdo Adaptacdo de motor
automatica, AMA .

MOTOR TOO BIG [3]
Consulte a secdo Adaptacdo de motor
automatica, AMA .

MOTOR TOO SMALL [4]
Consulte a secao Adaptacao de motor
automatica, AMA .

TIME OUT [5]
Consulte a segcao Adaptacao de motor
automatica, AMA .

INTERRUPTED BY USER [6]
Consulte a se¢cao Adaptacao de motor
automatica, AMA .

INTERNAL FAULT [7]
Consulte a secao Adaptacao de motor
automatica, AMA .

LIMIT VALUE FAULT [8]
Consulte a segcao Adaptacao de motor
automatica, AMA .

MOTOR ROTATES [9]
Consulte a segcao Adaptacao de motor
automatica, AMA .

' NOTA!:
ll: A AMA sé pode se executada se ndo
i houverem alarmes durante o ajuste.

WARNING/ALARM 23

Falha durante o teste do freio (BRAKE

TEST FAILED):

O teste do freio é executado somente depois

da energizacdo. Se Warning foi selecionado no
parametro 404, a adverténcia sera emitida quando
o teste do freio encontrar uma falha.

Se Erro foi selecionado no pardmetro 404, o
conversor de freqiiéncia causara erro quando o
teste do freio encontrar uma falha.

O teste do freio pode falhar pelas seguintes razées:
N&o hé resistor de freio ou h& falha nas conexées;
resistor de freio ou transistor de freio defeituoso.
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Uma adverténcia ou alarme significa que a
funcao de freio ainda esta ativa.

WARNING 25

Falha do resistor de freio

(BRAKE RESISTOR FAULT):

O resistor de freio € monitorado durante a operagéo
e se entrar em curto-circuito, a fungéo de freio

sera desconectada e a adverténcia aparecera. O
conversor de freqiiéncia ainda podera funcionar,
embora sem a funcéo de freio. Desligue o conversor
de frequéncia e substitua o resistor de freio.

ALARM/WARNING 26

Poténcia do resistor de freio 100%

(BRAKE PWR WARN 100%):

A energia trans mitida para o resistor de freio é
calculada em porcentagem, como um valor médio
sobre os Ultimos 120 s, com base no valor de
resisténcia do resistor de freio (pardmetro 401) e na
tensé&o do circuito intermediério. A adverténcia estara
ativa quando a energia de frenagem dissipada for
maior que 100%. Se Erro [2] tiver sido selecionado
no parametro 403, o conversor de frequéncia

ird desligar ao emitir este alarme.

WARNING 27

Falha do transistor de freio

(BRAKE IGBT FAULT):

O transistor de freio € monitorado durante a operagao
e se entrar em curto-circuito, a fungéo de freio

sera desconectada e a adverténcia aparecera. O
conversor de frequiéncia ainda podera funcionar, mas
como o transistor de freio entrou em curto-circuito,
uma energia substancial sera transmitida ao resistor
de freio, mesmo se estiver inativo.

Desligue o conversor de freqiiéncia e remova

o resistor de f reio.

Adverténcia: H4 um risco de a energia
' substancial ser transmitida para o
d resistor de freio se o transistor de

freio estiver em curto-circuito.

ALARM: 29

Temperatura muito alta no dissipador de calor
(HEAT SINK OVER TEMP.):

Se o involucro for IP 00 ou IP 20/NEMA 1, a
temperatura de corte do dissipador serd 90A°C. Se
IP 54 for usado, a temperatura de corte ser4 80A°C.
A tolerancia é A+ 5A°C. A falha de temperatura
nao pode ser redefinida até que a temperatura do
dissipador esteja abaixo de 60A°C.

A falha pode ser o seguinte:

- Temperatura ambiente muito alta

- Cabo do motor longo demais
- Frequiéncia de chaveamento alta demais.

ALARM: 30

Fase U do motor ausente

(MISSING MOT.PHASE U):

Falta a fase U do motor entre o conversor
de frequéncias e o motor.

Desligue o conversor de freqiiéncias e
verifique a fase U do motor.

ALARM: 31

Fase V do motor ausente

(MISSING MOT.PHASE V):

Falta a fase V do motor entre o conversor
de frequéncias e o motor.

Desligue o conversor de frequiéncias e
verifiqgue a fase V do motor.

ALARM: 32

Fase W do motor ausente

(MISSING MOT.PHASE W):

Falta a fase W do motor entre o conversor

de frequéncia e o motor.

Desligue o conversor de frequéncias e verifique
a fase W do motor.

ALARM: 33

Descarga rapida ndo esta OK

(QUICK DISCHARGE NOT OK):

Verifique se foi conectada uma fonte externa CC de
24V e se foi instalado um resistor de freio/descarga.

WARNING/ALARM: 34

Falha na comunicacédo do Fieldbus(FIELDBUS
COMMUNICATION FAULT):

O barramento de campo na placa opcional de
comunicagdo ndo esta funcionando.

WARNING: 35

Fora do intervalo de frequéncia

(OUT OF FREQUENCY RANGE):

Essa adverténcia estara ativa se a freqiiéncia de
saida tiver atingido o Limite minimo da frequiéncia
de saida (parametro 201) ou o Limite maximo da
freqUéncia de saida (parametro 202). Se o conversor
de frequiéncia estiver em Controle de processo,
malha fechada (parametro 100), a adverténcia estara
ativa no display. Se o conversor de freqiiéncia estiver
em modo diferente de Controle de processo, malha
fechada, o bit 008000 Fora do intervalo de freqiiéncia
na palavra de estado estendida estara ativo, mas
ndo havera uma adverténcia no display.

WARNING/ALARM: 36
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Falha da rede de alimentagcdo (MAINS FAILURE):
Essa adverténcia/alarme estara ativa somente

se a tensdo de alimentagdo para o conversor

de freqiiéncia for perdida e se o parametro 407
Falha da rede de alimentacéo tiver sido definido
com um valor diferente de OFF.

Se 0 parametro 407 estiver definido como
Desaceleragéo contr. e erro [2], primeiro o
conversor de frequéncia emitird uma adverténcia
e apresentara uma desaceleracao até o erro,
acompanhado de um alarme. Verifique os fusiveis
do conversor de frequéncia.

ALARM: 37

Falha do inversor (Inverter fault):

O IGBT ou o cartdo de poténcia esta com defeito.
Entre em contato com o seu fornecedor Danfoss.
Adverténcias de otimizagcdo automatica

A adaptacdo do motor automatica parou, pois
provavelmente alguns parametros foram definidos de
forma errada ou o motor usado € grande/pequeno
demais para execucéo da AMA. E necessario
fazer uma opcao pressionando [CHANGE DATA] e
escolhendo ‘Continue’ + [OK] ou ‘Stop’ + [OK].

Se for necessario alterar parametros, selecione
‘Stop’; reinicie a AMA.

WARNING: 39

CHECK P.104,106

Prova velmente a programacao do parametro 102,
104 ou 106 esta incorreta. Verifique a programacgao
e escolha ‘Continue’ ou ‘Stop’.

WARNING: 40

CHECK P.103,105

Provavelmente a programacao do paradmetro 102,
103 ou 105 esta incorreta. Verifique a programacgao
e escolha ‘Continue’ ou ‘Stop’.

WARNING: 41

MOTOR TOO BIG

Provavelmente o motor usado é muito grande para
que a AMA seja realizada. A programagdo no
parametro 102 pode n&o corresponder ao motor.
Verifigue o motor e escolha ‘Continue’ ou ‘Stop’.

WARNING: 42

MOTOR TOO SMALL

Provavelmente o motor usado é muito pequeno
para que a AMA seja realizada. A programacao no
parametro 102 pode ndo corresponder ao motor.
Verifigue o motor e escolha ‘Continue’ ou ‘Stop’.

ALARM: 43
Falha do freio (BRAKE FAULT) < newline/>Surgiu
uma falha no freio. O texto mostrado no display

indica uma mensagem de falha. O valor apés o
texto é o cédigo de falha, que pode ser visto no
registro de falhas no parametro 615.

Falha na verificagcdo do freio (BRAKE
CHECK FAILED) [0]

A verificacdo do freio executada durante a
energizacao indica que o freio foi desconectado.
Verifique se o freio foi conectado corretamente
e se nao foi desconectado.

Resistor de freio em curto-circuito
(BRAKE RESISTOR FAULT) [1]

A saida do freio estad em curto-circuito.
Substitua o resistor de freio.

IGBT de freio em curto-circuito

(BRAKE IGBT FAULT) [2]

O IGBT do freio esta em curto-circuito. Essa falha
significa que a unidade ndo é capaz de parar o
freio e que, em conseqliéncia, o resistor esta
sendo constantemente energizado.

WARNING/ALA RM: 44

Perda do encoder (ENCODER FAULT)

O sinal do encoder esta interrompido no terminal
32 ou 33. Verifique as conexdes.
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m Palavra de adverténcia 1, Palavra de estado Bit (Hex) | Palavra de estado estendida
estendida e Palavra de alarme (parametro 541)
A palavra de adverténcia 1, palavra de estado 000001 | Rampa
estendida e a palavra de alarme retornam diferentes 000002 | Ajuste automatico do motor
mensagens de estado, adverténcia e alarme do 000004 | Partida no sentido horario/anti-
conversor de freqiéncia como um valor hexadecimal. horario
Se ha mais de uma adverténcia ou alarme, uma soma 000008 | Reduzir a velocidade
de todas as adverténcias e alarmes é mostrada. 000010 | Catch-up
A palavra de adverténcia 1, palavra de estado 000020 | Feedback altp
estendida e palavra de alarme também 000040 | Feedback baixo -
. . 000080 | Alta corrente de saida
podem ser exibidas usando o bus serial nos - »
A 000100 | Baixa corrente de saida
parametros 540, 541 e 538. 000200 | Alta fregiiéncia de saida
Bit (Hex) | Palavra de adverténcia 1 000400 | Baixa frequéncia de saida
(parametro 540) 000800 | Teste do freio ok
000001 | Falha durante teste de freio 001000 | Frenagem max.
000002 | Falha no cartdo de poténcia - 002000 | Frenagem
EE-prom 004000 | Descarga rapida OK
000004 | Cartéio de controle - EE-prom 008000 | Fora do intervalo de freqiiéncia
000008 | Timeout de bus HPFP
000010 | Timeout de bus padrdo Bit (Hex) | Palavra de alarme 1 (parametro
000020 | Sobrecorrente 538)
000040 | Limite do torque 000001 | Teste do freio falhou
000080 | Termistor do motor 000002 | Travado por trip
000100 | Sobrecarga do motor 000004 | Ajuste de AMA néo esta OK
000200 | Sobrecarga do inversor 000008 | Ajuste de AMA OK
000400 | Subtenséo 000010 | Falha de energizacéo
000800 | Sobretenséao 000020 | Falha de ASIC
001000 | Adverténcia de tenséo baixa 000040 | Timeout de bus HPFP
002000 | Adverténcia de tensdo alta 000080 | Timeout de bus padrdo
004000 | Falha de fase 000100 | Curto-circuito
008000 | Sem motor 000200 | Falha de modo de comutacédo
010000 | Falha de "Live zero" 000400 | Falha de terra
(Sinal de corrente baixa 4-20 mA) 000800 | Sobrecorrente
020000 | 10 Volts baixo 001000 | Limite do torque
040000 002000 | Termistor do motor
080000 | Poténcia do resistor de freio 100% 004000 | Sobrecarga do motor
100000 | Falha do resistor de freio 008000 | Sobrecarga do inversor
200000 | Falha do transistor de freio 010000 | Subtenséo
400000 | Fora do intervalo de freqiiéncia 020000 | Sobretenséao
800000 | Falha na comunicacao do Fieldbus 040000 | Falha de fase
1000000 080000 | Falha Live zero (sinal de corrente
2000000 | Falha da rede de alimentac&o baixa 4-20 mA)
4000000 | Motor pequeno demais 100000 | Temperatura muito alta no
8000000 | Motor grande demais dissipador de calor
10000000 | Verifique P. 103 e P. 105 200000 | Fase W do motor ausente
20000000 | Verifique P. 104 e P. 106 400000 | Fase V do motor ausente
40000000 | Perda do encoder 800000 | Fase U do motor ausente
1000000 | Descarga rapida nao esta ok
2000000 | Falha na comunicacéo do
Fieldbus
4000000 | Falha da rede de alimentacéo
8000000 | Falha do inversor
10000000 | Falha da poténcia do freio
20000000 | Perda do encoder
40000000 | Travamento de seguranca
80000000 | Reservado
MG.51.A5.28 - VLT é uma marca registrada da Danfoss
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m Defini¢bes

VLT:

IvLT,MAX
Corrente de saida maxima

VRN
A corrente de saida nominal fornecida pelo
conversor de frequéncia VLT.

UvLT mMAX
A maxima tensdo de saida.

Saida:

Im
A corrente transmitida ao motor.

Um
A tensao transmitida ao motor.

fm
A frequiéncia transmitida ao motor.

fioc
A freqiiéncia transmitida ao motor quando a funcéo
jog estiver ativada (via terminais digitais ou teclado).

fmin
A freqiéncia minima transmitida ao motor.

fmax
A freqiéncia maxima transmitida ao motor.

Torgue de Seguranca:

Torque

Pull—out

DANFOSS
175ZA078.10

VLT
A eficiéncia do conversor de freqiiéncia é definida
como a relacdo entre a saida de poténcia

e o0 ingresso de poténcia.

Entrada:

Comando do controle:

Mediante o display e as entradas digitais, € possivel
dar a partida e parar o motor conectado.

As fungbées séo divididas em dois grupos, com

as seguintes prioridades:

Grupo 1 Reset, Parada por inércia,
Reset e parada por inércia,
Parada rapida, frenagem CC,
Parada e a tecla "Stop".

Grupo 2 Partida, partida com pulso,

Reversédo, Partida com
reversdo, Jogging e Saida
congelada.

Grupo 1, sdo os chamados comandos inibidores da
partida. A diferenca entre o grupo 1 e o grupo 2 é
que no grupo 1 todos os sinais de parada devem ser
anulados para o motor partir. O motor pode entédo
partir com um Unico sinal de partida no grupo 2.
Um comando de parada dado com um comando do
grupo 1 é indicado no display como STOP.

Um comando de parada nao efetuada dado

com um comando do grupo 2 é indicado no
display como STAND BY.

Comando inibidor da partida:
E um comando de parada que pertence ao grupo 1
dos comandos de controle - vide este grupo.

Comando de parada:
Comando de parada:

Motor:

Imn

A corrente nominal do motor (dados da
placa de identificagdo).

VAN

A freqiéncia nominal do motor (dados da
placa de identificagdo).

UmN
A tensdo nominal do motor (dados da placa
de identificacdo).

Pm.N
A poténcia nominal fornecida pelo motor (dados
da placa de identificacdo).

NN
A velocidade nominal do motor (dados da
placa de identificagdo).

TumN
O torque nominal (motor).

Referéncias:

Ref. preset

Uma referéncia definida com firmeza que pode ser
programada de -100% a +100% da faixa de referéncia.

MG.51.A5.28 - VLT é uma marca registrada da Danfoss
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Ha quatro referéncias pré-configuradas, que podem
ser selecionadas através dos terminais digitais.

Ref. analdgica
E um sinal transmitido & entrada 53, 54 ou 60.

Pode ser tensdo ou corrente.

Ref. de pulso
E um sinal transmitido as entradas digitais

(terminal 17 ou 29).

Ref. binaria

E um sinal transmitido & porta de comunica¢&o serial.

Refvin
E o menor valor que o sinal de referéncia pode
ter. Regulado no parametro 204.

Refmax
E o maior valor que o sinal de referéncia pode
ter. Regulado no parametro 205.

Diversos:

ELCB:
Earth Leakage Circuit Breaker (disjuntor para
a corrente de fuga a terra).

Isb:
E o bit menos significativo.
Usado na comunicacgédo serial.

msb
E o bit mais significativo.
Usado na comunicacgédo serial.

PID:

O regulador PID mantém a saida do processo
desejada (pressao, temperatura etc.) regulando
a frequiéncia de saida para coincidir com

a variac@o da carga.

E um estado que ocorre em situagées anormais,
por ex. se o conversor de frequiéncia for
sujeito a um superaguecimento. Um ‘trip’ pode
ser anulado apertando ‘reset’ ou, em alguns
casos, automaticamente.

Trip bloqueado:
E um estado que ocorre em situagées anormais, por

ex.: se o conversor de frequéncia for sujeito a um
superaquecimento. Um ‘trip’ bloqueado pode ser
anulado interrompendo a alimentagéo e dando uma
nova partida no conversor de frequéncia.

Iniciacao:
Se for efetuada a inicia¢do, o conversor de freqiiéncia
retorna a programacao da fabrica.

Setup:
Ha quatro setups, nos quais € possivel gravar os

valores dos parametros. E possivel mudar de um para
outro destes quatro setups de parametros e alterar
um Setup, enquanto outro Setup estiver ativado.

LCP:

O painel de controle , que consiste de uma interface
completa para o controle e a programacao do
conversor de freqiiéncia da série 5000.

O painel de controle é extraivel e pode
alternativamente ser instalado até a 3 metros de
distancia do conversor de freqiiéncia, por ex.:

no frontal de um painel de distribuicdo, com o

kit fornecido para a instalacéo.

Mplus

Se comparado com um controle da tensao/freqiiéncia
padrdo, o VVCPus melhora a dinamica e a
estabilidade, quer quando a referéncia de velocidade
for mudada quer em relagdo ao torque da carga.

Compensacao de escorregamento:

Normalmente a velocidade do motor sera
influenciada pela carga, mas esta dependéncia

da carga ndo é desejada. O conversor de
freqiiéncia compensa o escorregamento fornecendo
para a freqiéncia um incremento que segue a
corrente efetivamente medida.

Termistor:

Uma resisténcia variavel com a temperatura
localizada onde a temperatura deve ser monitorada
(conversor de frequéncia ou motor).

Entradas analdgicas:

As entradas analégicas podem ser utilizadas
para a programacdao/controle de varias fungées
do conversor de frequéncia.

Ha dois tipos de entradas analégicas:

Entrada de corrente, 0-20 mA.

Entrada de tensdo, 0-10 V CC.

Saidas analdgicas:
Ha 2 saidas analdgicas, que sdo capazes de fornecer
um sinal de 0-20 mA, 4-20 mA ou um sinal digital.
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Entradas digitais:

As entradas digitais pode ser utilizadas para
a programacao/controle de vérias funcées do
conversor de frequéncia.

Saidas digitais:

Ha quatro saidas digitais, duas delas ativam um
relé. As saidas sdo capazes de fornecer um
sinal de 24 V CC (max. 40 mA).

Resisténcia elétrica do freio:

A resisténcia elétrica de freio € um médulo

capaz de absorver a poténcia que é gerada

na frenagem regenerativa. Esta poténcia de
frenagem regenerativa aumenta a tensao do circuito
intermediario e um "chopper" garante que a poténcia
é transmitida para a resisténcia do freio.

Encoder de pulso:

E um transmissor de pulso digital externo
utilizado para informar por ex. a velocidade
do motor. O encoder é utilizado em aplicagées
nas quais for necesséaria uma grande precisao
no controle da velocidade.

AWG:
Significa "American Wire Gauge", ou seja, a
unidade de medida americana para secgao
transversal de cabos.

Iniciacdo manual:

Para realizar a iniciagdo manual, pressione
simultaneamente as [CHANGE DATA] +
[Menu] + [OK].

60° AVM

Padréo de chaveamento conhecido como 60°
A synchronous V ector M odulation (Modulagéo
Vetorial Assincrona).

SFAVM

Padréo de chaveamento conhecido como S
tator F lux oriented A synchronous V ector
M odulation (Modulacéo Vetorial Assincrona
orientada pelo Fluxo do Estator).

Ajuste automatico do motor, AMA:

Algoritmo de ajuste do motor, que determina
0s parametros elétricos do motor conectado,
em descanso.

Parametros on-line/off-line:
Parametros on-line sao ativados imediatamente
ap6s a mudanga no valor dos dados. Parametros

off-line ndo sdo ativados até que OK tenha sido
digitado na unidade de comando.

Caracteristicas de torque variavel, usado para
bombas e ventiladores.

Caracteristicas CT:

Caracteristicas de torque constante, utilizadas por
todas as aplicagées, como correias transportadoras
e guindastes. As caracteristicas de TC nao séo
utilizadas para bombas e ventiladores.

MCM:

Padrées para Mille Circular Mil, uma unidade
norte- americana de medida para medicao de
seccao transversal de cabos.

1 MCM = 0.5067 mmz2,
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m Factory Settings

4-configu-

PNU Parametro Configuracéao de fabrica Variacédo Alteragées ragées Conversao Dados
# descrigdo durante a operagao indice tipo
001 Idioma Inglés Sim Nao 0 5
002 Controle local/remoto Controle remoto Sim Sim 0 5
003 Local reference 000.000 Sim Sim -3 4
004 Active setup Configuragéo 1 Sim Nao 0 5
005 Configuracdo de programagao Active setup Sim Nao 5
006 Coépia de configuracées Nenhuma copia N&o N&o 5
007 LCP copy Nenhuma copia N&o N&o 5
008 Escala da freqiéncia do motor 1 0.01-500.00 Sim Sim -2 6

no display
009 Linha de display 2 Fregiiéncia [Hz] Sim Sim 0 5
010 Linha de display 1.1 Referéncia [%] Sim Sim 0 5
011 Linha de display 1.2 Motor current [A] Sim Sim 0 5
012 Linha de display 1.3 Power [kW] Sim Sim 0 5
013 Controle local/configura LCP digital control/as Sim Sim 0 5

par.100

014 Parada local Possivel Sim Sim 0 5
015 Jog local N&o é possivel Sim Sim 0 5
016 Local reversing N&o é possivel Sim Sim 0 5
017 Local reset of trip Possivel Sim Sim 0 5
018 Travar contra alteracdo dos N&o bloqueado Sim Sim 0 5

dados
019 Estado de operacédo ao ligar, Parada forgada, ref. Sim Sim 0 5

controle local memorizada
027 Leitura de adverténcia Adverténcia na linha Sim Nao 0 5

1/2
Alteracées durante a operacao:
"Sim" significa que o parametro pode ser alterado,
enquanto o conversor de freqiiéncia esta em indice de converséo Fator de converséo
operacdo. "N&o" significa que o conversor 724 f(‘)t
de freqUéncia deve estar parado para que se 1 10
possa fazer uma alteragéo. 0 1
-1 0.1

4-Setup: -2 0.01
"Sim" significa que o parametro pode ser programado 'i 00-0000011

individualmente em cada um dos quatro setups, ou
seja, 0 mesmo parametro podera ter quatro valores )
Tipo de dados:

de dados diferentes. "N&o S|gn|f|ca que o valor de O tipo de dados mostra o tipo e o comprimento do telegrama.
dados ser4 0 mesmo em todos os quatro setups. Tipo de Descric&o

3 Numero inteiro 16
Indice de converséo: 4 Nuamero inteiro 32
Esse numero refere-se a um valor de conversao 5 8 sem sinal
~ . 6 16 sem sinal
a ser usado durante a gravacao ou leitura por 7 i X
sem sinal
9

meio de um conversor de frequéncia. Seqiiéncia de texto
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4-configu-
PNU  Parametro Configuragdo de fabrica Variagdo Alteragdes  ragées Converséo Dados
# descri¢ao durante a operagao indice tipo
100 Configuragédo Controle de velocidade, N&o Sim 0 5
malha aberta
101 Caracteristicas do torque Torque alto constante Sim Sim 0 5
102 Poténcia do motor depende da unidade 0,18-600 kW N&o Sim 1 6
103 Tensé&o do motor depende da unidade 200 -600 V N&o Sim 0 6
104 Frequéncia do motor 50 Hz / 60 Hz N&o Sim 0 6
105 Corrente do motor depende da unidade 0.01 - IvLT,mMAX N&o Sim -2 7
106 Velocidade nominal do motor depende da unidade 100 -60000 rpm N&o Sim 0 6
107 Adaptagdo automatica do motor, Adaptacdo desligada N&o Nao 5
AMA
108 Resisténcia estator depende da unidade N&o Sim -4 7
109 Reatancia do estator depende da unidade N&o Sim -2 7
110 Magnetizagdo do motor, 0 rpm 100 % 0 - 300 % Sim Sim 0 6
111  Magnetizagdo normal de 1,0 Hz 0,1-10,0 Hz Sim Sim -1 6
freqiiéncia minima
112
113 Compensacédo de carga com 100 % 0 - 300 % Sim Sim 0 6
baixa
114 Compensacéo de carga com alta 100 % 0 - 300 % Sim Sim 0 6
velocidade
115 Compensagao de escorrega- 100 % -500 - 500 % Sim Sim 0 3
mento
116  Constante de tempo 0,50 s 0,05-1,00 s Sim Sim -2 6
da compensacdo de
escorregamento
117  Atenuagdo daressonancia 100 % 0 - 500 % Sim Sim 0 6
118 Constante de tempo da do 5ms de 5a 50 ms. Sim Sim -3 6
amortecimento da ressonancia
119 Torque de partida alto 0,0 seg. 0,0-05s Sim Sim -1 5
120 Atraso na partida 0,0 seg. 0,0-10,0 s Sim Sim -1 5
121 Funcéo da partida Movimento por inércia no Sim Sim 0 5
tempo de retardo da
122 Funcé&o na parada Parada por inércia Sim Sim 0 5
123  Frequéncia minima para ativara 0,0 Hz de 0,0 a 10,0 Hz Sim Sim -1 5
funcédo na parada
124  Corrente de frenagem CC 50 % 0 - 100 % Sim Sim 0 6
125 Corrente DC de frenagem 50 % 0-100 % Sim Sim 0 6
126 Tempo de frenagem DC 10,0 seg. 0,0-60,0 s Sim Sim -1 6
127 Frequénciade corte de frenagem Desligado 0,0 - par. 202 Sim Sim -1 6
DC
128 Protecgao térmica do motor Sem protegdo Sim Sim 5 8
129  Ventilador externo do motor Nao Sim Sim 5 g
130 Frequéncia ao iniciar 0,0 Hz 0,0 -10,0 Hz Sim Sim -1 5 5
131 Tenséo de partida 0,0V 0,0 - par. 103 Sim Sim -1 6
145 Tempo minimo do freio CC 0 seg. de 0 a 10 seg. Sim Sim -1 6
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4-configu- Indice
PNU Parametro Configuragao de fabrica Faixa Alteragées ragoes de Tipo de
# descrigdo durante a operagao conver- datos
sdo
200 Output frequency Only clockwise, 0-132 Hz No Yes 0 5
range/direction
201  Output frequency low limit 0.0 Hz 0.0 - fmax Yes Yes -1 6
202  Output frequency high 66 /132 Hz fmin - par. 200 Yes Yes -1 6
limit
203  Referencel/feedback area  Min - max Yes Yes 0 5
204  Minimum reference 0.000 -100,000.000-Refmax Yes Yes -3 4
205 Maximum reference 50.000 Refmin -100,000.000 Yes Yes -3 4
206 Ramp type Linear Yes Yes 0 5
207 Ramp-up time 1 Depends on unit 0.05 - 3600 Yes Yes -2 7
208 Ramp-down time 1 Depends on unit 0.05 - 3600 Yes Yes -2 7
209 Ramp-up time 2 Depends on unit 0.05 - 3600 Yes Yes -2 7
210 Ramp-down time 2 Depends on unit 0.05 - 3600 Yes Yes -2 7
211 Jog ramp time Depends on unit 0.05 - 3600 Yes Yes -2 7
212  Quick stop ramp-down Depends on unit 0.05 - 3600 Yes Yes -2 7
time
213  Jog frequency 10.0 Hz 0.0 - par. 202 Yes Yes -1 6
214  Reference function Sum Yes Yes 0 5
215 Preset reference 1 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Yes Yes -2 3
216 Preset reference 2 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Yes Yes -2 3
217 Preset reference 3 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Yes Yes -2 3
218 Preset reference 4 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Yes Yes -2 3
219  Catch up/slow down value 0.00 % 0.00 - 100 % Yes Yes -2 6
220
221  Torque limit for motor 160 % 0.0 % - xxx % Yes Yes -1 6
mode
222 Torque limit for 160 % 0.0 % - xxx % Yes Yes -1 6
regenerative operation
223  Warning: Low current 0.0 A 0.0 - par. 224 Yes Yes -1 6
224  Warning: High current lvLT MAX Par. 223 - ly Tmax Yes Yes -1 6
225 Warning: Low frequency 0.0 Hz 0.0 - par. 226 Yes Yes -1 6
226  Warning: High frequency 132.0 Hz Par. 225 - par. 202 Yes Yes -1 6
227  Warning: Low feedback -4000.000 -100,000.000 - par. 228 Yes -3 4
228  Warning: High feedback 4000.000 Par. 227 - 100,000.000 Yes -3 4
229 Frequency bypass, OFF 0-100 % Yes Yes 0 6
bandwidth
230 Frequency bypass 1 0.0 Hz 0.0 - par. 200 Yes Yes -1 6
231 Frequency bypass 2 0.0 Hz 0.0 - par. 200 Yes Yes -1 6
232 Frequency bypass 3 0.0 Hz 0.0 - par. 200 Yes Yes -1 6
233 Frequency bypass 4 0.0 Hz 0.0 - par. 200 Yes Yes -1 6
234  Motor phase monitor Enable Yes Yes 0 5
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PNU Parametro Configuracéo de fabrica Faixa teragées racgées Conversao Tipo de
# descricao durante a operagao indice dados
300 Terminal 16, entrada Reinicializar Sim Sim 0 5
301 Terminal 17, entrada Congelar referéncia Sim Sim 0 5
302 Entrada digital, Terminal Partida Sim Sim 0 5
303 Terminal 19, entrada Inversao Sim Sim 0 5
304 Terminal 27, entrada Parada por inércia, ativa ¢/ NL O Sim Sim 0 5
305 Terminal 29, entrada Jog Sim Sim 0 5
306 Terminal 32, entrada Escolha de configuracao, Sim Sim 0 5
msb/aceleragdo
307 Entrada digital, Terminal Escolha de configuragao, Sim Sim 0 5
Ish/desaceleragao
308 Terminal 53, tenséo de entrada Referéncia Sim Sim 0 5
analégica
309 Terminal 53, escala minima 0,0V 0,0-10,0V Sim Sim -1 5
310 Terminal 53, escala max 10,0 V 0,0-10,0V Sim Sim -1 5
311 Terminal 54, entrada analégica de N&o operacional Sim Sim 0 5
tenséo
312 Terminal 54, escala minima 0,0V 0,0-10,0V Sim Sim -1 5
313 Terminal 54, escala max 10,0 V 0,0-10,0V Sim Sim -1
314 Terminal 60, corrente de entrada  Referéncia Sim Sim 0 5
analégica
315 Terminal 60, escala minima 0,0 mA 0,0 - 20,0 mA Sim Sim -4 5
316 Terminal 60, escala max 20,0 mA 0,0 - 20,0 mA Sim Sim -4 5
317 Tempo esgotado 10 seg. 1-99Del1a99 Sim Sim 0 5
seg.
318 Fung¢ado ap6s o time-out Desligado Sim Sim 0 5
319 Borne 42, saida 0 - Ivax P 0-20 mA Sim Sim 0
320 Terminal 42, saida, valor de escala 5000 Hz 1- 32000 Hz Sim Sim 0 6
pulso
321 Terminal 45, saida 0 - fuax P 0-20 mA Sim Sim
322 Terminal 45, saida, escala de pulso 5000 Hz 1- 32000 Hz Sim Sim
323 Relé 01, saida Pronto - nenhuma adverténcia Sim Sim
térmica
324 Relé 01, Temporizagdo na 0,00 seg. 0,00 - 600 seg.  Sim Sim -2 6
energizagao
325 Relé 01, retardo OFF 0,00 seg. 0,00 - 600 seg. Sim Sim -2 6
326 Relé 04, saida Pronto - controle remoto Sim Sim 0
327 Referéncia por pulso, freqiiéncia 5000 Hz Sim Sim 0 6
max
328 Feedback de pulso, frequéncia 25000 Hz Sim Sim 0 6
max
329 Feedback do codificador, 1024 pulsos/rev. 1 - 4096 Sim Sim 0 6
pulso/rev. pulsos/rev.
330 Func¢do congelar referéncia/saida N&o operacional Sim No 0 5
345 Timeout de perda do codificador 1 seg. 0 - 60 seg Sim Sim -1 6
346 Funcao de perda do codificador OFF Sim Sim 5
357 Terminal 42, escala minima de 0% 000 - 100% Sim Sim 6 8
saida g
358 Terminal 42, escala maxima de 100% 000 - 500% Sim Sim 0 6 =
saida =
359 Terminal 45, escala minima de 0% 000 - 100% Sim Sim 0 6
saida
360 Terminal 45, escala maxima de 100% 000 - 500% Sim Sim 0 6
saida
361 Limite de perda do codificador 300% 000 - 600 % Sim Sim 0 6
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Conver-
PNU Parametro Programagcéo de fabrica Variacédo Alteracées 4-Setup séo Dados
# descrigdo durante a operacédo indice tipo
400 Brake function/overvoltage control Off Yes No 0 5
401 Brake resistor, ohm Depends on the unit Yes No -1 6
402 Brake power limit, KW Depends on the unit Yes No 2 6
403 Power monitoring On Yes No 0 5
404 Brake check Off Yes No 0 5
405 Reset function Manual reset Yes Yes 0 5
406 Automatic restart time 5 sec. 0 - 10 sec. Yes Yes 0 5
407 Mains Failure No function Yes Yes 0 5
408 Quick discharge Not possible Yes Yes 0 5
409 Trip delay torque Off 0 - 60 sec. Yes Yes 0 5
410 Trip delay-inverter Depends on type of unit 0 - 35 sec. Yes Yes 0 5
411 Switching frequency Depends on type of unit 3 - 14 kHz Yes Yes 2 6
412 Output frequency dependent switching Not possible Yes Yes 0 5
frequency

413 Overmodulation function On Yes Yes -1 5
414 Minimum feedback 0.000 -100,000.000 - FBHicH  Yes Yes -3 4
415 Maximum feedback 1500.000 FBLow - 100,000.000 Yes Yes -3 4
416 Process unit % Yes Yes 0 5
417 Speed PID proportional gain 0.015 0.000 - 0.150 Yes Yes -3 6
418 Speed PID integration time 8 ms 2.00 - 999.99 ms Yes Yes -4 7
419 Speed PID differentiation time 30 ms 0.00 - 200.00 ms Yes Yes -4 6
420 Speed PID diff. gain ratio 5.0 5.0 - 50.0 Yes Yes -1 6
421 Speed PID low-pass filter 10 ms 5-200 ms Yes Yes -4 6
422 U 0 voltage at 0 Hz 200V 0.0 - parameter 103 Yes Yes -1 6
423 U 1 voltage parameter 103 0.0 - UvLT, MAX Yes Yes -1 6
424 F 1 frequency parameter 104 0.0 - parameter 426 Yes Yes -1 6
425 U 2 voltage parameter 103 0.0 - UyLt, MAX Yes Yes -1 6
426 F 2 frequency parameter 104 par.424-par.428 Yes Yes -1 6
427 U 3 voltage parameter 103 0.0 - UvLT, MAX Yes Yes -1 6
428 F 3 frequency parameter 104 par.426 -par.430 Yes Yes -1 6
429 U 4 voltage parameter 103 0.0 - UyLt, MAX Yes Yes -1 6
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4-configu-

PNU Parametro Configuracéao de fabrica Variagédo Alteracées ragées Conversao Dados

# descrigdo durante a operagao indice tipo

430 Frequéncia F 4 parametro 104 par.426-par.432 Sim Sim -1 6

431 Tensdo U 5 parametro 103 .0 - UvLT, MAX Sim Sim -1 6

432 Frequéncia F 5 parametro 104 par.426 - 1000 Hz Sim Sim -1 6

433 Ganho proporcional no torque 100% 0 (Desligado) - 500% Sim Sim 0 6

434 Tempo integral do torque 0,02 seg. 0,002 a 2,000 s. Sim Sim -3 7

437 Controle normall/inverso de PID de Normal Sim Sim 0 5
processo

438 Anti conflito no PID de processo Ligado Sim Sim 0 5

439 Frequéncia de partida no PID de parametro 201 fmin - fmax Sim Sim -1 6
processo

440 Ganho proporcional no PID de 0.01 0.00 - 10.00 Sim Sim -2 6
processo

441 Tempo integral do PID de processo 9999,99 s. (OFF) 0,01 a 9999,99 s. Sim Sim -2 7

442 Tempo de diferenciagdo do PID de 0,00 s. (OFF) 0,00-10,00 s Sim Sim -2 6
processo

443 Limite de ganho diferencial no 5.0 5.0 - 50.0 Sim Sim -1 6
processo PID

444 Periodo do filtro passa baixa do PID  0.01 0.01 - 10.00 Sim Sim -2 6
de processo

445 Inicio em andamento Inativo Sim Sim 0 5

446 Padrdo de chaveamento SFAVM Sim Sim 0 5

447 Compensacgdo de torque 100% -100 - +100% Sim Sim 0 3

448 Relacdo de marcha 1 0.001 - 100.000 Nao Sim -2 4

449 Perda por fricgcao 0% 0 - 50% N&o Sim -2 6

450 Falha na tensdo da rede de Depende da unidade Depende da unidade Sim Sim 0 6
alimentagédo

453 Relacdo de marcha de velocidade, 1 0.01-100 Nao Sim 0 4
malha fechada

454 Compensagdo de tempo inativo Ligado N&o N&o 0 5

455 Monitor de faixa de freqiiéncia Ativar 0 5

457 Funcdo de perda de fase Trip Sim Sim 0 5

483 Compensacdo de ligagdo CC dinamica Ligado Nao Nao 0 5

MG.51.A5.28 - VLT é uma marca registrada da Danfoss

195

%)
o
)
S
(<))

=

(@)




Dt

VLT® 5000 Series

Configuragao de 4-configu-
PNU Parametro fabrica Variagao Alteragées racées Conversdao Dados
# descrigdo durante a operacédo indice tipo
500 Endereco 1 0-126 Sim Nao 0 6
501 Taxa de velocidade 9600 Baud Sim N&o 0 5
502 Parada por inércia Logica ou Sim Sim 0 5
503 Parada rapida Légica ou Sim Sim 0 5
504 Freio CC Légica ou Sim Sim 0 5
505 Partida Logica ou Sim Sim 0 5
506 Inverséo Logica ou Sim Sim 0 5
507 Selecdo de configuragao Légica ou Sim Sim 0 5
508 Selegdo de velocidade Légica ou Sim Sim 0 5
509 Barramento jog 1 10.0 Hz De 0,0 ao Sim Sim -1 6
parametro 202
510 Barramento jog 2 10.0 Hz De 0,0 ao Sim Sim -1 6
parametro 202
511
512  Perfil do telegrama Unidade FC N&o Sim 0 5
513 Intervalo de tempo do barramento 1 seg. 1-99s Sim Sim 0 5
514  Funcdao de intervalo de tempo do barramento Desligado Sim Sim 0 5
515 Leitura de dados: Reference % Nao Nao -1 3
516 Leiturade dados: Unidade de referéncia N&o N&o -3 4
517  Leitura de dados: Feedback N&o N&o -3 4
518 Leitura de dados: Freqiiéncia Nao Nao -1 6
519 Leitura de dados: Frequéncia x Escala Nao Nao -2 7
520 Leitura de dados: Current N&o N&o -2 7
521 Leitura de dados: Torque N&o N&o -1 3
522  Leitura de dados: Power, kW Nao Nao 1 7
523 Leitura de dados: Power, HP Nao Nao -2 7
524  Leitura de dados: Tensdo do motor N&o N&o -1 6
525 Leitura de dados: Tens&o da barra CC N&o N&o 0 6
526 Leitura de dados: Temp. do motor Nao Nao 0 5
527  Leitura de dados: Temp. VLT Nao Nao 0 5
528 Leitura de dados: Entrada digital N&o N&o 0 5
529 Leitura de dados: Terminal 53,entrada anal6gica N&o N&o -2 3
530 Leitura de dados: Terminal 54,entrada analégica Nao Nao -2 3
531 Leiturade dados: Terminal 60,entrada analégica Nao Nao -5 3
532 Leitura de dados: Referéncia de pulso N&o N&o -1 7
533 Leitura de dados: Referéncia externa % N&o N&o -1 3
534 Leitura de dados: Palavra de estado, binario Nao Nao 0 6
535 Leitura de dados: Poténcia do freio/2 min. Nao Nao 2 6
536 Leitura de dados: Poténcia do freio/s. N&o N&o 2 6
537 Leiturade dados: Temperatura no dissipador de N&o N&o 0 5
calor
538 Leitura de dados: Palavra de alarme, binario Nao Nao 0 7
539 Leiturade dados: Palavra de controle VLT, binédrio N&o Nao 0 6
540 Leitura de dados: Palavra de adverténcia, 1 N&o N&o 0 7
541 Leitura de dados: Palavra de estado estendida Nao Nao 0 7
553  Texto do visor 1 Nao Nao 0 9
554  Texto do visor 2 N&o Nao 0 9
557  Leitura de dados: Motor RPM N&o N&o 0 4
558 Leitura de dados: RPM do motor x escala Nao Nao -2 4
580 Parametro definido Nao Nao 6
581 Parmetro definido N&o Nao 0 6
582  Parmetro definido N&o N&o 0 6
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Configuracéo de 4-configu-
PNU  Parametro fabrica Faixa Alteracbes  racgoes Indice de  Tipo de
# descri¢éo durante a operagao conversdo datos
600 Operating data: Operating hours No No 74 7
601 Operating data: Hours run No No 74 7
602 Operating data: kWh counter No No 1 7
603 Operating data: Number of No No 6
power-up’s
604 Operating data: Number of No No 0 6
overtemperatures
605 Operating data: Number of No No 0 6
overvoltages
606 Data log: Digital input No No 0 5
607 Data log: Bus commands No No 0 6
608 Data log: Bus status word No No 0 6
609 Data log: Reference No No -1 3
610 Data log: Feedback No No -3 4
611 Data log: Motor frequency No No -1 3
612 Data log: Motor voltage No No -1 6
613 Data log: Motor current No No -2 3
614 Data log: DC link voltage No No 0 6
615 Fault log: Error code No No 0 5
616 Fault log: Time No No -1 7
617 Fault log: Value No No 0 3
618 Reset of kWh counter No reset Yes No 0 5
619 Reset of hours-run counter No reset Yes No 0 5
620 Operating mode Normal function Normal function No No 0 5
621 Nameplate: VLT type No No 0 9
622 Nameplate: Power section No No 0 9
623 Nameplate: VLT ordering humber No No 0 9
624 Nameplate: Software version no. No No 0 9
625 Nameplate: LCP identification no. No No 0 9
626 Nameplate: Database identification No No -2 9
no.
627 Nameplate: Power section No No 0 9
identification no.
628 Nameplate: Application option type No No 0 9
629 Nameplate: Application option No No 0 9
ordering no.
630 Nameplate: Communication option No No 0 9
type
631 Nameplate: Communication option No No 0 9
ordering no.
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4-configu-
Tipo de

PNU  Parametro Configuracéo de fabrica Faixa Alteragées  racoes Indice de

# descricdo durante a operagao conversdo datos
700 Relay 6, function Ready signal Yes Yes 0 5
701 Relay 6, ON delay 0 sec. 0.00-600 sec. Yes Yes -2 6
702 Relay 6, OFF delay 0 sec. 0.00-600 sec. Yes Yes -2 6
703 Relay 7, function Motor running Yes Yes 0 5
704 Relay 7, ON delay 0 sec. 0.00-600 sec. Yes Yes -2 6
705 Relay 7, OFF delay 0 sec. 0.00-600 sec. Yes Yes -2 6
706 Relay 8, function Mains ON Yes Yes 0 5
707 Relay 8, ON delay 0 sec. 0.00-600 sec. Yes Yes -2 6
708 Relay 8, OFF delay 0 sec. 0.00-600 sec. Yes Yes -2 6
709 Relay 9, function Fault Yes Yes 0 5
710 Relay 9, ON delay 0 sec. 0.00-600 sec. Yes Yes -2 6
711 Relay 9, OFF delay 0 sec. 0.00-600 sec. Yes Yes -2 6
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A estrutura para 0 modo menu rapido em compara¢do com o
LaaToTo (o 3Ny 0 T=Y o 10 PO PP 71
Afonte CC externa de 24V ....cuieiiiiiieiiiieeiieeeeee e 47
ACEIEIAGED .uvnieiieieieeen et e 131
Adaptacgdo de motor automética .... .112
Adaptacdo de Motor Automatica, AMA .......cevviiieienienennnnn. 90
AdVErtENCIa CONIA ..ivuiviiiiiiiiiiiiiii e 4
AdVErtENCia geral .. ..ouuie i 4
AAVEIENCIAS .vvneeeeeiei e e e e e e e eeanes 180, 181
AdVerteneias € alarmes .. ......cveienieiiniiiiieee s 180
AlGIMES L.ttt 180
Alimentacéo da rede (L1, L2, L3):... 10
Alimentacado externa de 24 VECC ...ccvvvrinininieiiieneneenenennss 15
PN = oo 4 (1 | (= PR 127
Alta freqUENCIA ..vvveeieei e 127
Alto fEEADACK .. vnieeiee e 127
AMA 90, 112
ALEITAMENTO cuiviviiiiie e 63
Aterramento de SEQUIANGa......vuuveueenrnenenenreeerenenenenenennes 42

Aumento/diminuicdo da velocidadedigital

B

2] [oTo (U= (o o (==Y o (o PPN 180
bragadeiras de cabos 59
BaiXa COMENLE ..uvviiiiiiiiiiin i 126
Baixa freqQUENCIA ...vuvuveieieiiiiieieee e 127
Baixo feedback .......c.oeuiiiieiiiie 127
Bloqueio para a mudanga de dados..........cccoeuieniininennnnes 107
Bloqueio para alteracéo de dados ..........cccceeuveieninninennnes 133
C

COPIA VIR LCP e 103
caracteristica U/f......coouviiiiiiiiiniiii 152
(02 1 o] 1 U] o TP 125
COMUNICAGAO SEHAl...uiueeniiiiieieie e aeans 63
conexdo da rede elétrica e do motor-.... .. 42
(OF0] o1 - W (SIS (1] oL PP 103
Cabo equalizador........veveieieieieee e 63
Cabos de CONtrole .. ..vviiiiiiiiiiiii e 59
(O 1o To Lo (=3 1110 (o] SFP ORI 59
Caracteristicas de controle ..........ooveiiiiiiiiiiiiiieeeeaeans 16
Caracteristicas de tOrqUE .......uuvuiuieiieiieeeeeee e eeaeans 10

CaracteristiCasdo tOrQUE. ....uvuiueeinieieeeeeeeneneeeneneaeaeanenens

Cartao de controle, alimentacéo de 24 V CC

Cartao de controle, comunicacao serial RS 485 ................. 13
Cartéo de controle, entradas anal6gicas...........ccccevueuennnnes 11
Cartéo de controle, entradas de pulso/codificador ............... 11
Cartéo de controle, entradas digitaiS: .........cveuvereninnennennnnes 11
CatCh-UP e

CatCh-UP/TEAUZIN .veee e aeeens

Comprimentos de cabo

Conexa0 dO "eNCOTEI" ... .iiviiiiiiiiiii e 77
(7] a1 {10 0] = Tot= Lo I PP 109
Configurag@o da apliCagan.........oeuveinriinieiiieieeieaeeeaeans 78
Congelar referéncia ........ooeeveiiiiiiiiieee e 131
Congelar SATda ....vveuieiieii e 131

Contador kWh

Controle de SObretensdo .......covevvviiiiiniiniiiin 145
Controle mecanico dosS freI0S .....ocuveieiiiiieiiieeeieeeeaeans 92
Corrente de frenagem CC......vuvueniiiiiiieieeeeeeeaeeeenens 117
D

dados de unidade .......ocevevviiiiiiiiii 170
dadOS POF MEIO. .. .veeeieieee e ereeeenearaaaenens 167
Dados de Saida .....icovvviviiiiiiiii s 10
Dados de Saida do ...c.eoeevenieiiiiie e 10
Dados tECNICOS GEIAIS...uiueuieieinieiraeneeenreeaaeneeeneeneanens 10

Defini¢ées

desaceleracao
Descarga rapida (Quick diSCharge)........cvveveneivvnennnnnnenens 96
Dimensées MECANICAS ..uvuivuiriiiiiiiiiiiiinrrirre e 36
(D1 o] - PPN 104
DiStribUIGAO 0@ CArga «..vuvueninieeiieiiieceieieee e e eeaens 44

E

entradas anallgiCas ....uvvevveeenininiieeeneneee e eaeaeaenens
=1L =T (= ol o J PP

=L L= o 4= T T PP
Entrada analdgica de Corrente ..........cceveuieinieninnennenennes
Entrada anal6gica de tenséao

EStruturado MEeNU ....c.vueieieieiiieiee e e e e e
I
EXIEINOS .ttt 16
F

frenagem CC ...ouiiiiiiiiiiie e 117
FaCtory SettiNgS ...cuieuieinieieieeie e e e e e 190
Falha da rede de alimentagao .........cccoeevenieiiiiiinennenennes 147
Falha na rede de alimentagao ......c..cceovvvrieiiieneneneneenennnnss 132

Falhas na linha de alimentag&o/descarga rapida com falha na
linha de alimentacéo..... ... 97

Fases no motor............

Feedback ..o
Feedback de pulSO .......vuiiiiniiiiiieeee e
Feedback do encoder
Filtro harmoniCO......vvivviiiiii i
Freio-CC v
Frenagem CC ...ouieiiiii it

Fregliéncia de bypass
Fregliéncia de chaveamento ..........coeveienieiiieiineneeneanes 148
Frequéncia de saida......cocveveieneneieiiiieeneeneneneeeneans 120
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[ LoF= (ol o [N { =] (o R PP 84
FUNGa0o de refer€ncia ......covveveviieiiiiiiieeeer e 123
FUNGBES das teClas ......oeuveiiiiiiieiice e 68
Funcionamento local € remoto........c.vvuieiniiniiieiieeeeanenn 83
FUSIVEIS «enieei e e e 34
G

Galvanicamente isolada

Ganho ProporCioNal.........veeeeeeveieieeeeeneneieneeeaeeaeenens
Ganho proporcional do PID ........ccuvuiiiiiiiiiiiieeeeeeeanes 151
H

Horas de funcionamento..........ocuvuiuriiiieniiieeeeeene e 167
I

Inicializac@o da programacao de fabrica ..........ccceevvviunenens 73
Instalagédo elétrica - alimentagdo de rede ............cevvvenenens 42
INTCIO FAPIAOD e e 156
Inicio/parada de dois fiOS .......cuieriiiieiiiereeeee e 76
Inicio/paradade PulSO.......c.ovuiuiiiiiiieieier e 76
Instalagao do freio MECANICO ...vuvuvrveiniiieieeieeeeee e aeens 4
INStalagao ElEtriCa . vuvv e 42, 57
Instalagédo elétrica - alimentagdo de ventilador externo......... 47
Instalagéo elétrica - Aterramento dos cabos de controle ...... 63
Instalagado elétrica - cabo do freio ......cceevveieiiiiiiiiieeane, 44
Instalagéo elétrica - cabos de controle 56
Instalagdo elétrica - cabos dOS MOtOr .......evvvnvnvnvnininianenns 42
Instalagédo elétrica - chave de temperatura do resistor do

5] 44
Instalagao elétrica - cuidados com EMC ..........ccceenennennnnen. 59
Instalagéo elétrica - fonte CC externa de 24 Volts............... 47
Instalagao elétrica - ligacdo do buS.......cccvvvieniiiiniiiinienennee, 58
Instalagdo elétrica - saida dorelé........covvveveiiiiiiininnnnnnns 47
Instalagdo elétrica do cartdo de relé.........oevvveenevnennnnnnn. 173
Instalagédo elétrica, cabos de controle ........c.coeevvninininnnnens 54
Instalagao elétrica, cabos de controle ..........cccceeiiiniennnen. 52
Instalagéo elétrica, cabos de controle ...........ccceeuienenns 48, 49
INStalagao MECANICA .. c.uvuiee i 39
INtErrupPtor de RFL...cu e 64
InterruptoreS DIP 1-4 ...ovviiiiiiiiiiiiiienn e 58

Introducao

J

J00 vttt aaaaa————————————_—————__a—naa————nnn——————_ 131
JOGI0CAD e 107
L

IINQUA e e 102
Lidos via porta de comunicagao serial.........cceevevenvnenennnnn. 163
Ligagdo de motores em paralelo .........ccoeeveniiieniiiinnenennen. 43

[IToF-Tor=To o [0 3 o) o] AP PPPPPPE 43
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