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Software: V1.7X
Aplicação:
Modelo:
N.o de série:
Responsável:
Data: / / .

I. Parâmetros

Parâmetro Descrição Faixa de valores Ajuste Unidade Ajuste Pág.
de fábrica do usuário

REFERÊNCIA RÁPIDA DOS PARÂMETROS,
MENSAGENS DE ERRO E ESTADO

P000 Acesso Parâmetros 0 a 999 0 - 82

PARÂMETROS LEITURA P001 a P099

P001 Corrente da Soft-Starter SSW-06 0 a 999,9 - % 83

(%In da Soft-Starter)

P002 Corrente do Motor 0 a 999,9 - % 83

(%In do Motor)

P003 Corrente do Motor 0 a 9999,9 - A 83

P004 Tensão da Rede de Alimentação 0 a 999 - V 83

P005 Freqüência da Rede de Alimentação 0 a 99,9 - Hz 83

P006 Estado da Soft-Starter SSW-06 0=Pronta - - 84

1=Teste Inicial

2=Erro

3=Rampa Aceleração

4=Tensão Plena

5=By-pass

6=Reservado

7=Rampa Desaceleração

8=Frenagem

9=Sentido de Giro

10=JOG

11=Tempo P630

12=Desabilita Geral

P007 Tensão na Saída 0 a 999 - V 84

P008 Fator de Potência 0 a 1,00 - - 84

P009 Torque do Motor (%Tn do Motor) 0 a 999,9 - % 84

P010 Potência de Saída 0 a 6553,5 - kW 85

P011 Potência Aparente de Saída 0 a 6553,5 - kVA 85

P012 Estado DI1 a DI6 0=Inativa - - 85

1=Ativa

P013 Estado RL1, RL2 e RL3 0=Inativa - - 85

1=Ativa

P014 Último Erro 0 a 99 - - 86

P015 Segundo Erro 0 a 99 - - 86

P016 Terceiro Erro 0 a 99 - - 86

P017 Quarto Erro 0 a 99 - - 86

P018 Quinto Erro 0 a 99 - - 86

P019 Sexto Erro 0 a 99 - - 86

P020 Erro Atual 0 a 99 - - 86

P021 Alarme Atual 0 a 99 - - 86

P023 Versão de Software X.XX - - 86

P027 Valor da Saída AO1 0 a 10,000 - V 87

P028 Valor da Saída AO2 0 a 20,000 ou 4,000 a 20,000 - mA 87

P030 Corrente da Fase R 0 a 9999,9 - A 87

P031 Corrente da Fase S 0 a 9999,9 - A 87

P032 Corrente da Fase T 0 a 9999,9 - A 87
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Parâmetro Descrição Faixa de valores Ajuste Unidade Ajuste Pág.
de fábrica do usuário

P033 Tensão de Linha R-S 0 a 999 - V 87

P034 Tensão de Linha S-T 0 a 999 - V 87

P035 Tensão de Linha T-R 0 a 999 - V 87

P042 Horas Energizado 0 a 65535 - h 87

P043 Horas Habilitado 0 a 6553,5 - h 87

P044 Contador kWh 0 a 999,9 - kWh 88

P045 Contador MWh 0 a 9999 - MWh 88

P047 Corrente Máxima de Partida 0 a 9999,9 - A 88

P048 Corrente Média de Partida 0 a 9999,9 - A 88

P049 Tempo Real de Partida 0 a 999 - s 88

P050 Proteção Térmica do Motor 0 a 250 - % 88

P053 Corrente Máxima em Regime Pleno 0 a 9999,9 - A 89

P054 Tensão Máxima da Rede de 0 a 999 - V 89

Alimentação com o Motor Acionado

P055 Tensão Mínima da Rede de 0 a 999 - V 89

Alimentação com Motor Acionado

P056 Freqüência Máxima da Rede de 0 a 99 - Hz 89

Alimentação com o Motor Acionado

P057 Freqüência Mínima da Rede de 0 a 99 - Hz 89

Alimentação com Motor Acionado

P058 Número Máximo de Partidas/h 0 a 32 - - 89

P059 Número Total de Partidas 0 a 65535 - - 89

P060 Corrente no Último Erro 0 a 9999,9 - A 90

P061 Tensão no Último Erro 0 a 999 - V 90

P062 Estado da SSW no Último Erro 0 a 12 - - 90

P063 Corrente no Segundo Erro 0 a 9999,9 - A 90

P064 Tensão no Segundo Erro 0 a 999 - V 90

P065 Estado da SSW no Segundo Erro 0 a 12 - - 90

P066 Corrente no Terceiro Erro 0 a 9999,9 - A 90

P067 Tensão no Terceiro Erro 0 a 999 - V 90

P068 Estado da SSW no Terceiro Erro 0 a 12 - - 90

P069 Corrente no Quarto Erro 0 a 9999,9 - A 90

P070 Tensão no Quarto Erro 0 a 999 - V 90

P071 Estado da SSW no Quarto Erro 0 a 12 - - 90

P072 Corrente no Quinto Erro 0 a 9999,9 - A 90

P073 Tensão no Quinto Erro 0 a 999 - V 90

P074 Estado da SSW no Quinto Erro 0 a 12 - - 90

P075 Corrente no Sexto Erro 0 a 9999,9 - A 90

P076 Tensão no Sexto Erro 0 a 999 - V 90

P077 Estado da SSW no Sexto Erro 0 a 12 - - 90

P085 Estado do Cartão de Comunicação 0=Inativo - - 90

Fieldbus 1=Cartão Inativo

2=Cartão Ativo e Offline

3=Cartão Ativo e Online

P088 Estado do SoftPLC 0=Sem - - 90

1=Carregando

2=Falha

3=Parado

4=Executando

P089 Permite SoftPLC 0=Não - - 91

1=Sim

P091 Temperatura do Motor Canal 1 -20 a 260 - ºC 91

P092 Temperatura do Motor Canal 2 -20 a 260 - ºC 91

P093 Temperatura do Motor Canal 3 -20 a 260 - ºC 91

P094 Temperatura do Motor Canal 4 -20 a 260 - ºC 91

P095 Temperatura do Motor Canal 5 -20 a 260 - ºC 91

PARÂMETROS REGULAÇÃO P100 a P199
Rampa de Tensão

P101 Tensão Inicial 25 a 90 30 % 91

(% Un do Motor)
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Parâmetro Descrição Faixa de valores Ajuste Unidade Ajuste Pág.
de fábrica do usuário

A ser definida

pelo usuário

P102 Tempo da Rampa de Aceleração 1 a 999 20 s 92

P103 Degrau de Tensão na Desaceleração 100=Inativo 100=Inativo % 93

(% Un do Motor) 99 a 60

P104 Tempo da Rampa de Desaceleração 0=Inativo 0=Inativo s 93

1 a 299

P105 Tensão Final de Desaceleração 30 a 55 30 % 93

(% Un do Motor)

P106 (1) Detecção Automática do Final de 0=por Tempo 0=por Tempo - 93

Aceleração por Rampa de Tensão 1=Automática

Limitação de Corrente

P110 Limite de Corrente 150 a 500 300 % 94

(% In do Motor)

P111 Corrente Inicial para Rampa de 150 a 500 150 % 94

Corrente (% In do Motor)

P112 Tempo para Rampa de Corrente 1 a 99 20 % 94

(% de P102)

Controle de Torque

P120 (1) Característica de Torque de Partida 1=Constante 1=Constante - 95

2=Linear

3=Quadrático

P121 Torque Inicial para a Partida 10 a 400 30 % 96

(% Tn do Motor)

P122 Torque Final para a Partida 10 a 400 110 % 96

(% Tn do Motor)

P123 Torque Mínimo para a Partida 10 a 400 27 % 96

(% Tn do Motor)

P124 Tempo para Torque Mínimo da 1 a 99 20 % 96

Partida (% de P102)

P125 (1) Característica de Torque de Parada 1=Constante 1=Constante - 97

2=Linear

3=Quadrático

P126 Torque Final para a Parada 10 a 100 20 % 97

(% Tn do Motor)

P127 Torque Mínimo para a Parada 10 a 100 50 % 98

(% Tn do Motor)

P128 Tempo para Torque Mínimo da Parada 1 a 99 50 % 98

(% de P104)

Controle de Bombas

P130 (1) Controle de Bombas 0=Bomba I 0=Bomba I - 98

By-pass

P140 (1) Contator de By-pass Externo 0=Inativo 0=Inativo - 98

1=Ativo

Delta Inside

P150 (1)(2) Conexão Dentro da Ligação Delta 0=Inativa 0=Inativa - 99

do Motor 1=Ativa

PARÂMETROS DE CONFIGURAÇÃO P200 a P399

P200 A Senha Está 0=Inativa 1=Ativa - 100

1=Ativa

P201 (2) Seleção do Idioma 0=Português - 100

1=English

2=Español

3=Deutsch

P202 (1) Tipo de Controle 0=Rampa de Tensão 0=Rampa -

1=Limite de Corrente de Tensão 100

2=Controle de Bombas
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Parâmetro Descrição Faixa de valores Ajuste Unidade Ajuste Pág.
de fábrica do usuário

P231 (1) Seleção do Sentido de Giro 0=Inativa 0=Inativa - 107

1=Via Contator

2=Apenas JOG

Saídas Analógicas

P251 Função Saída AO1 (0 a 10)V 0=Sem Função 0=Sem Função - 108

1=Corrente

(em %In da SSW)

2=Tensão de Entrada

(em %Un da SSW)

3=Tensão de Saída

(em %Un da SSW)

4=Fator de Potência

5=Proteção Térmica

6=Potência (em W)

7=Potência (em VA)

8=Torque

(em %Tn do Motor)

9=Fieldbus

10=Serial

11=SoftPLC

P252 Ganho Saída AO1 0,000 a 9,999 1,000 - 108

P253 Função Saída AO2 0=Sem Função 0=Sem Função - 108

(0 a 20)mA ou (4 a 20)mA 1=Corrente

(em %In da SSW)

2=Tensão de Entrada

(em %Un da SSW)

3=Tensão de Saída

(em %Un da SSW)

4=Fator de Potência

5=Proteção Térmica

6=Potência (em W)

7=Potência (em VA)

8=Torque

(em %Tn do Motor)

9=Fieldbus

10=Serial

11=SoftPLC

P254 Ganho Saída AO2 0,000 a 9,999 1,000 - 108

P255 Tipo de Saída AO2 0=0 a 20 0=0 a 20 mA 109

1=4 a 20

Entradas Digitais

P263 (1) Função Entrada DI1 0=Sem Função 1=Gira/Pára 110

1=Gira/Pára

2=Start (Três Fios)

3=Stop (Três Fios)

4=Habilita Geral

5=Reset

P264 (1) Função Entrada DI2 0=Sem Função 2=Reset 110

1=Stop (Três Fios)

2=Reset

3=Gira/Pára

4=Start (Três Fios)

5=Habilita Geral
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Parâmetro Descrição Faixa de valores Ajuste Unidade Ajuste Pág.
de fábrica do usuário

P265 (1) Função Entrada DI3 0=Sem Função 0=Sem Função 110

1=Habilita Geral

2=Reset

3=Gira/Pára

4=Start (Três Fios)

5=Stop (Três Fios)

6=Partida de Emergência

P266 (1) Função Entrada DI4 0=Sem Função 0=Sem Função - 110

1=Sentido de Giro

2=Local/Remoto

3=Sem Erro Externo

4=JOG

5=Sem Frenagem

6=Reset

P267 (1) Função Entrada DI5 0=Sem Função 0=Sem Função - 110

1=Sentido de Giro

2=Local/Remoto

3=Sem Erro Externo

4=JOG

5=Sem Frenagem

6=Reset

P268 (1) Função Entrada DI6 0=Sem Função 0=Sem Função - 110

1=Sentido de Giro

2=Local/Remoto

3=Sem Erro Externo

4=JOG

5=Sem Frenagem

6=Reset

7=Termistor do Motor

Saídas Digitais

P277 (1) Função Relé RL1 0=Sem Função 1=Em Funciona- - 111

1=Em Funcionamento mento

2=Em Tensão Plena

3=By-pass Externo

4=Sentido de Giro K1

5=Frenagem CC

6=Sem Erro

7=Com Erro

8=Fieldbus

9=Serial

10=SoftPLC

11=Sem Alarme

12=Com Alarme

P278 (1) Função Relé RL2 0=Sem Função 2=Em tensão - 111

1=Em Funcionamento Plena

2=Em Tensão Plena

3=By-pass Externo

4=Sentido de Giro K2

5=Frenagem CC

6=Sem Erro

7=Com Erro

8=Fieldbus

9=Serial

10=SoftPLC

11=Sem Alarme

12=Com Alarme
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Parâmetro Descrição Faixa de valores Ajuste Unidade Ajuste Pág.
de fábrica do usuário

P279 (1) Função Relé RL3 0=Sem Função 6=Sem Erro - 111

1=Em Funcionamento

2=Em Tensão Plena

3=By-pass Externo

4=Sem Função

5=Frenagem CC

6=Sem Erro

7=Com Erro

8=Fieldbus

9=Serial

10=SoftPLC

11=Sem Alarme

12=Com Alarme

Dados da Soft-Starter

P295 (1)(2) Corrente Nominal 0=10 11=312 De acordo com A 112

1=16 12=365 a corrente

2=23 13=412 nominal da

3=30 14=480 Soft-Starter

4=45 15=604

5=60 16=670

6=85 17=820

7=130 18=950

8=170 19=1100

9=205 20=1400

10=255 21=1000

22=1300

P296 (1)(2) Tensão Nominal 0=220/575 De acordo com a V 113

1=575/690 tensão nominal

da Soft-Starter

PARÂMETROS DE COMUNICAÇÃO SERIAL P300 a P399

P308 (1)(2) Endereço da Soft-Starter na Rede de 1 a 247 1 - 113

Comunicação Serial

P309 (1)(2) Habilitação do Cartão de Comunicação 0=Inativo 0=Inativo - 113

Fieldbus 1=Profibus-DP

(1 Input e 1 Output)

2=Profibus-DP

(4 Input e 4 Output)

3=Profibus-DP

(7 Input e 7 Output)

4=DeviceNet

(1 Input e 1 Output)

5=DeviceNet

(4 Input e 4 Output)

6=DeviceNet

(7 Input e 7 Output)

7= EtherNet/IP

(1 Input e 1 Output)

8= EtherNet/IP

(4 Input e 4 Output)

9= EtherNet/IP

(7 Input e 7 Output)

P310 Detecção de Mestre Profibus em Stop 0=Inativa 0=Inativa - 113

1=Ativa

P312 (1)(2) Tipo de Protocolo e Taxa de 1=Modbus-RTU 1=Modbus-RTU - 113

Transmissão da Comunicação Serial (9600bps, sem paridade) (9600bps, sem

2=Modbus-RTU paridade)

(9600bps, impar)

3=Modbus-RTU

(9600bps, par)

4=Modbus-RTU

(19200bps, sem paridade)
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Parâmetro Descrição Faixa de valores Ajuste Unidade Ajuste Pág.
de fábrica do usuário

5=Modbus-RTU

(19200bps, impar)

6=Modbus-RTU

(19200bps, par)

7=Modbus-RTU

(38400bps, sem paridade)

8=Modbus-RTU

(38400bps, impar)

9=Modbus-RTU

(38400bps, par)

P313 Ação dos Erros de Comunicação 0=Inativa 0=Inativa - 114

Serial e Fieldbus (E28, E29 e E30) 1=Desabilita

2=Desabilita Geral

3=Vai para Local

4=Inativa

5=Erro Fatal

P314 (1) Tempo para Timeout na Recepção de 0 a 999 0=Sem Função s 114

Telegramas da Comunicação Serial

P315 (1) Parâmetro de Leitura via Fieldbus 1 0 a 999 0 - 114

P316 (1) Parâmetro de Leitura via Fieldbus 2 0 a 999 0 - 114

P317 (1) Parâmetro de Leitura via Fieldbus 3 0 a 999 0 - 114

PARÂMETROS DO MOTOR P400 a P499

P400 (1) Tensão Nominal do motor 0 a 999 380 V 115

P401 (1) Corrente Nominal do Motor 0 a 2424 20 A 115

P402 (1) Velocidade Nominal do Motor 400 a 3600 1780 rpm 115

P404 (1) Potência Nominal do Motor 0,1 a 2650 75 kW 115

P405 (1) Fator de Potência do Motor 0 a 1,00 0,89 - 115

P406 (1) Fator de Serviço 0 a 1,50 1,00 - 115

PARÂMETROS DAS FUNÇÕES ESPECIAIS P500 a P599

Frenagem

P500 (1) Métodos de Frenagem 0=Inativo 0=Inativo - 116

1=Frenagem por Reversão

2=Frenagem Ótima

3=Frenagem CC

P501 Tempo de Frenagem 1 a 299 10 s 118

P502 Nível da Frenagem 30 a 70 30 % 119

P503 Detecção do Final da Frenagem 0=Inativa 0=Inativa - 119

1=Automática

JOG

P510 (1) Jog 0=Inativo 0=Inativo - 119

1=Ativo

P511 Nível do Jog 10 a 100 30 % 120

Kick Start

P520 (1) Pulso de Torque na Partida 0=Inativo 0=Inativo - 120

(conforme P202) 1=Ativo

P521 Tempo do Pulso na Partida 0,1 a 2 0,1 s 120

P522 Nível do Pulso de Tensão na Partida 70 a 90 70 % 120

(% Un do Motor)

P523 Nível do Pulso de Corrente na Partida 300 a 700 500 % 120

(% In do Motor)

PARÂMETROS DE PROTEÇÃO P600 a P699

Proteções de Tensão

P600 (1) Subtensão Imediata 0 a 30 20 % 122

(% Un do Motor)
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Parâmetro Descrição Faixa de valores Ajuste Unidade Ajuste Pág.
de fábrica do usuário

P601 (1) Tempo de Subtensão Imediata 0=Inativo 1 s 122

1 a 99

P602 (1) Sobretensão Imediata 0 a 30 15 % 122

(% Un do Motor)

P603 (1) Tempo de Sobretensão Imediata 0=Inativo 1 s 122

1 a 99

P604 (1) Desbalanceamento de Tensão entre 0 a 30 15 % 122

Fases (% Un do Motor)

P605 (1) Tempo de Desbalanceamento de 0=Inativo 1 s 122

Tensão entre Fases 1 a 99

Proteções de Corrente

P610 (1) Subcorrente Imediata 0 a 99 20 % 123

(% In do Motor)

P611 (1) Tempo de Subcorrente Imediata 0=Inativo 0=Inativo s 123

1 a 99

P612 (1) Sobrecorrente Imediata 0 a 99 20 % 123

(% In do Motor)

P613 (1) Tempo de Sobrecorrente Imediata 0=Inativo 0=Inativo s 123

1 a 99

P614 (1) Desbalanceamento de Corrente entre 0 a 30 15 % 123

Fases (% In do Motor)

P615 (1) Tempo de Desbalanceamento de 0=Inativo 1 s 123

Corrente entre Fases 1 a 99

P616 (1) Subcorrente Antes do Fechamento 0=Inativa 1=Ativa - 124

do By-pass 1=Ativa

P617 (1) Rotor bloqueado no final da partida 0=Inativa 1=Ativa - 124

1=Ativa

P618 (1) Falta à Terra 10 a 30 20 % 124

P619 (1) Tempo de Falta à Terra 0 a 10,0 0=Inativa s 124

Seqüência de Fase

P620 (1) Seqüência de Fase RST 0=Inativa 0=Inativa 124

1=Ativa

Detecção de Contator de By-pass Fechado

P621 (1) Contator de By-pass Fechado 0=Inativa 1=Ativa - 124

1=Ativa

Intervalo entre Partidas

P630 Intervalo de Tempo após Parada 2 a 999 2 s 124

Proteção Térmica do Motor (Classe Térmica)

P640 (1) Classe Térmica de 0=Inativa 5=25 6=30 - 126

Proteção do Motor 1=5 6=30

2=10 7=35

3=15 8=40

4=20 9=45

P641 (1) Auto-Reset da Memória Térmica 0=Inativo 0=Inativo s 129

1 a 600

P642 Pré-alarme da Proteção da Classe 0 a 250 230 % 130

Térmica do Motor

P643 Reset do Pré-alarme da Proteção da 0 a 250 210 % 130

Classe Térmica do Motor

Proteções de Torque

P650 (1) Subtorque Imediato (% Tn do Motor) 0 a 99 30 % 130

P651 (1) Tempo de Subtorque Imediato 0 a 99 0=Inativo s 130

P652 (1) Sobretorque Imediato (% Tn do Motor) 0 a 99 30 % 130

P653 (1) Tempo de Sobretorque Imediato 0 a 99 0=Inativo s 130
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Parâmetro Descrição Faixa de valores Ajuste Unidade Ajuste Pág.
de fábrica do usuário

Proteções de Potência

P660 (1) Subpotência Imediata 0 a 99 30 % 131

(% kWn do Motor)

P661 (1) Tempo de Subpotência Imediata 0 a 99 0=Inativo s 131

P662 (1) Sobrepotência Imediata 0 a 99 30 % 131

(% kWn do Motor)

P663 (1) Tempo de Sobrepotência Imediata 0 a 99 0=Inativo s 131

Proteção Térmica do Motor (PT100 Opcional)

P670 Habilita Cartão de Entradas PT100 0=Não 0=Não - 132

1=Sim

P671 Sobretemperatura do Motor Ch 1 0=Inativa 0=Inativa - 132

1=Erro E33

2=Alarme A33

3=E33 e A33

P672 Nível de Atuação do Erro de 0 a 250 139 ºC 133

Sobretemperatura Ch 1

P673 Nível de Atuação do Alarme de 0 a 250 124 ºC 133

Sobretemperatura Ch 1

P674 Nível de Reset do Alarme de 0 a 250 108 ºC 134

Sobretemperatura Ch 1

P675 Sobretemperatura do Motor Ch 2 0=Inativa 0=Inativa - 132

1=Erro E34

2=Alarme A34

3=E34 e A34

P676 Nível de Atuação do Erro de 0 a 250 139 ºC 133

Sobretemperatura Ch 2

P677 Nível de Atuação do Alarme de 0 a 250 124 ºC 133

Sobretemperatura Ch 2

P678 Nível de Reset do Alarme de 0 a 250 108 ºC 134

Sobretemperatura Ch 2

P679 Sobretemperatura do Motor Ch 3 0=Inativa 0=Inativa - 132

1=Erro E35

2=Alarme A35

3=E35 e A35

P680 Nível de Atuação do Erro de 0 a 250 139 ºC 133

Sobretemperatura Ch 3

P681 Nível de Atuação do Alarme de 0 a 250 124 ºC 133

Sobretemperatura Ch 3

P682 Nível de Reset do Alarme de 0 a 250 108 ºC 134

Sobretemperatura Ch 3

P683 Sobretemperatura do Motor Ch 4 0=Inativa 0=Inativa - 132

1=Erro E36

2=Alarme A36

3=E36 e A36

P684 Nível de Atuação do Erro de 0 a 250 139 ºC 133

Sobretemperatura Ch 4

P685 Nível de Atuação do Alarme de 0 a 250 124 ºC 133

Sobretemperatura Ch 4

P686 Nível de Reset do Alarme de 0 a 250 108 ºC 134

Sobretemperatura Ch 4

P687 Sobretemperatura do Motor Ch 5 0=Inativa 0=Inativa - 132

1=Erro E37

2=Alarme A37

3=E37 e A37

P688 Nível de Atuação do Erro de 0 a 250 139 ºC 133

Sobretemperatura Ch 5



SSW-06 - REFERÊNCIA RÁPIDA DOS PARÂMETROS

19

Parâmetro Descrição Faixa de valores Ajuste Unidade Ajuste Pág.
de fábrica do usuário

P689 Nível de Atuação do Alarme de 0 a 250 124 ºC - 133

Sobretemperatura Ch 5

P690 Nível de Reset do Alarme de 0 a 250 108 ºC - 134

Sobretemperatura Ch 5

P691 Falha nos Sensores PT100 (Ch1 a Ch5) 0=Inativa 0=Inativa - - 134

1=E43 a E52

2=A43 a A52

SELEÇÃO ENTRE ERRO OU ALARME P700 a P790

P705 Atuação da Sobrecarga no Motor 0=Erro E05 0=Erro E05 - 134

por Classe Térmica 1=Alarme A05

2=Erro e Alarme

P706 Atuação da Proteção de DIx Aberta 0=Erro E06 0=Erro E06 - 135

1=Alarme A06

P716 Atuação da Sobretensão na Rede de 0=Erro E16 0=Erro E16 - 135

Alimentação 1=Alarme A16

P732 Atuação da Sobretemperatura no 0=Erro E32 0=Erro E32 - 135

Motor – PTC 1=Alarme A32

P765 Atuação da Subcorrente no Motor 0=Erro E65 0=Erro E65 - 135

1=Alarme A65

P766 Atuação da Sobrecorrente no Motor 0=Erro E66 0=Erro E66 - 135

1=Alarme A66

P778 Atuação do Subtorque no Motor 0=Erro E78 0=Erro E78 - 135

1=Alarme A78

P779 Atuação do Sobretorque no Motor 0=Erro E79 0=Erro E79 - 135

1=Alarme A79

P780 Atuação da Subpotência no Motor 0=Erro E80 0=Erro E80 - 135

1=Alarme A80

P781 Atuação da Sobrepotência no Motor 0=Erro E81 0=Erro E81 - 135

1=Alarme A81

PARÂMETROS DO SOFTPLC P950 a P999

Parâmetros de Controle

P950 (2) Habilitação do Software PLC 0=Não 0=Não - 136

1=Sim

P951 Habilitação do Cartão de Expansão 0=Não 0=Não 136

de Entradas e Saídas Digitais 1=Sim

Parâmetros de Usuário

P952 Primeiro Parâmetro de Usuário 0 a 65535 0 - 136

do SoftPLC

P953 Segundo Parâmetro de Usuário 0 a 65535 0 - 136

do SoftPLC

P954 Terceiro Parâmetro de Usuário 0 a 65535 0 - 136

do SoftPLC

P955 Quarto Parâmetro de Usuário 0 a 65535 0 - 136

do SoftPLC

P956 Quinto Parâmetro de Usuário 0 a 65535 0 - 136

do SoftPLC

P957 Sexto Parâmetro de Usuário 0 a 65535 0 - 136

do SoftPLC

P958 Sétimo Parâmetro de Usuário 0 a 65535 0 - 136

do SoftPLC

P959 Oitavo Parâmetro de Usuário 0 a 65535 0 - 136

do SoftPLC

P960 Nono Parâmetro de Usuário 0 a 65535 0 - 136

do SoftPLC
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Parâmetro Descrição Faixa de valores Ajuste Unidade Ajuste Pág.
de fábrica do usuário

P961 Décimo Parâmetro de Usuário 0 a 65535 0 - 136

do SoftPLC

P962 Décimo Primeiro Parâmetro de Usuário 0 a 65535 0 - 136

do SoftPLC

P963 Décimo Segundo Parâmetro de Usuário 0 a 65535 0 - 136

do SoftPLC

P964 Décimo Terceiro Parâmetro de Usuário 0 a 65535 0 - 136

do SoftPLC

P965 Décimo Quarto Parâmetro de Usuário 0 a 65535 0 - 136

do SoftPLC

P966 Décimo Quinto Parâmetro de Usuário 0 a 65535 0 - 136

do SoftPLC

P967 Décimo Sexto Parâmetro de Usuário 0 a 65535 0 - 136

do SoftPLC

P968 Décimo Sétimo Parâmetro de Usuário 0 a 65535 0 - 136

do SoftPLC

P969 Décimo Oitavo Parâmetro de Usuário 0 a 65535 0 - 136

do SoftPLC

Notas encontradas na Referência Rápida dos Parâmetros:
(1) Parâmetros alteráveis somente com motor parado;
(2) Parâmetros não alterados no padrão de fábrica (P204=5).
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Indicação Significado Página

E03 Subtensão, falta de fase ou desbalanceamento 157
de tensão

E04 Sobretemperatura na potência 157
E05 ou A05 Sobrecarga no motor 157
E06 ou A06 Erro ou Alarme externo (DI) 157

E10 Erro na função copy 157
E11 Falta à terra 157
E15 Motor não conectado ou SCRs em curto-circuito 158

E16 ou A16 Sobretensão 158
E18 Conexão errada ao motor 158
E24 Erro de programação 158
E28 Erro de timeout na recepção de telegramas 158
E29 Erro de comunicação Fieldbus inativa ou mestre 158

Profibus em Stop
E30 Erro de cartão de comunicação Fieldbus inativa 158
E31 Falha na conexão da HMI 158

E32 ou A32 Sobretemperatura no motor (DI6 = PTC) 158
E33 ou A33 Sobretemperatura no motor Ch1 159
E34 ou A34 Sobretemperatura no motor Ch2 159
E35 ou A35 Sobretemperatura no motor Ch3 159
E36 ou A36 Sobretemperatura no motor Ch4 159
E37 ou A37 Sobretemperatura no motor Ch5 159

E39 Sem o Cartão Opcional PT106 159
E41 Erro de auto diagnose 159

E43 ou A43 Fio partido Ch1 159
E44 ou A44 Fio partido Ch2 159
E45 ou A45 Fio partido Ch3 159
E46 ou A46 Fio partido Ch4 159
E47 ou A47 Fio partido Ch5 159
E48 ou A48 Curto-circuito Ch1 159
E49 ou A49 Curto-circuito Ch2 159
E50 ou A50 Curto-circuito Ch3 159
E51 ou A51 Curto-circuito Ch4 159
E52 ou A52 Curto-circuito Ch5 159

E57 Falha nos tiristores R-U 159
E58 Falha nos tiristores S-V 159
E59 Falha nos tiristores T-W 159
E62 Excesso de tempo de partida 160
E63 Rotor bloqueado 160

E65 ou A65 Subcorrente 160
E66 ou A66 Sobrecorrente 160

E67 Seqüência de fase invertida 160
E70 Subtensão na eletrônica 160
E71 Contato do By-pass aberto 160
E72 Sobrecorrente antes do By-pass 160
E74 Desbalanceamento de corrente 160
E75 Freqüência da rede de alimentação 161

fora da faixa permitida
E76 Subcorrente antes do By-pass 161
E77 Contato de By-pass fechado ou 161

SCRs em curto-circuito
E78 ou A78 Subtorque 161
E79 ou A79 Sobretorque 161
E80 ou A80 Subpotência 161
E81 ou A81 Sobrepotência 161

E85 Sem SoftPLC 161
E86 a E89 Erros de usuário do SoftPLC 161
A90 a A93 Alarmes de usuário do SoftPLC 161

II. Mensagens de Erro ou Alarme

Para mais detalhes veja a tabela 8.1 no capítulo 8.

Indicação Significado

rdy Soft-Starter pronta para ser acionada “ready”

Exx Soft-Starter com erro

Axx Soft-Starter com alarme

III. Outras Mensagens
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INSTRUÇÕES DE SEGURANÇA

Este manual contém as informações necessárias para o uso correto
da Soft-Starter SSW-06.
Ele foi escrito para ser utilizado por pessoas com treinamento ou qua-
lificação técnica adequados para operar este tipo de equipamento.

No decorrer do texto serão utilizados os seguintes avisos de seguran-
ça:

PERIGO!
A não consideração dos procedimentos recomendados neste aviso
pode levar à morte, ferimento grave e danos materiais consideráveis.

ATENÇÃO!
A não consideração dos procedimentos recomendados neste aviso
pode levar a danos materiais.

NOTA!
O texto objetiva informações importantes para o correto entendimento
e bom funcionamento do produto.

Os seguintes símbolos podem estar afixados ao produto, servindo
como aviso de segurança:

Tensões elevadas presentes.

Componentes sensíveis a descarga eletrostática.
Não tocá-los.

Conexão obrigatória ao terra de proteção (PE).

Conexão da blindagem ao terra.

PERIGO!
Somente pessoas com qualificação adequada e familiaridade com a
Soft-Starter SSW-06 e equipamentos associados devem planejar ou
implementar a instalação, partida, operação e manutenção deste equi-
pamento.
Estas pessoas devem seguir todas as instruções de segurança conti-
das neste manual e/ou definidas por normas locais.
Não seguir as instruções de segurança pode resultar em risco de vida
e/ou danos no equipamento.

1.3 RECOMENDAÇÕES
PRELIMINARES

1.2 AVISOS DE SEGURANÇA
NO PRODUTO

1.1 AVISOS DE SEGURANÇA
NO MANUAL

CAPÍTULO 1
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NOTA!
Para os propósitos deste manual, pessoas qualificadas são aquelas
treinadas de forma a estarem aptas para:
1. Instalar, aterrar, energizar e operar Soft-Starter SSW-06 de acordo

com este manual e os procedimentos legais de segurança vigen-
tes;

2. Usar os equipamentos de proteção de acordo com as normas
estabelecidas;

3. Prestar serviços de primeiros socorros.

PERIGO!
Sempre desconecte a alimentação geral antes de tocar qualquer com-
ponente elétrico associado a Soft-Starter SSW-06.
Altas tensões e partes girantes (ventiladores) podem estar presentes
mesmo após a desconexão da alimentação. Aguarde pelo menos 3
minutos para a descarga completa dos capacitores e parada dos ven-
tiladores.
Sempre conecte a carcaça do equipamento ao terra de proteção
(PE) no ponto adequado para isto.

ATENÇÃO!
Os cartões eletrônicos possuem componentes sensíveis a descar-
gas eletrostáticas. Não toque diretamente sobre componentes ou
conectores. Caso necessário, toque antes na carcaça metálica ater-
rada ou utilize pulseira de aterramento adequada.

NOTA!
Soft-Starters SSW-06 podem interferir em outros equipamentos ele-
trônicos. Siga os cuidados recomendados no capítulo 3 (Instalação)
para minimizar estes efeitos.

NOTA!
Leia completamente este manual antes de instalar ou operar esta
Soft-Starter SSW-06.

Não execute nenhum ensaio de tensão aplicada a Soft-Starter SSW-06!
Caso seja necessário consulte o fabricante.
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INFORMAÇÕES GERAIS

O capítulo 2 fornece informações sobre o conteúdo deste manual e o
seu propósito, descrevendo as principais características da Soft-Starter
SSW-06 e como identificá-la. Adicionalmente, informações sobre re-
cebimento e armazenamento são fornecidas.

Este manual tem 10 capítulos os quais seguem uma seqüência lógi-
ca para o usuário receber, instalar, programar e operar a Soft-Starter
SSW-06:

Cap. 1 -Informações sobre segurança;
Cap. 2 -Informações gerais e recebimento da Soft-Starter SSW-06;
Cap. 3 -Informações sobre como instalar fisicamente a Soft-Starter

SSW-06, como conectá-la eletricamente (circuito de potên-
cia e controle), como instalar os opcionais e acionamentos
sugestivos;

Cap. 4 -Informações sobre a utilização da HMI (interface homem-
máquina);

Cap. 5 -Informações sobre a colocação em funcionamento e passos
a serem seguidos;

Cap. 6 -Descrição detalhada de todos os parâmetros de programa-
ção da Soft-Starter SSW-06;

Cap. 7 -Informações e sugestões de como programar os tipos de
controle e proteções;

Cap. 8 -Informações sobre como resolver problemas, instruções so-
bre limpeza e manutenção preventiva;

Cap. 9 -Dispositivos opcionais da Soft-Starter SSW-06;
Cap. 10 -Tabelas e informações técnicas sobre a linha de potências

da Soft-Starter SSW-06.

O propósito deste manual é dar as informações mínimas necessárias
para o bom uso da Soft-Starter SSW-06. Devido a grande gama de
funções deste produto, é possível aplicá-lo de formas diferentes às
apresentadas aqui. Não é a intenção deste manual esgotar todas as
possibilidades de aplicação da Soft-Starter SSW-06, nem a WEG pode
assumir qualquer responsabilidade pelo uso da Soft-Starter SSW-06
não baseado neste manual.
É proibida a reprodução do conteúdo deste manual, no todo ou em
partes, sem a permissão por escrito da WEG.

A versão de software usada na Soft-Starter SSW-06 é importante, pois
define as funções e os parâmetros de programação.
Este manual se refere à versão de software conforme indicado na con-
tra capa. Por exemplo, a versão 1.0X significa de 1.00 a 1.09, onde o
“X” são evoluções no software que não afetam o conteúdo deste ma-
nual.
A versão de software pode ser lida no parâmetro P023.

A Soft-Starter SSW-06 é um produto de alta performance o qual permi-
te o controle da partida de motores de indução trifásicos. Desta forma
evitam-se choques mecânicos na carga e surtos de corrente na rede
de alimentação.

Uma das principais características deste produto é a grande robustez
nas técnicas de detecção de erros e falhas na rede de alimentação e
conexões, tornando possível ao cliente escolher qual a melhor forma
de proteger o seu motor:

2.1 SOBRE O MANUAL

CAPÍTULO 2

2.3 SOBRE A SOFT-STARTER
SSW-06

2.2 VERSÃO DE SOFTWARE
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Figura 2.2 - Blocodiagrama da Soft-Starter SSW-06
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AO1 a AO2

Entradas
Digitais

CARTÃO DE CONTROLE

CPUInterface
Serial

RS-232

Interface
Serial

(Opcional)
RS-485

Fieldbus
(Opcional)

-Profibus DP
-DeviceNet

Saídas
Analógicas

Saídas
Digitais

(1) Os modelos de 950A, 1100A e 1400A não possuem contator de By-pass interno.
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Posição da etiqueta de identificação na Soft-Starter SSW-06:

2.4 ETIQUETA DE IDENTIFICAÇÃO DASOFT-STARTER SSW-06

Figura 2.3 - Etiquetas de identificação da Soft-Starter SSW-06

Figura 2.4 - Detalhe das etiquetas da Soft-Starter SSW-06

Versão de software

Data de fabricação

Item de
estoque WEG

Modelo da SSW-06

Dados da entrada (tensão, nº
de fases, corrente, frequência)

Dados da saída (tensão, nº de
fases, corrente)

Dados da alimentação de controle
(tensão, frequência)

Número
de série

Ver detalhe "A"
Etiqueta de identificação da

SSW-06 (lado interno da tampa)

X

A

VISTAFRONTAL VISTADE X
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Para a instalação da Soft-Starter SSW-06 deve-se deixar no mínimo os
espaços livres ao redor da Soft-Starter, conforme figura 3.2. As dimen-
sões de cada espaçamento estão descritas na tabela 3.2.

Instale a Soft-Starter SSW-06 na posição vertical de acordo com as reco-
mendações a seguir:

1) Instale a Soft-Starter SSW-06 em uma superfície plana;
2) Não colocar componentes sensíveis ao calor logo acima da Soft- Starter
SSW-06.

ATENÇÃO!
Se as Soft-Starters forem instaladas uma ao lado da outra, usar a distân-
cia mínima B.
Quando uma Soft-Starter for instalada em cima da outra, usar a distância
mínima A+C e desviar da Soft-Starter superior o ar quente que vem da
Soft-Starter abaixo.

ATENÇÃO!
Prever conduítes ou calhas independentes para a separação física dos
condutores de sinal, controle e potência (ver item 3.2 Instalação Elétrica).

3.1.3 Posicionamento/Fixação

Tabela 3.1 - Dados para instalação com dimensões em mm (in)
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C

A

YBB

Figura 3.2 - Espaços livres para ventilação

Saída
Fluxo do ar

Entrada
Fluxo do ar

Tabela 3.2 - Espaços livres recomendados

Para Soft-Starters SSW-06 instaladas dentro de painéis ou caixas
metálicas fechadas, prever exaustão adequada para que a temperatu-
ra fique dentro da faixa permitida. Ver potências nominais dissipadas
na tabela 3.4.

3.1.3.1 Montagem em Painel

A

mm (in)

150 (5,90)

150 (5,90)

150 (5,90)

150 (5,90)

150 (5,90)

150 (5,90)

150 (5,90)

150 (5,90)

Modelo

SSW-06.0010

SSW-06.0016

SSW-06.0023

SSW-06.0030

SSW-06.0045

SSW-06.0060

SSW-06.0085

SSW-06.0130

SSW-06.0170

SSW-06.0205

SSW-06.0255

SSW-06.0312

SSW-06.0365

SSW-06.0412

SSW-06.0480

SSW-06.0604

SSW-06.0670

SSW-06.0820

SSW-06.0950

SSW-06.1100

SSW-06.1400

B

mm (in)

30 (1,18)

30 (1,18)

30 (1,18)

30 (1,18)

30 (1,18)

30 (1,18)

30 (1,18)

100 (3,93)

C

mm (in)

150 (5,90)

150 (5,90)

150 (5,90)

150 (5,90)

150 (5,90)

150 (5,90)

150 (5,90)

150 (5,90)

Y

mm (in)

50 (1,96)

50 (1,96)

50 (1,96)

50 (1,96)

50 (1,96)

50 (1,96)

50 (1,96)

50 (1,96)
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Recomenda-se a seguir as mínimas dimensões do painel e a sua
ventilação:

NOTA!
Os ventiladores recomendados na tabela 3.3, são baseados em:
- ciclo de trabalho de 10 partidas por hora com 3 x In da SSW-06

durante 30s para os modelos de 10A a 820A com temperatura
ambiente de 55°C;

- ciclo de trabalho de 5 partidas por hora com 3 X In da SSW-06
durante 30s para os modelos de 950A a 1400A com temperatura
ambiente de 40°C.

Tabela 3.3 - Dimensões e ventilação para painel
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Tabela 3.4 - Potências dissipadas para dimensionamento do ventilador do painel
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Colocar primeiro os parafusos na superfície onde a Soft-Starter SSW-06
será instalada conforme figuras 3.1 e 3.4, e tabela 3.1. Instalar a Soft-Starter
SSW-06 e apertar os parafusos.

Figura 3.5 - Procedimento de remoção da HMI e tampa protetora das conexões de
controle

3.2 INSTALAÇÃO
ELÉTRICA

PERIGO!
Certifique-se que a rede de alimentação esteja desconectada antes de
iniciar as ligações.

PERIGO!
A Soft-Starter SSW-06 não pode ser utilizada como mecanismo para pa-
rada de emergência.

ATENÇÃO!
As informações a seguir tem a intenção de servir como guia para se obter
uma instalação correta. Siga também as normas de instalações elétricas
aplicáveis.
Afastar os equipamentos e fiação sensíveis em 0,25m da Soft-Starter
SSW-06, cabos entre Soft-Starter SSW-06 e motor. Exemplo: Fiação
de CLPs, controladores de temperatura, cabos de termopar, etc.

ATENÇÃO!
Na primeira energização, nos modelos de 45A a 365A, se não for utiliza-
do um contator ou um disjuntor de isolação da potência, com bobina de
mínima tensão, energizar primeiro a eletrônica, programar os mínimos
parâmetros necessários para por a SSW-06 em funcionamento e somen-
te depois energizar a potência.

Figura 3.6 - Conexões de potência e aterramento para conexão padrão

R/1L1 S/3L2 T/5L3

Seccionadora

Rede Fusíveis

T
S
R

U/2T1 PEV/4T2 W/6T3



CAPÍTULO 3 - INSTALAÇÃO E CONEXÃO

38

U/2T1 V/4T2 W/6T3 PE

R/1T1 S/3T2 T/5T3

PE

Figura 3.7 - Conexões de potência e aterramento para conexão dentro da
ligação delta do motor

Os bornes de conexão de potência podem assumir tamanhos e configu-
rações diferentes dependendo do modelo da Soft-Starter SSW-06 como
pode ser observado nas figuras 3.8 e 3.9.
Terminais:
R / 1L1, S / 3L2 e T / 5L3: Rede de alimentação da potência
U / 2T1, V / 4T2 e W / 6T3: Conexão para o motor.

3.2.1 Bornes de Potência

R/1L1 S/3L2 T/5L3

Seccionadora

Rede Fusíveis

* Dimensões em mm (in)

a) Modelos: 10A a 30A

Figura 3.8 a) - Bornes de potência

T
S
R

62
(2,44)

54
(2,12) 10(0,39)

20
(0,79)

50
(1,96) 10(0,39)

10(0,39)

10(0,39)

10(0,39)

14
(0,55)

62
(2,44)

BORNE DE ENTRADA
POTÊNCIABORNE DE SAIDA

POTÊNCIA
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* Dimensões em mm (in)

b) Modelos: 45A a 130A (220 - 575V) ou 45A a 85A (575 - 690V)

Figura 3.8 b) c) - Bornes de potência

* Dimensões em mm (in)

c) Modelos: 170A e 205A (220 - 575V) ou 130A e 170A (575 - 690V)

(1,54)
39

BORNE DE SAIDA

27

25

24
,5

(0
,9

6)
30

,6

POTÊNCIA

(1
,2

0)

(1,06)

M6 (6x)
(0,98) 79,5

(3,13)

BORNE DE ENTRADA
POTÊNCIA

(1,54)
39

(3,13)
79,5

(0
,7

9)
20

(0
,7

9)
20

29
,4

40
(1,57) M8 (6x)

(2,18)

39
,5

55,3

BORNE DE SAIDA
POTÊNCIA

(1
,1

6)
(1

,5
6)

(2,22)
56,3

BORNE DE ENTRADA
POTÊNCIA

(2,22)
56,3 132

(5,20)

112
(4,41)

20
(0

,7
9)

(0
,7

9)
20
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d) Modelos: 255A a 604A (220 - 575V) ou 205A a 604A (575 - 690V)

* Dimensões em mm (in)

e) Modelos: 670A e 820A

* Dimensões em mm (in)

Figura 3.8 d) e) f) - Bornes de potência

M10 (12x)

BORNE ENTRADA
POTÊNCIA

BORNE SAIDA
POTÊNCIA

179,5
(7,07)

(7,07)
179,5

41
(1,61)

41

35

63,559,8

(1
,3

8)

(1,61)(2,35) (2,50)
63,5 41

(1,61)(2,50)

30

80
(3,15)

(1
,1

8)

25
(0

,9
8)

(0
,9

8)
25

M12 (12x)

BORNE ENTRADA
POTÊNCIABORNE SAIDA

POTÊNCIA

214,3
(8,44)

214,3
(8,44)

95
(3,74)29

,7
(1

,1
7)

(2,36)
60 85

(3,35)
60

(3,35)
85

(2,36) (2,36)
60

120
(4,72)

23
,9

(0
,9

4)

25
(0

,9
8)

25
(0

,9
8)

f) Modelo: 950A

49,798,8
(3,89) (1,96)

51
,7

(2
,0

4) 40
(1

,5
7)

20 (0
,7

9)

110,3 49,7
(4,34) (1,96) (1,96)

49,7
(4,34)
110,3

49
,5

(1
,9

5)

53,4 22
(0,87)(2,10)

156
(6,14)

(3,94)
100

22
(0,87)

22
156

(0,87)

50
(1,97)

22
(0

,8
7)

(0
,5

5)
14

BORNE DE ENTRADA

POTÊNCIA

BORNE DE SAIDA
POTÊNCIA

M10 (6x)

M12 (12x)

(2,60)
66,1

212,2
(8,35)

(6,14)

* Dimensões em mm (in)



CAPÍTULO 3 - INSTALAÇÃO E CONEXÃO

41

g) Modelos: 1100A e 1400A

89
(3.50)

(10.31)
261.8

104.5
(4.11)

163
(1.97)

50
(6.42)

58
(2

.2
8)

16350
(1.97) (6.42) (1.97)

50

(3.94)
100

20 (0
.7

9)
40

(1
.5

7)

M12 (12x)

(5.09)
129.4 40

(1.57)

60
.3

(2
.3

7)

158
(1.57)

40
(6.22)

40
(1.57)

158
(6.22)

120
(4.72) M12 (12x)

20
40

(1
.5

7)
(0

.7
9)

POWER
INPUT TERMINAL

POWER
OUTPUT TERMINAL

Figura 3.8 g) - Bornes de potência

* Dimensões em mm (in)

Tabela 3.5 - Máximo torque nos parafusos da potência
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BORNE DE SAIDA

BORNE DE ENTRADA

ATERRAMENTO

BORNE DE SAIDA

CONTROLE

BORNE DE ENTRADA

ATERRAMENTO

CONTROLE

POTÊNCIA
POTÊNCIA

ATERRAMENTO

BORNE DE ENTRADA
POTÊNCIA

CONTROLE

POTÊNCIA

BORNE DE SAIDA

a) MODELOS 10A a 30A

b) MODELOS 45A a 130A
(220 - 575V) ou 45A a

85A (575 - 690V)
c) MODELOS 170A e 205A

(220 - 575V) ou 130A e
170A (575 - 690V)

POTÊNCIA
POTÊNCIA

POTÊNCIAPOTÊNCIA
POTÊNCIA

3.2.2 Localização das Conexões de Potência, Aterramento, Controle e
Seleção de Tensão do Ventilador

Figura 3.9 a) a f) - Localização das Conexões de Potência, Aterramento, Controle e Seleção da Tensão do Ventilador

POTÊNCIA

ATERRAMENTO

BORNE DE ENTRADA

SELEÇÃO DE
TENSÃO
110/220V
VENTILADOR

ALIMENTAÇÃO
VENTILADOR

CONTROLE

BORNE DE SAIDA

d) MODELOS 255A, 312A E 365A
(220 - 575V) ou 205A, 255A, 312A e

365A (575 - 690V)

e) MODELOS 412A a 604A

f) MODELOS 670A E 820A

BORNE DE SAIDA

ALIMENTAÇÃO
VENTILADOR

CONTROLE

POTÊNCIA

SELEÇÃO DE
TENSÃO
110/220V
VENTILADOR

ATERRAMENTO
BORNE DE ENTRADA

BORNE DE ENTRADA

CONTROLE

ALIMENTAÇÃO
VENTILADOR

SELEÇÃO DE
TENSÃO
110/220V
VENTILADOR

ATENÇÃO!

SEL ECIONEA TENSÃO DOSVENTIL ADORES

DE ACO RDOCOM A TENSÃOAPLICADAAOS
BORNES X1 :33 E X1:3 4

X1E

POTÊNCIA

ATENCION!
SEL ECCIONAR LATENSION DE LOS VENTILADORES

DE ACUERDO CON LA TENSIONAPLICADAA LOS
BORNES X1 :33 Y X1:34

ATTENTION!
SEL ECT THE FAN VOLTAGE INACCORDANCE

W ITH THEVOLTAGEAPPLIEDTO THE
TERMINALS X1:33 AND X1:34

!

BORNE DE ENTRADA

ATERRAMENTO

POTÊNCIA

POTÊNCIA

POTÊNCIA

POTÊNCIA POTÊNCIA POTÊNCIA
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Tabela 3.6 - Recomendações de cabos e barramento para ligação padrão,
conforme NBR 5410 e IEC 60092-352

Corrente

100% In

(A)

-

-

-

-

78

104

147

225

294

355

441

540

631

713

831

1046

1160

1420

1645

1905

2424

Modelo

SSW-06.0010

SSW-06.0016

SSW-06.0023

SSW-06.0030

SSW-06.0045

SSW-06.0060

SSW-06.0085

SSW-06.0130

SSW-06.0170

SSW-06.0205

SSW-06.0255

SSW-06.0312

SSW-06.0365

SSW-06.0412

SSW-06.0480

SSW-06.0604

SSW-06.0670

SSW-06.0820

SSW-06.0950

SSW-06.1100

SSW-06.1400

Cabos

Rede

(mm²)

-

-

-

-

25

35

70

95

150

185

300

400

500

2 x 240

2 x 300

4 x 185

4 x 240

4 x 300

4 x 400

4 x 500

5 x 500

Barramento

Rede

(mm x mm)

-

-

-

-

12 x 2

20 x 3

20 x 3

20 x 3

25 x 5

25 x 5

30 x 5

40 x 5

60 x 5

40x10

40x10

50x10

60x10

80x10

100x10

120x10

160x10

Cabos

Motor

(mm²)

-

-

-

-

10

16

25

50

70

95

120

185

240

240

300

2 x 185

2 x 240

2 x 300

3 x 240

4 x 185

4 x 300

Barramento

Motor

(mm x mm)

-

-

-

-

12 x 2

12 x 2

12 x 2

20 x 3

20 x 3

20 x 3

25 x 5

25 x 5

25 x 5

30x5

40x5

40x5

40x10

40x10

50x10

60x10

80x10

Cabos de

Aterramento

(mm²)

-

-

-

-

10

10

10

25

35

50

70

95

120

120

150

150

185

240

300

2 x 185

2 x 240

Tabela 3.7 - Recomendações de cabos e barramento para conexão dentro da
ligação delta do motor, conforme NBR 5410 e IEC 60092-352

Corrente

100% In

(A)

10

16

23

30

45

60

85

130

170

205

255

312

365

412

480

604

670

820

950

1100

1400

Modelo

SSW-06.0010

SSW-06.0016

SSW-06.0023

SSW-06.0030

SSW-06.0045

SSW-06.0060

SSW-06.0085

SSW-06.0130

SSW-06.0170

SSW-06.0205

SSW-06.0255

SSW-06.0312

SSW-06.0365

SSW-06.0412

SSW-06.0480

SSW-06.0604

SSW-06.0670

SSW-06.0820

SSW-06.0950

SSW-06.1100

SSW-06.1400

Cabos

(mm²)

1,5

2,5

4

6

10

16

25

50

70

95

120

185

240

240

300

2 x 185

2 x 240

2 x 300

3 x 240

4 x 185

4 x 300

Barramento

(mm x mm)

-

-

-

-

12 x 2

12 x 2

12 x 2

20 x 3

20 x 3

20 x 3

25 x 5

25 x 5

25 x 5

30x5

40x5

40x5

40x10

40x10

50x10

60x10

80x10

Cabos de

Aterramento

(mm²)

2,5

4

6

6

6

10

10

25

35

50

70

95

120

120

150

150

185

240

300

2 x 185

2 x 240

Modelo

SSW-06.0010

SSW-06.0016

SSW-06.0023

SSW-06.0030

SSW-06.0045

SSW-06.0060

SSW-06.0085

SSW-06.0130

SSW-06.0170

SSW-06.0205

SSW-06.0255

SSW-06.0312

SSW-06.0365

SSW-06.0412

SSW-06.0480

SSW-06.0604

SSW-06.0670

SSW-06.0820

SSW-06.0950

SSW-06.1100

SSW-06.1400

Cabos

(mm²)

1,5

2,5

4

6

10

16

25

50

70

95

120

185

240

240

300

2 x 185

2 x 240

2 x 300

3 x 240

4 x 185

4 x 300
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PERIGO!
A tensão de rede deve ser compatível com a tensão nominal da
Soft-Starter SSW-06.

PERIGO!
Prever um equipamento para seccionamento da alimentação da
Soft-Starter SSW-06. Este deve seccionar a rede de alimentação para
a Soft-Starter SSW-06 quando necessário (por ex.: durante trabalhos
de manutenção).

PERIGO!
Se uma chave isoladora ou contator for inserido na alimentação do
motor nunca opere-os com o motor girando ou com a Soft-Starter
SSW-06 habilitada.

ATENÇÃO!
Para tensões de 220-575V, o controle de sobretensões na rede que
alimentaa Soft-Starter deve ser feito utilizandoprotetoresdesobretensão
com tensãode atuação de 680Vca (conexão fase-fase) e capacidade de
absorção de energia de 40 joules (modelos de 10A a 205A) e 80 joules
(modelos de 255A a 1400A).

NOTA!
Utilizar no mínimo as bitolas de fiação e os fusíveis recomendados
nas tabelas 3.6, 3.7 e 3.9. O torque de aperto do conector é indicado
na tabela 3.5. Use fiação de cobre (70ºC) somente.

A Soft-Starter SSW-06 é adequada para ser utilizada num circuito
capaz de fornecer nomáximo a corrente (Arms simétricos) estabelecida
para cada modelo e, tensão (V) respectiva de acordo com a tabela
3.8. Isso, quando protegida através de fusíveis ultra-rápidos.
Para capacidades maiores, os fusíveis ultra rápidos utilizados, devem
suportar e garantir a interrupção do curto-circuito.

3.2.4 Conexão da Rede de
Alimentação à Soft-Starter
SSW-06

3.2.4.1 Capacidade de Corrente
de Curto-Circuito da Rede
de Alimentação

Ligação Padrão

220-575V (kA)

5

5

5

5

5

5

10

10

10

10

18

18

18

30

30

42

42

85

85

85

85

Modelo

SSW-06.0010

SSW-06.0016

SSW-06.0023

SSW-06.0030

SSW-06.0045

SSW-06.0060

SSW-06.0085

SSW-06.0130

SSW-06.0170

SSW-06.0205

SSW-06.0255

SSW-06.0312

SSW-06.0365

SSW-06.0412

SSW-06.0480

SSW-06.0604

SSW-06.0670

SSW-06.0820

SSW-06.0950

SSW-06.1100

SSW-06.1400

Dentro da ligação do

delta motor

220-575V (kA)

-

-

-

-

10

10

10

18

18

18

30

30

42

42

42

85

85

85

100

100

125
Tabela 3.8 - Máxima capacidade de corrente da fonte de alimentação
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Os fusíveis a serem utilizados na entrada deverão ser do tipo ultra-
rápido (U.R) com l2t menor ou igual a 75% do valor do SCR indicado na
tabela 3.9 (A2s).
Estes fusíveis protegerão a SSW-06 em caso de curto-circuito.
Também podem ser utilizados fusíveis normais, ao invés de U.R., os
quais, protegerão a instalação contra curto-circuito, porém a SSW-06
não ficará protegida.

3.2.4.2 Fusíveis Recomendados

PERIGO!
Capacitores de correção do fator de potência nunca podem ser insta-
lados na saída da Soft-Starter SSW-06 (U / 2T1, V / 4T2 e W / 6T3).

ATENÇÃO!
Para que as proteções baseadas na leitura e indicação de corrente
funcionem corretamente, como por exemplo na proteção de sobrecar-
ga, a corrente nominal do motor não deve ser inferior à 30% da corren-
te nominal da Soft-Starter SSW-06.
Não recomendamos a utilização de motores que funcionem em regi-
me, com carga inferior a 50% da sua corrente nominal.

NOTA!
É necessário que as bitolas da fiação e os fusíveis utilizados sejam no
mínimo os descritos nas tabelas 3.6, 3.7 e 3.9.
O torque de aperto do conector é apresentado na tabela 3.5.
Utilizar somente fiação de cobre em 70ºC.

NOTA!
A Soft-Starter SSW-06 possui proteção eletrônica de sobrecarga do
motor, quedeveser ajustadadeacordo com omotor específico. Quando
diversos motores forem conectados a mesma Soft-Starter SSW-06
utilize relés de sobrecarga individuais para cada motor.

A Soft-Starter SSW-06 pode ser conectada ao motor de duas manei-
ras, estas são apresentadas nos itens 3.2.5.1 e 3.2.5.2.

3.2.5 Conexão da Soft-Starter
SSW-06 ao Motor

Modelo

Fusíveis WEG com certificação CE

Fusíveis com
certificação UL e CE
Flush End ou Bolted

Connections I²t do
SCR
(kA²s)Ligação

Padrão
In (A)

Código
Material

Dentro da
Ligação do

Delta
Motor
In (A)

Código
Material

Ligação
Padrão
In (A)

Dentro da
Ligação do

Delta
Motor
In (A)

SSW-06.0010 40 10702117 - - 50 - 0,72
SSW-06.0016 40 10702117 - - 50 - 0,72
SSW-06.0023 80 10705995 - - 80 - 4
SSW-06.0030 125 10707231 - - 80 - 4
SSW-06.0045 125 10707231 200 10809133 125 125 10
SSW-06.0060 160 10701724 200 10809133 125 160 15
SSW-06.0085 250 10711445 400 10824053 200 315 80
SSW-06.0130 400 10815073 500 10833056 250 350 84
SSW-06.0170 630 10824110 710 10833591 450 500 245
SSW-06.0205 630 10824110 710 10833591 500 550 320
SSW-06.0255 710 10833591 2 x 400A 10831217 500 700 238
SSW-06.0312 710 10833591 3 x 315A 10823936 500 700 238
SSW-06.0365 710 10833591 2 x 500A 10833056 550 700 320
SSW-06.0412 1000 11393565 2 x 710A 10833591 700 1250 1452
SSW-06.0480 2 x 630A 10824110 2 x 1000A 11393565 900 1400 4250
SSW-06.0604 2 x 710A 11393547 2 x 1000A 11393565 900 1600 4250
SSW-06.0670 2 x 800A 10833726 3 x 800A 10833726 900 1600 4250
SSW-06.0820 2 x 900A 11393564 3 x 800A 10833726 1400 2000 4250
SSW-06.0950 2 x 1000A 11393565 3 x 900A 11393564 1600 2200 14000
SSW-06.1100 3 x 710A 11393547 3 x 1000A 11393565 1600 2500 14000
SSW-06.1400 3 x 900A 11393564 4 x 1000A 11393565 2000 3000 15125

Tabela 3.9 - Fusíveis recomendados
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Figura 3.10 - Soft-Starter SSW-06 com ligação padrão
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3.2.5.2 Ligação da Soft-Starter
SSW-06 Dentro da
Ligação Delta do Motor
Seis Cabos
(P150=1=Ativa)

Neste tipo de ligação a corrente de linha da Soft-Starter SSW-06, é
igual a aproximadamente 58% da corrente nominal do motor.

Figura 3.11 - Soft-Starter SSW-06 dentro da ligação delta do motor com motor
em delta

Figura 3.12 - Soft-Starter SSW-06 dentro da ligação delta do motor com motor
de duplo delta em série

3.2.5.1 Ligação Padrão da
Soft-Starter SSW-06 ao
Motor com Três Cabos
(P150=0=Inativa)

A ligação padrão permite que a corrente de linha da Soft-Starter
SSW-06 seja igual a corrente do motor.
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Figura 3.13 - Soft-Starter SSW-06 dentro da ligação delta do motor com motor de
duplo delta em paralelo

ATENÇÃO!
Para conexão dentro da ligação delta do motor, o motor deve possuir
conexão delta na tensão desejada.
A conexão dentro da ligação delta do motor não pode ser utilizada na
tensão de 690V.

NOTAS!
1) Na conexão dentro da ligação delta do motor, os cabos de conexão

da Soft-Starter SSW-06, a rede de alimentação, fusíveis e ou o
contator de isolação da rede, deverão suportar a corrente nominal
do motor. Já os cabos de conexão do motor à Soft-Starter, e ou
conexão do contator de By-pass externo, deverão suportar 58% da
corrente nominal do motor.

2) Para este tipo de ligação também é sugerida a utilização de
barramentos de cobre na conexão da Soft-Starter SSW-06 à rede
de alimentação, devido as grandes correntes envolvidas e bitolas
dos cabos.

3) Durante a partida do motor à relação de corrente do motor em
relação a Soft-Starter é de 1,50. Porém, em tensão plena (após a
partida do motor) a relação de corrente é de 1,73.

ATENÇÃO!
Muita atenção na conexão do motor à Soft-Starter SSW-06, respeite
os esquemas de ligação mostrados nas figuras acima, conforme os
tipos de enrolamentos do motor.
Se for necessário inverter o sentido de giro no motor, inverta apenas
as conexões da Soft-Starter SSW-06 à rede de alimentação.
Mantenha a eletrônica desligada durante as trocas de conexões.

ATENÇÃO!
Não acione o motor com o conteúdode P150 errado. Se este parâmetro
for programado errado poderá danificar a Soft-Starter SSW-06.
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Tabela 3.10 - Ligação da Soft-Starter ao motor

P150 Ação

0 (Inativa) Soft-Starter SSW-06 com ligação padrão ao motor

1 (Ativa) Soft-Starter SSW-06 dentro da ligação delta do motor
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