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1.0 INSPECAO E IDENTIFICACAO DO INVERSOR

» Inspecdo derecebimento:
Ao receber osinversores VS-606V7, verifique:

«Danos na caixa, provocados pelo transporte.

«Danos na caixa provocados por armazenagem inadequada.

*Danos no inversor.

*Se 0 modelo esta de acordo com o solicitado.

*Se atensdo do inversor esta de acordo com a sua rede de alimentagao.

 ldentificando o inversor:
Verifique o modelo do inversor na plaqueta de identificacdo, localizada no lado direito do mesmo, conformeilustrado a
seguir:

Modela doinversor . " MODEL: CIMR-V7AU 20P1 SPEC: 20P10__)
Caract. de entrada 3, INPUT: AC 3PH 200-230V 50/60 Hz 0.9A
Caract. da saida — OUTPUT AC 3PH 0-230V 0.3kVA 0.8A

Numero do lote —_— LOT NO: MASS O5kg -«—— Peso
Namero de série —> SER NO:
\__ ¥ YASKAWA ELECTRIC CORPORATION JAPAN -

Modedo: CIMR-V7AU20P7

—‘7 | Poténcia(Ver Cap. 16.0 Especificagoes)
| 2: Classe 200V

4: Classe 400V

U: Certificagdo UL

A:Com Operador Digital e Potencidmetro

* ldentificando as partes principais:

Operador
Digital

Tampa dos
terminais

Aberturas para

flagao de
controle
Tampa
: frontal
;:f: t;le:ggo Etiqu_eta de:
de forca Identificacéo

Ventilador
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2.0 INSTALACAO

Escolha do local:

Para o perfeito funcionamento e garantia de durabilidade, os inversores devem ser instalados em local abrigado, ndo
classificados e livre de:

«Altas temperaturas (Temperatura ambiente maxima de 40Graus centigrados).
*Chuva

*Umidade excessiva

+Oleo em suspensio.

*Atmosferas salinas.

*Exposicdo diretaao sol.

*Gases ou liquidos corrosivos.

*Poeira e particulas metalicas em suspensdo.

*VibracGes excessivas.

*Ruido magnetico excessivo como maquinas de solda ou similares.
*Substancias radioativas.

*Combustiveis e/ou solventes.

M ontagem:

Osinversores devem ser instalado na vertical, facilitando a ventilac8o. As entradas e saidas de ar do inversor devem
estar desobstruidas, permitindo aféacil circulagéo do ar.

Caso necessario os inversores poderdo ser montados horizontalmente, desde que seja provido meios de retirada do ar
guente de saida.

As distancias minimas, para ventilacdo ao redor do inversor, sdo ilustradas na figura a seguir:

30mm 30mm '
OU MAIOR ouU MAIOR l
100mm

OU MAIOR

100mm

OU MAIOR
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» Retirando atampa frontal

Use uma chave de fenda para retirada do parafuso

de fixac8o, situado na parte superior datampa frontal.

ApOs pressione os lados direito e esquerdo da mesma
nadirecdo 2 e desloque a mesma para cimanadir

conformeilustraafigura ao lado.

)
¥

* Reinstalando a tampa frontal

Reinstale atampa frontal obedecendo a sequéncia

inversa utilizada para a retirada da mesma.

» Retirando o Operador Digital

Apos aretirada da tampa frontal, desloque para
os lados inferior e superior

cima, nadirecéo

1

conforme ilustrado nafigura

do Operador Digital

ao lado.

» Reinstalando o Operador Digital

éncia

obedecendo a sequ

Reinstale o Operador Digital

inversa utilizada para a retirada do mesmo.



Yaskawa Elétrico do Brasil Ltda

Manual Técnico VS606 - V7

3.0 DIAGRAMA DE INTERLIGACOES PADRAO

« Diagramadeinterligaces:

Resistor de
Ligagzo para B
reator opcional
A
Bl
Alimentago
Avante
Reverso
Falha Externa
Reset
Entradas . _MA Saida
muii-ungges | | Multivelocidade 1 MB | *Faha | Multifungio,
Multivelocidade 2 MC (250VACI1A,
30VDC, 14)
Jog
) P1
: +24V - L= *Opera@éo
1 >
ov } *> { Saidas
entrada de trem , 0 g;gifugd‘???;
depul Lo ] *Valor n or
e pulsos — RP Entrada Trem de Pulso } . < determinado | (+48VDC, 50mA)
Y E > atingido
Referéncia | 20 Rt FS Fonte 15V _|
Bema FR Entradas analdgicas rC
. P I P FC *Programacéo
Potenciometro (- Operador Digital Standard
([ OI0
Entrada | 0-10Vcc >
analdgica| 4-20mA 3 CN2
auxiliar comum W
i R *Freqliéncia
R j> D ML sdaandogcal
ol PRI
Coryaw00 [T /we || e 0a+10VDC/2mA
Redgsiun, | | 1 YAVIDL] (92 i ( )
méx. 19,2 KBPS) M
- . " cabo blindado
+ caboblindado P francado
Entradas Digitais Saidas Digitais Entrada Analégica Saida Anal6gica
Multifung&o: Multifunc&o: Multifuncgo: Multifuncéo:
S1: n050 MA: n057 CN2: n077 AM: n066
S2: n051 P1 : n058
S3: n052 P2 : n059
S4: n053
S5: n054
S6: n055
S7: n056
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» Descricdo dosterminais:

Tipo Terminais Nome Funcéo e especificagbes basicas.
R/L1, Entrada de alimentagao trifasica do inversor.
S/L2, Entrada do Inversor Quando utilizado alimentagéo monofasica interligue
.g T/L3 nos terminais R/L1 e S/L2. N&o utilize o terminal T/L3.
S UIT1,
:c_) VIT2, Saidas do Inversor Terminais de Saida do inversor.
© WIT3
2 B1, B2 Conexdes do Resistor Conexoes do Resistor de Frenagem.
5 - Quando utilizado reator externo remova a barra de
o +2, +1 Conexdes do reator S L
5 curto-circuito e conecte o reator aos termimais +2 e +1.
+1, (-) Entrada CC Alimentacdo externa em Corrente Continua
@ Aterramento Aterramento do inversor
S1 Entrada Multi-funcéo 1 Ajuste de Fabrica: Rodar Avante
R s2 Entrada Multi-fungéo 2 Ajuste de Fabrica: Rodar Reverso
2 Entradas
S - T .
g s3 Entrada Multi-funcéo 3 Ajuste de Fabrica: Rodar Reverso isoladas por
8 Foto-acoplador.
E S4 Entrada Multi-funcao 4 Ajuste de Fabrica: Reset de Falhas  |Alimentacao
2 2 S5 Entrada Multi-funcéo 5 Ajuste de Fabrica: Multi-velocidade 1 |interna em
g 3 S6 Entrada Multi-funcao 6 Ajuste de Fabrica: Multi-velocidade 2 |24VDC, 8mA.
< S7 Entrada Multi-funcéo 7 Ajuste de Fabrica: Jog
w SC Comum Das entradas digitais
% © .g RP Entrada de pulsos 33kHz max.
= S S FS Fonte +12V (corrente méax. 20mA)
9 @ =2 0 a 10Vcce (20kQ) ou 4 a 20mA (250kQ) ou 0 a 20mA
o = O
P 29 FR|Ref. Mestre (2500) (resolugio de 1/100)
@ ) FC  |Comum da referéncia oV
3 MA  [Contato de saida NA Aiuste de Fabrica: |CONtato com capacidade max.de:
‘5 a2 g MB Contato de saida NF Ff’;\lha " |250VCA 1A ou,
S MC  [Comum 30VCC 1A ou menos
2g Ajuste de Fabrica:
02 P1  |Foto-acoplador 1 ! '
Qs Rodando .
9 35 - —~———Saida Foto-acoplada.
= Ajuste de Fabrica: s
3 [ P2 Foto-acoplador 2 Méximo de +48VDC, 50mA.
$ n Freg. Concordante
PC Comum - Foto acopladores [0V
Ajuste de Fabrica:
AM Canal de saida analdgico |Frequéncia de +10VDC, 2mA max.
saida 0 a 10V resolugdo de 8-bits
AC Comum saida analégica ov
S 2 Sn R+ Entrada Comun?ca(;:g\o (+)
® D g §g R-  |Entrada Comunicagdo (-) |Comunicagéo RS-485/422
g % € "_3,% S+  |Saida Comunicagdo (+) |MEMOBUS Protocolo MEMOBUS
E L . o - -422. .
E 2 § §u§J s Safda Comunicacio  (-) RS-485 ou RS-422. |19,2 kbps max
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4. CUIDADOS DE INTERLIGAGAO E FIACAO

e Cuidadosdeinterligacao:
Conecte aalimentagdo nosterminais R/L1, S/L2 e T/L3 easaidadoinversor nosterminais U/T1, VIT2 e W/T3.
Para operacéo com alimentagdo monofésica, conecte a alimentagdo aos terminais R/L1 e S/L2. Ndo utilize o T/L3.
Para perfeito funcionamento do inversor siga as seguintes recomendacoes:

» O motor deve ser conectado aosterminaisU, V eW.
* Nunca conecte a alimentagéo aos terminais de saida, isso ira danificar seriamente o inversor.
» Se adisténcia entre o motor e o inversor for longa (maior que 100m), reduza a frequéncia da portadora, n080.

» A fiagdo de controle deve ter disténcia maxima de 50m. Caso necessario distancias maiores utilize reles para chavea-
mento dos comandos. Use cabos shiel dados instalados separados da fiacdo de forca.

« Certifique-se que os terminais estejam apertados. N&o conecte ou disconecte a fiagdo com o inversor energizado.
« Conecte o terminal de terra dosinversores a um ponto central, individual mente, evitando-se a formacéo de loops.
« Utilize cabos e terminais de pressdo apropriados de forma a ndo existir mau contato na barra de terminais.

« Fiacdo eterminaisde controle:

Torque de Bitolas
L Para- . s Bitolas
Modelo Terminais fuso a’pilerto Bitolas aceitaveis recomendadas|  Tipo
m mm? AWG | mm? [AWG
MA, MB, MC M3 0,5a0,6 05a1,25 20a16 | 0,75 | 18 | Shieldado
Todos SlaSs, ou
SC.FSFRFCAMAC M2 0,22a0,25 0,5a0,75 20a16 | 0,75 | 18 equivalente
O aterramento da malha shield dos cabos de controle deve ser feito apenas em uma extremidade.
« Fiacdo eterminaisdeforca - Classe 200V - Quando alimentado em monofasico:
Torque de Bitolas
Modelo Terminais Parafuso|  aperto Aceitavel Recomendada Tipo
Nm mm?>  |AWG| mm? | AWG
R/L1,S9L2,-,+1,+2,B1,B2,U/T1V/
20P2  |T2WIT3 M3.5 08al0 |0.75a25|18al14] 25 14
D
R/L1,S9L2,-,+1,+2,B1,B2,U/T1V/
20P4  |T2,WIT3 M3.5 08al0 |0.75a25|18al14] 25 14
D
R/L1,SL2,-,+1,+2,B1,B2,U/T1V/
20P7 |T2WIT3 M3.5 08al0 |0.75a25|18al14] 25 14
D
R/L1,SL2,-,+1,+2,B1,B2,U/T1V/
21P5  [T2W/T3 M4 | 12al5 | 25a6 [14al0 2° 14 6oov
D 4 12
R/L1,SL2,-,+1,+2,B1,B2,U/T1V/
22P2  |T2WIT3 M4 12a15 25a6 [14al0 6 10
D
R/L1,SL2,-,+1,+2,B1,B2,U/T1V/
23P7  |T2WIT3 M4 12a15 25a6 |14al10 6 10
D
R/L1,SL2,-,+1,+2,B1,B2,U/T1V/
25P5  |T2,W/T3 M5 25 6al0 |10a8 10 8
D
R/L1,SL2,-,+1,+2,B1,B2,U/T1V/
27P5  |T2,W/T3 M5 25 6al10 |10a8 10 8
D
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» Fiacdo eterminaisdeforca - Classe 200V - Alimentacgéo Trifasica.

Torque de Bitola
Modelo Terminais Parafuso|  aperto Aceitaveis Recomendada Ti
Nm mm2 | AWG | mmZ | AWG Po
R/L1,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,U/T1,V/
20P2 |T2,WIT3 M3.5 0.8al10 |0.75a25|18a14 25 14
D
R/L1,SL2T/L3,-+1,+2,B1,B2,U/T1,V/
20P4 |T2,WIT3 M3.5 08al10 |0.75a25|18a14] 25 14
D
R/L1,SL2T/L3,-+1,+2,B1,B2,U/T1,V/
20P7 |T2,WI/T3 M3.5 08al0 |0.75a25|18a14] 25 14
D
R/L1,SL2T/L3,-+1,+2,B1,B2,U/T1,V/
21P5  [T2WIT3 M4 | 12215 | 25a6 |4al 2° 14 600v
D 4 12
R/L1,SL2T/L3,-+1,+2,B1,B2,U/T1,V/
22P2  |T2,WIT3 M4 1.2al5 25a6 [14al0 4 12
D
R/L1,SL2T/L3,-+1,+2,B1,B2,U/T1,V/
23P7 |T2,WI/T3 M4 1.2al5 25a6 [14al0 6 10
D
R/L1,SL2T/L3,-+1,+2,B1,B2,U/T1,V/
25P5  |T2,W/T3 M5 25 6al0 |10a8 10 8
D
R/L1,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,U/T1,V/
27P5  |T2,WI/T3 M5 25 6al0 |10a8 10 8
D

» Fiacdo eterminaisdeforca- Classe 400V - Alimentacado Trifasica:

Torque de Bitolas
Modelo Terminais Parafuso|  aperto Applicable size | Recommended size Tioo
Nm mm2 |AWG | mm? | AWG P
R/L1,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,U/T1,V/
40P2  |T2,WIT3 M4 1.2al5 25a6 (14a10, 25 14
D
R/L1,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,U/T1,V/
40P4 |T2,WI/T3 M4 1.2alb 25a6 [14a10] 25 14
D
R/L1,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,U/T1,V/
40P7 |T2,W/T3 M4 1.2alb 25a6 [14a10] 25 14
D
R/L1,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,U/T1,V/
41P5 |T2W/T3 M4 1.2al5 25a6 [14al10] 25 14
D
R/L1,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,U/T1,V/ 750V
42P2 |T2WIT3 M4 1.2al5 25a6 [14al10] 25 14
D
R/L1,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,U/T1,V/
43p7 T2WI/T3 M4 1.2al5 25a6 [14a10 25 14
D 4 12
45P5 R/L1,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,U/T1,V/
T2,WIT3 M4 1.2al8 6 10 6 10
o)
47P5 R/L1,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,U/T1,V/
T2,WIT3 M5 15a25 6al0 |[10a8 6 10
o)
8.5mm 5 comprimento das terminagBes devem ser de no méximo 5,5mm.
PR —
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5.0 OPERADOR DIGITAL

O Operador Digital instalado no frontal do inversor, permite a operacéo, a monitoracdo de variaveis e alteracdo dos
parémetros. Os comando disponiveis sdo ilustrados a seguir:

Operador Digital JVOP-140

Display Setor do Display
[
LED's I"\.
Funcionais Y
Vo z E—
Yo e T
b ‘CHERAT R
N AP0 Paténciometra
Tecla de \ ;’“{P’ L+
Mavegagdo " —-———__ o h
gag — %:jﬁg
= dx
/ | "
Entrada LA ™ Tecla Hodar”
de dados Decrementa /7 f | edindicadar
K f "Rodando”
lI.l II
S
Conector CN2  Decrementa Tecla "Parar” e
Reset de Falhas
Descricdo dos Led’s Funcionais
FREF FOUT IOUT MNTR
Referéncia de Frequéncia Corrente Monitor
Frequéncia de saida de saida
(Led Verde) (Led Verde) (Led Verde) (Led Verde)
F/IR LO/RE PRGM
Sentido Avante (F) Operacao Modo de
e Reverso (R) Local/Remota Programacéao
(Led Verde) (Led Vermelho) (Led Vermelho)

6.0 DESCRICAO DOS LED’S INDICADORES DE STATUS

Dois L eds situados abaixo do Operador Digital ao lado direito. Os diversos status do inversor sdo indicados através da
combinagdo de piscagem desses Leds.

"Ci - ON

z - Piscagem {% - Piscagem ® -OFF
longa " Normal

RUN i:] Verde %‘ ] Inversor ':C.i*] Operagao

Pronto Hormal
Al AR : Yermelho @

A

11
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7.0 NAVEGANDO PELO OPERADOR DIGITAL

Pressionando-se atecla “ DSPL “ do Operador Digital os Led's Funcionais irdo acender sequencialmente, habilitando a
sua respectiva funcéo, conforme ilustrado a seguir:

Inversor
Energizado

¢

O Display ira indicar a
FREF Frequéncia de Referéncia

¢

O Display ira indicar a
FOUT Frequéncia de Saida

¢

O Display ira indicar a
IouT Corrente de Saida

¢

Modo de Monitoragéo.Ver tabela
MNTR | “Monitoracdo de variaveis” a seguir.

¢

O Display indicara o sentido de giro do motor.
For (Avante) ou rEu (Reverso). Para alterar o
sentido pressione as teclas V ou /.

¢

O Display ira indicar o modo de operagao

Lo (Local) ou rE (Remoto).Para alterar o

sentido pressione as teclas V ou /M.

l

Al

Modo de programacao.
PRGM | O Display ira indicar o numero dos parametros.

'

Retorna a FREF

F/IR

12
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8.0 Modo de Programacéao

« Alterando par ametros:

Para acesso a0 modo de programacéo, é necessario pressionar-se atecla“DSPL” até que o led funcional "PRGM” esteja
aceso. No Modo de Programacéo é possivel acessar todos os parametros do inversor.

O nivel de acesso dos parémetros é definido em nO0L. Paraliberar a programacéo ajuste n001 de 1 a4.

A figuraaseguir ilustra o procedimento para alteracdo do comando Rodar por terminais externos (programacéo de
fébrica), para comando Rodar através das teclas do Operador Digital.

——
|| |tlol | Remorenocar

LO/RE
v
e ENTER
I ,
PRGM p;'rrgfn';’m PRGM

n001

n003 Ajuste inicial: 1 Altere para 0

Selegdo do Comandoc Rodar Comando Rodar Através
Comando pelos terminais do Operador Digital
Rodar Externos (Digito piscando)

n ' aln
B0 | . (2 5] (Rt
FREF | PRGM | | PRGM '

Retorno ao numero Depois de pressionada
do parametro. a tecla Enter, o novo dado é
aceito e digito para de piscar

« Comando Rodar e Referéncia pelo potenciémetro do inversor :
O inversor é fornecido com programagéo de fabrica para comando externo por terminais.
Para operar o inversor pelo potenciémetro e comando Rodar pelo Operador Digital, proceda como segue;
- Pressione atecla“DSPL” deslocando o led funcional para“LO"/RE”" . Pressione atecla“\/”, no display ira aparecer
“LO”". Retorne o led funciona para“FREF”".
O potencidémetro e as teclas RUN e STOP estaram ativos.

- Quando desenergizado o inversor retorna ao modo de comando Remoto. Para fixar a operacdo em comando L ocal
deverdo ser alterados os parémetros n003 e n004.

« Comando Rodar e Referéncia pelo Operador Digital :
O inversor é fornecido com programacao de fabrica para comando externo por terminais.
Coloque o inversor em modo local conforme o item anterior.
Programe n008=1 e volte para“FREF.
No display ira aparecer areferéncia“6.00”, pressione atecla“RUN” e o motor irdrodar.
Para aumentar a velocidade pressione atecla“/\" e apos atecla“DATA/ENTER".
Parareduzir avelocidade pressione atecla“\/” e ap6s“DATA/ENTER".

13
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» Comando Rodar pelo Operador Digital e potencidmetro externo:

Interligue o potencidmetro externo conforme ilustrado nafigura
ao lado.

O inversor ja é fornecido de fébrica para operacéo remota, basta VS606-V7
apenas a programacéo do comando pelo operador digital.
As programagoes necessarias sao:

- Passe o inversor para modo remoto.

- Ajuste: n003=0 (Comando rodar pelo operador)

- Ajuste: n004=2 (Referéncia pelo potenciémetro externo)
- Voltepara“FREF". | FS

2KQ  FR
L FC

» Comando Rodar e potencidmetro externo :

Instale o potencidmetro externo e a chave Rodar/Parar
conforme afigura ao lado.

Essa é a programacéo de fabrica do inversor, ndo sendo VS606-V7
necessario nenhuma outra programagao.
~ L. o "o S1
As programag0es necessarias sio:
- Passe o inversor para modo remoto
- Ajuste: n003=1 (Comando rodar por terminais externos) sc
- Ajuste: n004=2 (Referéncia pel o potenciémetro externo)
- Volte para“FREF". » FS
2KQ |[*—tFR
» FC

14
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9.0 MONITORACAO DE VARIAVEIS

» Tabeladevariaveis:
Comoled funcional “MNTR” aceso, é possivel amonitoracdo de diversas varidveis, conforme a seguir:
Exemplo: Monitoracéo da voltagem de saida:

Pressione atecla“DSPL” até que o led “MNTR” acenda. O endereco da varidvel a ser monitorada ira aparecer como
“U-01" ou outro valor. Com as setas“\/ ou /\ “ alcance o endereco “U-04". Pressione atecla“DATA/ENTER” eovalor
datensdo de saida do inversor ira aparecer. As demais variaveis disponiveis encontram-se listadas na tabela a seguir.

Tabela de variaveis monitor aveis

Endereco Nome Descrigdo
No.
U-01 Referéncia de Frequéncia Hz Referéncia de frequéncia do inversor.
(FREF) (Mesmo valor do led FREF)
U-02 Frequéncia de saida Hz Frequéncia de saida atual, do inversor.
(FOUT) (Mesmo valor do led FOUT)
U-03 Corrente de saida Hy Corrente de saida do inversor.
(louT) (Mesmo vaor queoled IOUT)
U-04 Tensdo de saida V  |Tensfo de saidado inversor.
U-05 Tensdo CC V  [Tensdo do Link CC do inversor.
Status das entradas Indica se as entradas digitais estdo atuados ou néo.
U-06 L — ) ~ :
digitais*1 Ver ilustragdo a seguir.
Status das saidas Indica se as saidas digitais estdo atuados ou n&o.
u-07 o — ) ~ A
digitais*1 Ver ilustragdo a seguir.
Indicaaporcentagem atual de torque do motor. Em
uU-08 Torque do motor % |modo escalar (V/f), aindicacdo ndo é disponivel.
Serdindicado “----" no display.
U-09 Histérico de Falhas __ |Asditimas quatro falhas serdo indicadas.
(Ultimas 4 falhas) Ver detalhes a seguir.
uU-10 Versdo do Software __|Indicaaversdo do software em uso.
U-11 Poténciade saida*2 kW |Indicaapoténcia atua do motor.
. ~ Tempo de operacdo em unidades de 10Horas.
U-13 Horimetro de Operagdo | x10H Ver parametros n087 e n08s.
L Erros de recepc¢éo de dados durante a comunicagdo
U-15 Erros de CS:TU”' cagao — |MEMOBUS. (Mesmo contéudo do registrados
No. 003DH).
U-16 Realimentagéo % Indica o valor atual de realimentacdo do PID em
doPID *4 porcentagem. 100(%) / Max. Freq.
u-17 Entradado PID *4 % |+ 100(%) /+ Max. Frequéncia
U-18 Saidado PID *4 % | + 100(%) /+ Max. Frequéncia

*1 Ver figurana péginaaseguir, paraidentificacdo dos status das entradas e saidas digitais.

*2 A faixade medicdo éde-9,99KW a 99,99KW.
Abaixo de 9,99KW serd utilizado incrementos de 0,001KW. Acimade 9,99KW os incrementos
seréo de 0,1KW.
Em modo de controle vetorial seraindicado “----" no display.

*3 Ver figuraa seguir paraidentificacio dos erros de comunicagdo.

*4 |ncrementos de 0,1% para valores de até 100% e incrementos de 1% para val ores maiores que
100%.
A faixa de monitoracéo € de -999% a 999%.
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» Statusdos Terminais de Entrada/Saida e Erros de Comunicacao.

Status dos ter minais de entrada:

Terminal S1 “Fechado”
Terminal S2 “Fechado”
Terminal S3 “Fechado”
Terminal $4 “Fechado”
Terminal S5 “Fechado”
Terminal S6 “Fechado”
Terminal S7 “Fechado”
N&o usado

Status dos terminais de saida:

Terminais P1-PC “Fechado”
Terminais P2-PC *“Fechado”

{
(i)
A
N I u Terminais MA-MC “Fechado”

Erros de Comunicacao:

TN I B R Y |
terere
i ) 1 Erro CRC

Falha no tamanho da palavra
N&o usado

Erro de paridade

Erro de “over run”

Erro “Framing”

Timeover

N&o usado

-

P
e
R

* Histdrico de Falhas.
Quando U-09 é selecionado, os quatro digitos do display irdo indicar as quatro ultimas falhas conforme a seguir:

Exemplo: “ 1oL1” “ Indica queafalha nimeroum foi de Sobrecarga 1 ( oL1)”
Primeiro digito da esquerda: Indica a ordem sequencial dafahadel a4.

Demais digitos : Indicam o codigo alfanumerico da falha.

Paraidentificac8o das falhas ver a “Tabela de falhas e diagnosticos” no final deste manual.
Quando n&o houver falhas o display indicard “---" .

Navegando pelo histérico de falhas:
Pressionando-se asteclas“/\” ou“ \/" , desloca-se pelasfalhasde 1 a 4.

Limpando o historico de fahas:
Para limpar o histérico de falhas, basta setar 0 parémetro n001 em 6.
A reinicializacdo do inversor, n001 em 10 ou 11 ira limpar o histérico de falhas.
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10.0 AJUSTES BASICOS

e Geral:

Osinversores da série VS606-V 7 possuem dois modos bésicos de controle. O controle Vetoria de Tensdo e o controle
Escalar, além de diversas opgoes de comando e fungles especiais.

Todos os parédmetros do inversor encontram-se listados no capitulo 11.0 “Lista de par@metros’ .
Para a méxima performance de funcionamento sugerimos 0s seguintes passos de programagao:

 Liberacdo de acesso a programacao : n001
O parametro n001, define o nivel de acesso aos parémetros do inversor, além de outras funcdes.

Programe n001=4 para permitir o acesso atodos os parametros. Apos terminado a programagdo total e os testes com o
inversor, o pardmetro n001 pode ser gjustado para“0” impedindo a programagdo por pessoas ndo autorizadas.

 Definicdo de controle Vetorial ou Escalar: n002

O inversor vem gjustado de fébrica para controle escalar, podendo ser alterado para controle vetorial a qual quer
momento.

Controle \etorial:

Deve ser utilizado para aplicacBes monomotores (um motor por inversor) e aplicacdes a torque constante e/ou alto
torque de partida como movimentagdes de materiais, extrusoras, agitadores, maquinas ferramentas, maquinas especiais
e outras.

A operacdo vetorial permite alto torque de partida, respostas dinamicas mais rapidas e frequéncia minima de operagéo
de 1Hz, além de maior precisdo de controle de velocidade do mator, mesmo com variagdes bruscas de carga.

Para o perfeito funcionamento em modo vetorial € necessarios arealizacdo dos gjustes indicados no item 12.2.

Controle Escalar:

Normalmente utilizado em aplicagcdes monomotores ou multimotores (mais que um motor por inversor, desde que a
somatoria de correntes ndo ultrapasse a nominal do inversor) e aplicacdes atorque varidvel como bombas, ventiladores
e outras aplicacbes que ndo requeiram altos torques em baixas rotactes.

Para o perfeito funcionamento em modo escalar é necessérios arealizacdo dos gjustes indicados no item 12.1.

« Definicdo dos comandos e logica:

De acordo com cada aplicacdo. A série VS606-V 7 permite uma grande variedade de controles e logicas, atraves da
programacdo das entradas/saidas multifuncbes digitais e anal égicas, as quais serdo descritas ao longo deste manual.
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11.0 LISTA DE PARAMETROS

Regis- Valor de
No. | trador Nome Ajustes Unidade . Pag.
Fabrica
(Hexa)
0: Somente leitura ( exceto o n001)
1: Permite alterar o n001 até o n039
2: Permite alterar o n001 até o n079
. 3: Permite alterar o n001 até o n119
001 | 0101 |Nivel de acesso 4: Permite alterar o n001 até on 179 1 1 17
6: Limpa o Histérico de Falhas
10: Reinicializa o inversor.
11: Reinicializa o inversor (légica a trés fios).
17
Selecao do 0: Controle escalar ( V/IF) 0
002 | 0102 Método de controle 1: Controle Vetorial 1 (Nota 1) 2;
0: Através do Operador Digital )
Selecao do 1: Através dos terminais externos
003 | 0103 Comando “Rodar” 2: Através do canal serial Memobus ! ! 3'9
3: Através de cartdo de comunicagao opcional
0: Poténciometro do inversor R
1: Operador Digital (Teclas V, ) (Multivelocidades) R
2: Poténciometro externo, terminais FR,FC (0-10V ) R
. 3: Sinal de corrente, terminais FR,FC  (4-20mA) R
004 | 0104 [S€lecdoda L 4: Sinal de corrente, terminais FR,FC  (0-20mA) 1 2 }
Referéncia de Frequéncia | 5: Trem de Pulsos, terminais RP,FC 39
6: Comunicacao Serial (R+,R- e S+, S-) (Reg. 0002H) R
7: Entrada analégica aux. CN2, 0-10V R
8: Entrada analégica aux. CN2, 4-20mA R
9: Através de cartdo de comunicagao opcional R
005 | 0105 [S€lecao do 0: Parada por Rampa 1 0
Método de Parada 1: Parada por Inércia
006 | 0106 |Proibi¢do Rodar reverso 0: Rodar Reverso Habilitado 1 0
1: Rodar Reverso Desabilitado
0: Tecla Stop do Operador Digital sempre
= “ N Habilitada.
007 | 0107 |Selecdo da tecla * Stop 1: Tecla Stop do Operador Digital Habilitada 1 0
somente quando o comando for pelo
Operador Digital.
00s | 0108 Selegdo da o 0: Através do poténciometro do inversor 1 0
Referéncia de Frequéncia 1: Através do Operador Digital (TeclasV, /)
em Modo Local
. ) 0: Necessario pressionar a tecla “Enter” para
Sele¢do do método alteracao de referéncia.
009 | 0109 |de ajuste de frequéncia 1: N&o é necessario pressionar a tecla 1 0
pelo Operador Digital “Enter” . As teclas /\ e V alteram a
referéncia ao serem pressionadas.
- 0: Contato de Falha néo é atuado se o
010 | 0104 [Faiha de conexdo do Operador Digital estiver desconectado. 1 0
Operador Digital 1: O contado de Falha é atuado se o
Operador Digital estiver desconectado.
011 | 010B |Frequéncia maxima de saida 50,0 a 400,0Hz 0,1Hz 60,0Hz 27,28
Classe 200V : 0,1 a 255,0V 230,0v 27,28
012 | 010C |Tensdo méaxima de saida 0,1v
Classe 400V : 0,1 a 510,0V 460,0V 27,28
013 | 010D |Frequéncia nominal de saida 0,2 a 400,0Hz 0,1Hz 60,0Hz 27,28
014 | 010E |Frequéncia média de saida 0,1 a 399,9Hz 0aHz |30 (vetoria) |57 o9
1,5 (Escalar)
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Regis- Valor de
No. | trador Nome Ajustes Unidade ) Pag.
Fabrica
(Hexa)
. 11,0 (Vetorial)
Classe 200V : 0,1 a 255,0V 12.0 (Escalar)
015 | 010F |Tens&o média de saida 0,1V 27,28
. 22,0 (Vetorial)
Classe 400V : 0,1 a 510,0vV 24,0 (Escalar)
016 | 0110 |Frequéncia minima de saida 0,1 a 10,0Hz 0,1Hz 1,0 (vetorial 27,28
1,5 (Escalar)
) 4,3 (Vetorial)
Classe 200vV: 0,1 a 50,0V 12,0 (Escalar)
017 | 0111 [Tens&o minima de saida 0,1v 27,28
. 8,6 (Vetorial)
Classe 400V : 0,1 a 100,0V 24,0 (Escalar)
018 | 0112 Selecéo da unidade de tempo | 0: Passos de 0,1s (Acel/Desacel max de 6000s) 1 0
para Acel/Desacel 1: Passos de 0,01s (Acel/Desacel méx de 600,0s)
= Depende do
019 | 0113 [Tempo de Aceleracéo 1 0,00 a 6000s n018 10,0s 30
= Depende do
020 | 0114 |Tempo de Desaceleragdo 1 0.00 to 6000s n018 10,0s 30
021 | 0115 [Tempo de Aceleracdo 2 0.00 to 6000s Deprf(;‘fge do 10,0s 30
= Depende do
022 | 0116 [Tempo de Desaceleragdo 2 0.00 to 6000s n018 10,0s 30
0: Desabilitada
Selecéo da curva “S “ 1:0,2s
023 | 0117 de Acel/Desacel 2:0,5s ! 0 31
3:1,0s
Referéncia de Frequéncia 1 0,01/0,1Hz
024 | 0118 ( Referéncia Master) 0,00 2 400.0Hz <100/>100Hz 6,00H2 29
- T 0,01/0,1Hz
025 | 0119 |Referéncia de frequéncia 2 0,00 a 400.0Hz <100/>100Hz 0,00Hz 29
- T 0,01/0,1Hz
026 | 011A |Referéncia de frequéncia 3 0,00 a 400.0Hz <100/>100Hz 0,00Hz 29
- L 0,01/0,1Hz
027 | 011B |Referéncia de frequéncia 4 0,00 a 400.0Hz <100/>100Hz 0,00Hz 29
- L 0,01/0,1Hz
028 | 011C |Referéncia de frequéncia 5 0,00 a 400.0Hz <100/>100Hz 0,00Hz 29
Referéncia de frequéncia 6 0,01/0,1Hz
029 | 011D 0,00 a 400.0Hz <100/>100Hz 0,00Hz 29
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Regis- Valor de
No. | trador Nome Ajustes Unidade . Pag.
Fabrica
(Hexa)
- A 0,01/0,1Hz
030 | 011E |Referéncia de frequéncia 7 0,00 a 400.0Hz <100/>100Hz 0,00Hz 29
- A 0,01/0,1Hz
031 | 011F |Referéncia de frequéncia 8 0,00 a 400.0Hz <100/>100Hz 0,00Hz 29
o 0,01/0,1Hz
032 | 0120 |Referéncia de JOG 0,00 a 400.0Hz <100/>100Hz 6,00Hz 30
033 | 0121 |-Mite superior . 0 a110% 1% 100% 30
da Referéncia de Frequéncia
034 | o122 |-Imite inferior o 0a110% 1% 0% 30
da Referéncia de Frequéncia
0 : Hertz (Ref < 100Hz=0,01 e Ref>100Hz=0,1)
= . 1 : Porcentagem ( Unidades de 0,1%)
035 | 0123 l\s/lee'gi‘i;o d‘ia d?s”'&ade de 2a39:Rpm (2 a 39 = No. de polos do motor) 1 0
play 40a3999: Qualquer grandezacomo m/min, kg/h, etc
(Ver nota abaixo, para casas decimais)
036 | 0124 |Corrente nominal do motor 0 a 150% da corrente nominal do inversor 0.1A (Nota 2) 28,42
Selecio da protecio térmica 0: Protegdo para motor standard
037 | 0125 ? . protec 1: Protec¢éo para motor com ventilagéo forgada 1 0
eletrdnica do motor ) ~ .
2: Protegéo desativada
038 | 0126 Selecéo da constante térmica 1 2 60 min 1 min 8 min
do motor
0: O ventilador liga ao ser acionado o comando
Selecdio do método de dear e desliga apés um“mlnut? do
= . acionamento do comando “Parar”.
039 | 0127 |operacgéo do ventilador do . ; . 1 0
. 1: O ventilador permanece ligado enquanto o
inversor. . ; .
inversor estiver energizado.
Nota

Quando o parametro n035 é setado paraindicacdo de grandezas, n035= 40 a 3999, pode ser indicado ainda no
display do Operador Digital até 3 casas decimais como segue.

Sem nenhum digito afrentes X X X
Com o digito 1 afrente: XX.X
Com o digito 2 afrente: X. XX
Com o digito 3 afrente: 0.XXX

Exemplo:
Paraindicar 20.0 para 100% da frequéncia é necessario setar n035=1200
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Regis- Valor de
No. | trador Nome Ajustes Unidade . Pag.
Fabrica
(Hexa)
1: Comando Rodar Avante -
2: Comando Rodar Reverso -
3: Falha Externa ( Contato NA) -
4: Falha Externa ( Contato NF) -
5: Reset de Falhas -
6: Multi-velocidade 1 29
7: Multi-velocidade 2 29
8: Multi-velocidade 3 29
9: Multi-velocidade 4 29
10: Comando JOG 30
11: Selecéo dos tempos 1 e 2 de Acel/Desacel. 30
Selecéo da entrada 12: Supresséo de pulsos (Contato NA). -
050 | 0132 |MultiFungéo 1 13: Supressao de pulsos (Contato NF). 1 1 -
(Terminal S1) 14: Busca de Velocidade a partir da frequéncia max 33
15: Busca de Velocidade a partir da ref. frequéncia. 33
16: Proibicdo de Acel/Desacel. 33
17: Selecéo de comando Local/Remoto. 35
18: Selecéo de comando Terminal/Com. Serial. -
19: Parada de Emergéncia (NA). Necessario Reset. 38
20: Parada de Emergéncia (NA). Reset automatico. 38
21: Parada de Emergéncia (NF). Necessario Reset. 38
22: Parada de Emergéncia (NF). Reset automatico. 38
23: Elimina o Controlador PID. -
24: Reset da memoria Integral do PID. -
25: Memoriza valor Integra do PID. -
Selecao Entrada
051 | 0133 |MultiFuncéo 2 As mesmas op¢des do parametro n050 1 2
(Terminal S2)
Selecao Entrada As mesmas op¢Oes do parametro n050 mais:
052 | 0134 |MultiFuncéo 3 0: O terminal S3 passa para atuar como selecéo 1 3 34
(Terminal S3) Avante/Reverso na sequéncia a tres fios.
Selecao Entrada
053 | 0135 |MultiFuncéo 4 As mesmas opc¢des do parametro n050 1 5
(Terminal S4)
Selecéo da entrada
054 | 0136 |MultiFuncéo 5 As mesmas op¢des do parametro n050 1 6
(Terminal S5)
Selecdo da entrada As mesmas op¢des do parametro n050
055 | 0137 |MultiFungéo 6 1 7
(Terminal S6)
Selecéo da entrada As mesmas op¢Oes do parametro n050 mais:
056 | 0138 |MultiFuncéo 7 34: Comando Sobe/Desce velocidade onde; 1 10 35
(Terminal S7) S6 = Sobe, S7=Desce (no55 é desabilitado)
Selecao da saida 0: Falha
057 | 0139 |Multi-funcéo 1 1: Rodando 1 0
(Contato MA-MB-MC) 2: Velocidade concordante -
Selecao da saida 3: Velocidade zero -
Multi-fungdo 2 4: Deteccao de frequéncia 1 38
058 | 013A (Transistor P1- PC) 5: Detecgédo de frequéncia 2 ! 1 -
6: Deteccgéo de sobretorque (Contato NA) 32
7: Deteccgéo de sobretorque (Contato NF) 32
10: Falha Leve -
11: Supressao de pulsos atuada -
12: Modo Local -
= . 13: Inversor Pronto -
Selecdo da saida : . -
; ~ 14: Religamento automético -
059 | 0138 "4”'“*9’193‘,’323 PC 15: Deteccéo de Baixa Tens&o 1 ) -
(Transistor P2 - PC) 16: Sentido Reverso -
17: Busca de Velocidade -
18: Saidas comandada pelo canal serial -
19: Perda de realimentagé&o do PID -
20: Perda de referéncia -
21: Pré Alarme de temperatura (#)
060 | 013C Ganho da entrada analogica 0 2 255% 1% 100%

principal (Terminais FR - FC)
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Regis- Valor de
No. | trador Nome Ajustes Unidade ) Pag.
Fabrica
(Hexa)
Bias da entrada analogica
061 | 013D |principal -100 a 100% 1% 0%
(Terminais FR - FC)
Filtro da entrada analogica
062 | 013E |principal 0,00 to 2,00s 0,01s 0,10s
(Terminais FR - FC)
064 0140 Metodo de operagéo para 0: Desabilitado 1 0 _
(#) perda de referéncia. 1: Opera com 80% da max. freq. (Modo Remoto)
Configuracéo da saida ot .
065 | 0141 |Analogica / Pulsos (1): gz;g: 2naﬂ(l)sg:)lga(2\'isltoe\fjo range no n150) ! 0 34
(Terminais AM - AC) ' P ! 9
0: Frequéncia de saida
= . 1: Corrente de saida
Selecdo da saida 2: Tenséo do Link CC
066 | 0142 |Analogica/Pulsos ) 1 0 34
(Terminais AM - AC) 3: Torque do motor
4: Poténcia de saida
5: Tenséo de saida
Ganho da saida
067 | 0143 Analogica/Pulsos (AM - AC) 0,00 a 2,00 0,01 1,00 34
Ganho da entrada Analdgica o o o
068 | 0144 auxiliar de 0-10V (CN2) 255 a 255% 1% 100% 36
Bias da entrada Analbgica o o o
069 | 0145 auxiliar de 0-10V (CN2) 100 a 100% 1% 0% 36
Filtro da entrada Analégica
070 | 0146 auxiliar de 0-10V (CN2) 0,00 a 2,00s 0,01s 0,10s
Ganho da entrada Analdgica o o o
071 | 0147 auxiliar de 4-20mA (CN2) 255 a 255% 1% 100% 36
Bias da entrada Analégica o o o
072 | 0148 auxiliar de 4-20mA (CN2) 100 a 100% 1% 0% 36
Filtro da entrada Analégica
073 | 0149 auxiliar de 4-20mA (CN2) 0,00 a 2,00s 0,01s 0,01s
074 | 014A |Ganho da Entrada de Pulsos 0 a 255% 1% 100%
075 | 014B |Bias da entrada de Pulsos -100 a 100% 1% 0%
076 | 014¢ |Itro da entrada 0,00 a 2,00s 0,01s 0,10s
por Trem de Pulsos
0: Desabilitada
Opcdes da entrada analéaica 1: Referéncia auxiliar de frequéncia
077 | 014D pg . 9 2: Ganho da refferéncia principal 1 0 36
auxiliar (CN2) . a L
3: Bias da referéncia principal
4: Controle externo da tensdo de saida
Selecéo do sinal da entrada |0: 0-10V (CN2 1-3)
078 | 014E analdgica auxiliar (CN2) 1: 4-20mA (CN2 2-3) ! 0 36
079 | 014F |YAlOr de soma da entrada 0a50% 0,1% 10% 36
analogica auxiliar
1: 2,5KHz
2:5,0KHz
x 3: 7,5KHz
080 | 0150 ?28323132 Portadora 4:10,0khz 1 ’
q 7: 12 x Freq. saida (Hz)
8: 24 x Freq. saida (Hz)
9: 36 x Freqg. saida (Hz)
Religamento automatico 0: Desabilitado
081 | 0151 |apd6s queda momentanea 1: Operacéo continua com quedas até 0,5s. 1 0 32
de energia 2: Religamento liberado sem detectar Falha.
Tentativas de religamento
082 | 0152 automético apés Falhas 0 a 10 vezes ! 0 32
L 0,01/0,1Hz
083 | 0153 |Pulo de Frequéncia 1 0,00 a 400,0Hz <100/>100Hz 0,00Hz 32
T 0,01/0,1Hz
084 | 0154 |Pulo de Frequéncia 2 0,00 a 400,0Hz <100/>100Hz 0,00Hz 32
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No. | trador Nome Ajustes Unidade Valor_de Pag.
Fabrica
(Hexa)
. 0,01/0,1Hz
085 | 0155 |Pulo de Frequéncia 3 0,00 a 400,0Hz <100/>100Hz 0,00Hz 32
086 | 0156 |-arguradaBanda 0,00 a 25,50Hz 0,01Hz 0,00Hz 32
do Pulo de Frequéncias
087 0157 Opcdes do Horimetro de 0: Acumula horas do inversor energizado 1 0 )
(#) Operacao. 1: Acumula hoas do inversor rodando
088 | 15g [Selectes da unidade do 0a6550 (65500 Horas) 10H OH .
(#) Horimetro de Operacéo.
089 | 0159 |\Ivel deinjecdo 02 100% 1% 50% -
de Corrente Continua
090 | 0154 |TeMPO de Injecdo de 0,0 to 25,5s 0.1s 0,0s 33
Corrente Continua na parada
091 | 0158 |lemPo de Injecdode 0,0 to 25,5% 0.1s 0,0s 33
Corrente Continua na partida
Prevencgéo de Stall 0: Habilitada
092 | 015C durante a Desaceleragéo 1: Desabilitada (Ao utilizar resistor de frenagem) ! 0 4l
093 | 015D |Prevencdo de Stall 30 a 200% 1% 170% 40
durante a Aceleracéo
094 | o15E |"revencdo de Stll 30 a 200% 1% 160% 40
guando Rodando
Nivel de deteccéo de 0,01/0,1Hz
095 | 015F Frequéncia 0,00 to 400,0Hz <100/>100Hz 0,00Hz
0: Desabilitada
1: Detecta durante operagéo a velocidade
constante. Inversor ndo desarma.
Selecio da 2: Detecta durante operacéo a velocidade
096 | 0160 ¢ ~ constante. Inversor desarma. 1 0 31
Deteccéo de Sobretorque 1 . = =
3: Detecta durante toda a operagao. Inversor nao
desarma.
4: Detecta durante toda a operagéo. Inversor
ird desarmar.
Selecdo da 0: Deteccgéo pelo torque do motor
097 | 0161 |Deteccao de Sobretorque 2 1 0 31
(Somente em modo Vetorial) |1: Deteccao pela corrente do motor
098 | o162 [\ivelda 30 a 200% 1% 160% 31
Deteccéo Sobretorque
Tempo da
099 | 0163 Detecgfio de Sobretorque 0,1 a10,0s 0,1s 0,1s 31
0: A saida de frequéncia ndo é memorizada.
100 | 0164 Mem~0r|fl de frfequenma paraa|l: A sal(_ja é memorlza_da se 0 comando Hold for 1 0 35
funcéo “ Hold". pressionado por mais de 5s. Ao ser religado o
inversor parte com a referéncia memorizada.
103 | o167 [SaNM0da 00a25 0.1 1,0 28
Compensacao de Torque
Atraso da 0,2s (Vetorial)
104 | 0168 Compensacao de Torque 0.0a255s 0.1s 0,3s (Escalar) 28
0,01/1,0W
105 | 0169 |Perdas no Ferro do motor 0,0 a 6550 <IKW / >1KW (Nota 2)
106 | 016A |TSC0rTegamento 0,0 a 20,0Hz 0,1Hz (Nota2) | 28,42
nominal do motor
107 | 016B |Resisténcia de fase do motor 0,000 a 65,50Q 0,001/0,01Q (Nota 2) 28
<10/>10Q
A 0.01/0.1mH
108 | 016C |Induténcia do motor 0,00 a 655,0mH <100 / >100mH (Nota 2)
109 | 016D |LIMite de Tensao da 0 a 250% 1% 150%
Compensacéao de Torque
110 | 016E |Corrente do motor em vazio 0 a 99% 1% (Nota 2) 28,42
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Regis-

No. | trador Nome Ajustes Unidade Valor_de Pag.
Fabrica
(Hexa)
111 | o16F Ganho da Compensacéo de 00225 01 1,0 (Vetorial) 28,42
Escorregamento 0,0 (Escalar)
112 | 0170 Atraso da compensacéao de 0.0 22558 0.1s 0,2s (Vetorial) 42
Escorregamento 2,0s (Escalar)
13 | 0171 Correcao do escorregamento 0: Desgpllltado 1 0
durante a regeneracéo 1: Habilitado
115 0173 Reducéo automatica do Stall |0: Nivel constante conforme n094 1 0 M
(Area de Poténcia constante) |1: O nivel é reduzido até 40% de n094
116 0174 Tempo de Acel/Desacel 0: Tempos de Ace/Desacel setados em 019 a 022. 1 0 40
durante a prevencao de Stall |1: Tempos Acel/Desacel fixos em n021 e n022.
o A 0,01/0,1Hz
120 | 0178 |Referéncia de Frequéncia 9 0,00 a 400,0Hz <100/>100Hz 0,00Hz 29
— P 0,01/0,1Hz
121 | 0179 |Referéncia de Frequéncia 10 0,00 a 400,0Hz <100/>100Hz 0,00Hz 29
L A 0,01/0,1Hz
122 | 017A |Referéncia de Frequéncia 11 0,00 a 400,0Hz <100/>100Hz 0,00Hz 29
— A 0,01/0,1Hz 29
123 | 017B |Referéncia de Frequéncia 12 0,00 a 400,0Hz <100/>100Hz 0,00Hz
L — 0,01/0,1Hz 29
124 | 017C |Referéncia de Frequéncia 13 0,00 a 400,0Hz <100/>100Hz 0,00Hz
L A 0,01/0,1Hz 29
125 | 017D |Referéncia de Frequéncia 14 0,00 a 400,0Hz <100/>100Hz 0,00Hz
o A 0,01/0,1Hz 29
126 | 017E |Referéncia de Frequéncia 15 0,00 a 400,0Hz <100/>100Hz 0,00Hz
T T 0,01/0,1Hz 29
127 | 017F |Referéncia de Frequéncia 16 0,00 to 400,0Hz <100/>100Hz 0,00Hz
0: Desabilitado
Saida do PID direta:
1: Erro com controle Derivativo
2: Realimentag&o com controle Derivativo
Selecdes do 3: Referéncia, PID e erro, controle Derivativo
128 | 0180 |Controlador PID Saida do PID inversa: 1 0 43
4: Referéncia, PID e realimenta¢do com Derivativo
5: Erro com controle Derivativo
6: Realimentag¢&o com controle Derivativo
7: Referéncia, PID e erro com controle Derivativo
8: Referéncia, PID e realimentagdo com Derivativo
129 | 0181 |Ganho da realimentagéo PID 0,00 a 10,00 0,01 1,00 45
130 | 0182 |Ganho Proporcional do PID 0,0 a 25,0 0.1 1,0 44
131 | 0183 |Ganho Integral do PID 0,0 a 360,0 0,1s 1,0 44
132 | 0184 |Ganho Derivativodo PID 0,00 a 2,50 0,01s 0,00 44
133 | 0185 |Ajuste de offset do PID -100 a 100% 1% 0% 44
134 | 0186 |Limite do Integrador (PID) -100 a 100% 1% 100% 44
135 | 0187 |Atraso primario do PID 0,0 a 10,0 0,1s 0,0 44
I ~ 0: Desabilitada
136 | 0188 Perda de Realimentagdo do 1: Operacéao continua e indica falha “FbL". 1 0 45
controlador PID. )
2: Inversor desarma.
137 | o1gg |\Ivel de Deteccdo de perda 0 to 100% 1% 0% 45
da realimentag&o do PID
138 | 018A |1EMPO de Deteccdo de perda 0,0a255 0,1s 1,0 45
da realimentagéo do PID
Selecdes da Economiade |0: Desabilitada
139 | 0188 Energia - Modo V/f 1: Habilitada ! 0
140 | o18c |COeficiente de economia de 0,0 2 6550 0.1 (Note 2)
energia (K2)
Regis-
No. | trador Nome Ajustes Unidade Valor_de Pag.
Fabrica
(Hexa)
141 | 018D Limite |nfer|or de tensao da 02 120% 1% 50%
Economia de Energia a 60Hz.
142 | 018E Limite |n_fer|or de tensao da 0 a 25% 1% 12%
Economia de Energia a 6Hz.
143 | o18F [TeMPO medio de variagdo da 12200 1=24ms | 1(24ms)
poténcia Ec. de Energia
144 | 0190 leltg de tenséo na Busca de 02 100% 1% 0%
velocidade
145 | 0191 Passos de tensdo na busca 0.1 a100% 0.1% 0.5%

de velocidade a 100%.
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Regis- Valor de
No. | trador Nome Ajustes Unidade . Pag.

Fabrica
(Hexa)

146 | 0192 |F2sS0s de tensdo na busca 0,1 to 10,0% 0,1% 0,2%
de velocidade a 5%.

Frequéncia da Entrada de 100 to 3300 3072

149 1 0195 Pulsos (1=10Hz) (1KHz a 33KHz) ! (30,72KHz) 39
0: 1440Hz = Freq. maxima (n011)
1. 1F = Freq. de saida x 1
Frequéncia da Saida de 6: 1F = Freq. de saida x 6
150 1 0196 |5 505 12: 1F = Freq. de saida x 12 0 34
24: 1F = Freq. de saida x 24
36: 1F = Freq. de saida x 36
0: Parada por Inércia
Opcodes de parada apds 1: Parada por rampa, tempo n020
151 | 0197 |deteccéo de “Timeover” . 2: Parada por rampa, tempo n022 1 0 50
(Comunicacdo Memobus) 3: Operagéo continua. Indica a falha no Display.
4: Protegéo desabilitada
Selegdo da unidade de 2 83':;2
152 | 0198 medida 2: 30000/100% (30000=Freq. méx. de saida) ! 0 >0
(Comunicagdo Memobus ) )
3:0,1%
Endereco do inversor 0a32
153 | 0199 (Comunica¢do Memobus) ( O inversor néo responde para enderecgo “0") ! 0 50
0: 2400 BPS
Selecéo Baud rate (BPS) 1: 4800 BPS
154 | 019A (Comunicagdo Memobus) 2: 9600 BPS ! 2 50
3: 19200 BPS
= o N 0: Paridade Par
155 | 0198 f’ceéerﬁﬁﬁ.ff éia&iﬁgbus) 1: Paridade Impar 1 2 50
¢ 2: Sem Paridade
156 | 019C |Tempo espera, comunicagdo (10 a 65ms 1ms 10ms 50
Selecéo do Controle RTS 0: Controle RTS habilitado
1571 019D (Comunicacéao Serial) 1: Controle RTS desabilitado (RS-422 1 paral) ! 0 50
158 | 019 |C0digo do Motor 0a70 1 (Note 7)

(Funcéo Economia de energia)

159 | 019EF Limite Méx. de_tensao a §0Hz 0a120% 1% 120%
(Funcao Economia de Energia)

160 | 01A0 Limite Méx. de_tensao a §Hz 0 a25% 1% 16%
(Funcao Economia de Energia)

Faixa de Deteccao de

161 | 01A1 |variagdo de poténcia. 0 a 100% 1% 10%
(Funcéo Busca de Velocidade)
Atraso da Detecgédo de 0a 255 5
162 | 01A2 poténcia (Busca de Veloc.) (1=4ms) ! (20ms)
163 | 01A3 |Ganho da saida PID 0,0to 25,0 0,1 1,0 44
0: 0-10Vcce Terminais FR-FC
1: 4-20mA Terminais FR-FC
Opcodes de 2: 0-20mA Terminais FR-FC
164 | 01A4 realimentacdo do PID 3: 0-10Vcc Terminais CN2 1-3 (Op. Digital) ! 0 43
4: 4-20mA Terminais CN2 2-3 (Op. Digital)
5: Trem de pulsos Terminais RP-FC
165 01A5 Sobreaquecimento do 0: Desbilitado 1 0 )
(#) resistor de frenagem interno |1: Habilitado (Setar quando o resistor for instalado)
166 Nivel de detec¢éo de Perda 0 o 0
(#) 01A6 de Fase de Entrada 0a100% 1% 0%
167 Tempo de deteccao de Perda
(#) O1A7 | 4e Fase de Entrada 0a255s 1s 0s )
168 Nivel de deteccéo de Perda 0 o 0
(#) 01A8 de Fase de Saida 0a100% 1% 0%
169 Tempo de detecgao de Perda
(#) 01A9 de Fase de Saida 0,0 a2,0s 0,1s 0,0s
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Regis- Valor de
No. | trador Nome Ajustes Unidade ) Pag.
Fabrica
(Hexa)
Reduc¢éo automatica da . -
175 | 01AF |Freq. Portadora em baixas Oj Des:_a\_bllltada 1 0
. 1: Habilitada
velocidades.
rdy : Pronta
Selecéo de leitura e insercdo |[rEd : Armazena os parametros no Op. Digital
de parametros. CPy : Insere os parametros armazenados.
176 | 01BO (Funcéo copiadora de vFy : Verifica se os parametros Inversor/ Op. Digital rdy ar
parametros do Op. Digital) VA : Mostra o modelo do inversor
Sno :Mostra a verséo do software
Proibigcao de o -
177 | 01B1 |leitura de parametros. Oj Le!tura pr0|b|da 1 0 47
~ . 1: Leitura liberada
(Funcéo copiadora)
178 | 01B2 |Historico de Falhas Mostra as 4 ultimas Falhas - -
179 | 01B3 |Verséo de software. Mostra o numero do software em uso no inversor — -
Notas:

1. Ao se alterar o modo de controle alguns parametros serdo alterados automaticamente, conforme indicados nesta tabela.
2. Depende do modelo do inversor, ver tabela a seguir.

(# ) Disponivel somente nos modelos 25P5, 27P5, 45P5 e 47P5.

Lista de parametros dependendentes do modelo do inversor

No. Nome [Un. Ajustes de Fabrica - Classe 200V Ajustes de Fabrica - Classe 400V

- dMooldnevlgrsor 20P2 | 20P4 | 20P7 | 21P5 | 22P2 | 23P7 | 25P5 | 27P5 | 40P2 | 40P4 | 40P7 | 41P5 | 42P2 | 43P7 | 45P5 | 45P5
Corrente

n036 |nominal do | A 1,1 1,9 3,3 6,2 8,5 14.1 19,6 | 26,6 0,6 1,0 1,6 3,1 4,2 7,0 9,8 13,3
motor
Perda no

n105 |ferro do wW| 34 4,2 6,5 111 11,8 19 28,8 | 43,9 3,4 4,0 6,1 11 11,7 19,3 | 28,8 | 43,9
motor
Escorrega-
mento

n106 - Hz| 2,6 2,9 2,5 2,6 2,9 3,3 1,5 1,3 2,5 2,7 2,6 2,5 3,0 3,2 1,5 1,3
nomi-nal do
motor
Resisténcia

n107 |de fasedo | Q | 10,28 | 4,573 | 2,575 | 1,233 | 0,8 | 0,385 | 0,199 | 0,111 | 41,97 | 19,08 | 11,22 | 5,044 | 3,244 | 1,514 | 0,797 | 0,443
motor
Indutancia

n108 do motor mH| 56,08 | 42,21 | 19,07 | 13,4 | 9,81 | 6,34 | 4,22 2,65 | 224,3 | 168,8 | 80,76 | 53,25 | 40,03 | 24,84 | 16,87 | 10,59
Corrente do

n110 [/motorem | % | 73 62 55 45 35 32 26 30 73 63 52 45 35 33 26 30
vazio
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‘12.0 CARACTERISTICAS DE PARAMETRIZACAO ‘

‘12.1 Controle Escalar n002=0 ‘

Para perfeito funcionamento dos inversores em modo escalar, € necessario 0 gjuste dos parametros relativos a curva V/F
conforme ilustrado abaixo.

A tabelaaseguir ilustra os valores tipicos para as aplicacfes de Uso geral, Bombas e ventiladores e de Alto torque de
partida. Os valores de tensdo e frequéncia podem ser alterados conforme a necessidade da aplicacéo.

Importante:

A tensdo méxima n012 é gjustada de fébrica para 230V para osinversores da classe 200V e 460V para a classe 400V.
Quando utilizado em rede de 220V basta se alterar o parémetro n012 para 220V.

Quando utilizado em rede de 440V basta se alterar o parémetro n012 para 440V.

Pararedes de 380V dterar n012 e também as tensdes médias e minimas, parémetros n015 e nO17 respectivamente.

Y
A
n0l2 | __ ... ..
nols | :
n017 : :
: I : .' >
n0l6 n014 n013 n011 Hz
n011 : FrequénciaMaxima n015 : Tensdo Média
n012 : Tensdo Maxima n016 : Frequéncia Minima
n013 : Frquéncia Nominal n017 : Tensdo Minima

n014 : Frequéncia Média
As seguintes condic¢des devem ser seguidas ao gjustar-se os parametros n011 ao n017:
n016 < n014 < n013 < n011
Se o parémetro n016 for gjustado com o mesmo valor do n014, o pardmetro n015 sera desabilitado.
O torque podera ser elevado, incrementando-se o valor da tensdo minima.

Aumentos excessivos de torque poderéo ocasionar vibraces anormais, sobretemperatura e/ou sobre-excitacdo do motor.

Ajustes Tipicos da curva V/F em modo Escalar

Uso Geral Bombas e Ventiladores Alto Torque de Partida

220V 380V 440V 220V 380V 440V 220V 380V 440V
n011 Fmaima 60 60 60 60 60 60 60 60 60
n012 V maxima 220 380 440 220 380 440 220 380 440
n013 Frominal 60 60 60 60 60 60 60 60 60
n014 Frédia 15 15 15 30,0 30,0 30,0 30 30 30
n015 Vmédia 12,0 20,0 24,0 50 86 100 24 42 48
n016 Frinima 15 15 15 15 15 15 15 15 15
n017 V minima 12,0 20,0 24,0 10,0 17,0 20,0 18,0 31,0 36,0
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12.2 Controle Vetorial n002=1

Para o perfeito funcionamento no modo Vetorial é necessario o ajuste dos quatro parédmetros listados natabela abaixo e os
demais da curva V/F em modo vetorial conforme atabela ao final deste capitulo.::

No. Nome Unidade Ajuste Default
nl06 |Escorregamento nominal do motor 0,1Hz 0,0 a 20,0Hz d
o 0,001/ 0.01Q
nl07 |Resisténcia de fase do motor <100 /> 100 0,000 a 65,5Q
n036 |Corrente nominal do motor 0,1A 0 a 150% da corrente do inversor
. 0a99%
0,
n11l0 |Corrente do motor em vazio 1% (Corrente nominal do motor =100%)

[1Depende da capacidade do inversor. Ver tabela ao fim da Lista de Parametros

- Escorregamento Nominal do motor (n106):
E ajustado em Hertz (Hz). Obtenha a rotago nominal da placa do motor e calcule como segue;
n106 = (( Rotagcdo Sincrona - Rotacdo Nominal ) / Rotagcdo Sincrona) x Freq. Nominal

- Resisténcia Ohmica do motor (n107):
Meca a resisténcia Ohmica de duas fases do motor com um multimetro de boa qualidade e calcule como segue;
n107 = (Resisténcia do motor ) x 0,92 x 0,5 (Tanto para enrolamentos em Delta ou Estrela.

- Corrente nominal do motor (n036):
Obtenha a corrente nominal do motor (Dados de placa) e sete diretamente no parédmetro n036;
n036 = Corrente nominal de placa do motor natensdo de trabal ho.

- Correntedo motor em Vazio (n110):

Obtenha o valor da corrente em vazio nas planilhas de teste do motor. Caso nédo disponivel, passe o inversor paraV/F.
Ajuste a tensdo maxima e rode 0 mesmo a 60Hz. Obtenha o valor da corrente do motor pelo Operador Digital. O valor
a ser setado € uma porcentagem cal culada como segue;

n110 = (Corrente em vazio / Corrente nominal) x 100 (%)
Demais Parametros para o Controle Vetorial:

No. Nome Descricdo

n103 [Compensacédo de Torque Normalmente ndo é necessario ajuste.

Normalmente ndo € necessario ajuste. Altere nas seguintes condicdes:
n1l04 |Atraso de Compensagédo de Torque - VibragGes excessivas no motor : Incremente o valor
- Baixo torque de partida: Reduza o valor
Normalmente ndo € necessario ajuste. Altere nas seguintes condicdes:
n11l |Compensagéo de Escorregamento - Queda acentuada de velocidade: Incremente o valor.
- Velocidade acima da normal : Reduza o valor.

Normalmente ndo € necessario ajuste. Altere nas seguintes condicdes:
Atraso da

nll2 ~ - Baixo Torque de partida : Reduza o valor.
Compensacao de Escorregamento . ) .
- Velocidade instavel :Incremente o valor.

Correcao do

~ Normalmente desabilitado.
Escorregamento durante a regeneragao.

nll3

Ajustes da curva V/F_em modo Vetorial:

Uso Geral Alto Torque de Partida

220V 380V 440V 220V 380V 440V
n011 Frnaxima 60 60 60 60 60 60
n012 V maxima 220 380 440 220 380 440
n013 Frominal 60 60 60 60 60 60
n014 Fmédia 30 30 3,0 30 30 3,0
n015 V média 1,0 19,0 22,0 13,0 22,0 26,0
n016 Frinima 1,0 1,0 10 1,0 10 10
n017 V minima 43 74 8,6 50 8,6 10,0
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‘12.3 Multi Velocidades

A

Pela combinagdo das Referéncias de Frequénciae
das entradas digitais multi-funcéo é possivel a cancar
até 16 passos de vel ocidades pré programadas.

Para 8 passos de vel ocidade: Para 16 passos de velocidade:

n003= 1 (Comando pelos Terminais Externos) Programar a entrada S4 para n053=9 e setar asreferéncias n004= 1 (Ref.
de Frequéncia pelo Operador Digital) de frequéncia 9 a 16 nos parametros n120 an127.

n024= --Hz (Referéncia de Frequéncia 1)

n025= --Hz (Referéncia de Frequéncia 2)

n026= --Hz (Referéncia de Frequéncia 3)

n027= --Hz (Referéncia de Frequéncia 4)

n028= --Hz (Referéncia de Frequéncia 5)

n029= --Hz (Referéncia de Frequéncia 6)

n030= --Hz (Referéncia de Frequéncia 7)

n031= --Hz (Referéncia de Frequéncia 8)

n054= 6 (Multi-velocidade 1 - Terminal S5)

n055= 7 (Multi-velocidade 2 - Terminal S6)

n056= 8 (Multi-velocidade 3 - Terminal S7)
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12.4 Comando JOG

Qualquer entrada Multi-funcdo, do n050 a n056, pode ser selecionada para 0 comando de Jog. Selecione afrequéncia de
Jog no parémetro n032. O comando Jog tem prioridade sobre as entradas M ulti-vel ocidade.

O comando Jog deve ser atuado junto com o comando Rodar.

12.5 Limite Superior / Inferior da Referéncia de Frequéncia

Referéncia Méxima: n033

Define 0 maximo valor que pode atingir afrequéncia
de saida do inversor em porcentagem da frequéncia
maxima de operacao.

Referéncia Minima: n034

Define o valor minimo que pode atingir a frequéncia

de saida do inversor em porcentagem da frequéncia

maxima de operacdo. Caso areferénciasgazero a

frequéncia de saida do inversor serd a frequéncia minima ajustada.

12.6 Selecdo dos tempos 1 e 2 de Aceleracdo / Desaceleracéo.

Qualquer entrada M ulti-funcdo, do n050 an056 (Terminais S1 a S7), pode ser selecionada para esse comando, bastando
selecionar aopgéo “11” .

Contato aberto : n019 (Tempo de Aceleracéo 1)

n020 (Tempo de Desaceleracéo 1)
Contato fechado : n021 (Tempode Aceleragéo 2)
n022 (Tempo de Desaceleracéo 2)
Tempo Tempo
Tempo Acdl . Desacel 2
Acel 1 1 (n021) ! (n022)
(n019) Tempo
Y Desacel 1
: (n019)
COMANDO RODAR ] N L
MULTIVELOCIDADE | T
SELECAODOSTEMPOSDE I ]

ACEL/DESACEL 1E2

30



Yaskawa Elétrico do Brasil Ltda Manual Técnico VS606 - V7

12.7 Selec&o da Curva Acel/Desacel em “S “.

A curvaem “S* proporciona Acel eracfes e Desacel eracdes suaves. O tempo dacurva“S* é selecionado no parametro
n023, conforme tabela a seguir e determina o intervalo de tempo de atuacdo da curva“S*

Opcoes Descricéo
0 Desabilitada
1 0,2 seq.
2 0,5 segq.
3 1,0 seg.
RODAR AVANTE
RODAR REVERSO

©" “=CURVAEM " s*

.~ -

12.8 Deteccdo de Sobretorque

A situacdo de sobretorque é detectada ao ser ultrapassado o valor de corrente, em porcentagem, setado no parametro
n098. O parametro n096 define o modo de atuacdo apds a detecgdo. O parametro n099 define o tempo de espera paraa
deteccio de sobretorque. E ainda possivel a programagéo de uma das saidas digitais, MA,MB,P1 e P2, paraindicacéo de
sobretorgue ( N057 a n059 setados em 6 ou 7).

Em Modo Vetoria o parametro n097 define se o Sobretorque sera detectado pelo Torque ou pela Corrente de saida. No
modo Escalar a deteccdo sera sempre pela Corrente de saida, sendo o parametro n097 desabilitado.

CORRENTE

noss | /S b

) N [ 1_TEMPO
CONTATO DE SAIDA —_ ON —_ ON

MULTI-FUNCAO

[Histerese de aproximadamente 5% da corrente nominal do inversor.

Opcdes do parametro n096:
Opcoes Descricéo
0 Detecc¢éo de Sobretorque desabilitada
1 Deteccao quando rodando.
Inversor sinaliza falha, mas ndo desarma.
2 Deteccdo quando rodando.
Inversor sinaliza falha, e desarma.
3 Deteccédo durante Acel/Desacel.
Inversor sinaliza falha, mas ndo desarma.
4 Deteccéo durante Acel/Desacel.
Inversor sinaliza falha e desarma.
Opcdes do parédmetro n097
Opcoes Descricéo
0 Deteccéo pelo Torque
1 Deteccéo pela Corrente de saida
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12.9 Deteccéao de Frequénciale 2

Efetiva quando um dos terminais de saida multi-funcéo, n057, n058 ou n059 forem setadosem 4 or 5. O valor de

Detecgdo € setado no parametro n095.

Deteccdo de Frequéncia 1 (n057, n058 ou n059 = “4" ).

Nivel de deteccdo de
frequéncia (Hz) (n095) -,

Freq. de saida

Sinal de saida

Histerese
+2Hz : 3 /

Freqg. de saida

Sinal de saida

Nivel de deteccdo de
- - - frequéncia (Hz) (n095)

12.10 Pulo de Frequéncias

Esta funcéo permite* Pular * frequéncias criticas que causam vibracdpes no motor e/ou naméguina. E possivel o pulo
de até 3 frequéncias, parametros n083, n084 e n085. A largura da banda do pulo de frequéncias e setada no parametro

n086.

OUTPUT FREQUENCY

n083

nosq /1 + |

) f l n086

n086 /i |
! l n086

n086

FREQUENCY REFERENCE

12.11 Religamento Automético

O inversor religa automaticamente apos uma falha de “ Sobrecorrente ( OC )" ou “ Sobretenséo (OV)”.

O numero de religamentos é setado no parametro n082 até 10 tentativas. Quando setado em “0” afuncéo é desabilitada.
Astentativas de religamento sdo acumuladas e sdo resetadas a“ 0" nos seguintes casos:

(1) Se néo ocorrer nehuma falha apds 10 minutos do Ultimo religamento.

(2) Apbs o reset de falhas
(3) Quando o inversor é desenergizado
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‘12.12 Busca Automatica de Velocidade ‘

Utilizada para conex&o do inversor a um motor rodando livremente. Setar qual quer uma das entradas multi-funcéo (n050
an056) para “14" ou“15".

O valor “14" buscaafrequéncia de conexdo a partir daméaxima frequénciade saida, o valor “15” buscaaconexdo apartir
dareferéncia de frequéncia.

Diagrama da fun¢éo de Busca de Velocidade

g

i oN
FWD (REV] RUN COMMAND | !
SEARCH COMMAND ———2&——1

AGREED SPEED

MAX. QUTPUT FREQUENCY OR ! DETECTEON
FREQUENCY REFERENCE AT ;
RUN COMMAND INPUT { |
| T
OUTPUT FREQUENCY ——b—oi ;
~

MIN. BASEBLOCKISPEED EARCH OPERATI
TIME {0.5s) 3 |C © N

12.13 Injecéo de Corrente Continua

A injecdo de corrente continua é utilizada para ajudar o motor a parar, no caso dainjecéo de corrente CC ao parar, ou para
parar o motor antes de partir, utilizando-se ainjegdo CC antesda partida. Em ambos os casos o nivel de injegéo € deter-
minado pelo parametro n089.

Injecdo CC antes de partir Injecdo CC no fianl da parada
Frequéncia Frequéncia
Minima Minima
noi6 . - - - -.no16
Tempo ' n091 Tempo n090

Comando Comando
Rodar | Rodar

12.14 Proibicdo de Acel/Desacel

. ~ Time chart at accel/decel hold command input
Qualquer uma das entradas multi-funcdo (n050 a n056),

pode ser programada para esse comando. FWD (REV) r =
Ao fechar o contato, a velocidade para de subir, ARCUC'ELC,SE'\@QE\ N [w] (&
mantendo-se no ultimo valor, instantes antes do HOLD COMMAND | | | l { U
e ! ! I
fechamento do contato. I_f' | v ' Lo
. . FREQUENCY _omy | I fo
O tempo de Acel/Desacel é determinado pel ostempos de REFERENCE LT T !
Acel/Desacel 1 e2. OUTPUT o P
. — FREQUENCY b Vo
Ao ser agzlonadq 0 comando parar a proibicdo de Acel/ EREQUENCY E3| =
Desacel € desabilitada. AGREED

SIGNAL
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12.15 Canal de saida Analdgico/Pulsos

O canal de saida (Terminais AM-AC), pode ser selecionado para atuar como saida analégica (0 a 10V cc) ou saida a
Trem de Pulsos, pode ainda ser selecionado paraindicar diversas grandezas além da possibilidade do gjuste de ganho.Os
parametros envolvidos no canal de saida sdo listados a seguir:

n065: Define se 0 canal sera anal 6gico ou por trem de pulsos (Ver lista de parémetros)

n066: Define qual grandeza sera monitorada (Ver lista de parametros)

n067: Define o ganho do canal de saida no modo analdgico (Ver lista de parametros)

n150: Define afrequéncia dos pulsos no modo de saida a Trem de Pulsos (Ver lista de parametros)

EspecificacOes para a saida a Trem de Pulsos: AM O
Utilizando afonte interna: Impedancia
Tenséo de Saida Impendancia de carga de carga
VRL (V) (kQ)
+5V 1,5 kQ ou maior AC (0V)
+8V 3,5 kQ ou maior
+10V 10 kQ ou maior Fonte Externa
Impedancia
de carga
Utilizando fonte externa: AM O
Fonte Externa (V) +12Vce +5%
Corrente max. (mA) 16mA ou menos
AC (0V)
(%

12.16 Entrada MultiFuncdo: Comando Rodar a trés fios

Permite a utilizacdo do comando Rodar/Parar com bot8es de impulso. Essa funcéo € determinada no parémetro n052.
Passando o mesmo para“0” , o terminal S1 torna-se 0 comando Rodar Avante, o terminal S2 o comando Parar e 0
terminal S3 a selecdo Avante/Reverso, sendo Avante com o terminal aberto e Reverso com o mesmo fechado.

Rodar IMVERSOR

Rodar (Atua ao fechar)

Parar {Atua ao abrir)

————— 1} Selecio Avante/Reverso
Aberto = Avante
Fechado=Reverso
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12.17 Entrada Multi-Funcdo: Comando Local / Remoto

Seleciona a forma de comando do inversor, como segue:
Contato aberto : Comando Rodar conforne selecionado em n003 e Referéncia de Frequéncia conforme n004.
Contato fechado: Comando Rodar e Referéncia de Frequéncia pelo Operador Digital.

‘12.18 Entrada MultiFuncdo: Comando Sobe / Desce

A funcéo Sobe/Desce é sel ecionada exclusivamente no parametro n056. Quando setado em “34”, o termina S6 passaa
ser 0 comando “ Sobe” e o terminal S7 passa a responder como 0 comando “ Desce” velocidade.

No comando Sobe/Desce, areferéncia de frequéncia é a frequéncia maxima (n011) e frequéncia minima serda minima
frequéncia (n016).

O comando Jog sempre terd prioridade, durante a operagdo Sobe/Desce.
Os comandos de Multi-vel ocidade sdo desabilitados durante a operacéio Sobe/Desce.

Terminal S6 ( Comando “Sobe”) Fechado Aberto Aberto Fechado
Terminal S7 ( Comando “Desce”) Aberto Fechado Aberto Fechado
Resultado Acelera | Desacelera Hold Hold

FWD RUN —{— ' ' ) L

UP COMMAND 2 ——!-

DOWN COMMAND SSm

|

e T

LOWER UIMIT SPEED
OUTPUT FREQUENCY

i
f
|
}

FREQUENCY AGREED
SIGNAL

U = UP (accelerating) status

D = DOWN (decelerating} status

H = HOLD {constant speed) status

U1 = UP status, clamping at upper limit speed

D1 = DOWN status, clamping at lower limit speed

Quando a Memodria de frequéncia’ parametro n100 é setadaem “1”, afrequéncia de saida pode ser armazenada como

segue:

Opcao Descricao

0 A frequéncia de saida nao é armazenada.
A frequéncia de saida € lida e armazenada a cada 5 seg.. Ao ser
1 religado o inversor ira partir para a referéncia armazenada, mesmo
sem o comando de subir a velocidade .
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12.19 Entrada Analdgica Auxiliar (Conector CN2 do Operador Digital)

A entrada analogica (0 a10V ou 4 a20mA) do terminal CN2 do Operador Digital, pode ser utilizada como entrada
anal 6gica auxiliar do inversor, ndo podendo ser utilizada como Set-point ou realimentagéo da fungdo PID.
As opgdes disponiveis sdo listadas a seguir.

Opcdes da entrada anal 6gica auxiliar (n077)

Opcodes Nome Descricao
0 Desabilitada Entrada analogica desabilitada.
A entrada auxiliar sera efetiva quando for selecionado
referéncia externa (n004=2) e um dos contatos multi fung&o for
1 Referéncia auxiliar de selecionado para multi-velocidade 2. A referéncia de velocidade
frequéncia n025, torna-se invalida.
(FREF2) 0-10Vcce : Ganho: n068 Bias: n069.
4-20mA : Ganho: n071 Bias: n072
2 f?:;:gn?:?arsrgc?iggﬁ de MultiEJIicg a refgréncia Principal pelo ganho definido na
(FGAIN) referéncia auxiliar.( 5v=1.0 , 10V=2.0)
Bias da referéncia de
3 frequéncia principal. Soma ou subtrai na referéncia principal, o valor fixado em n079.
(FBIAS)
4 Contr~ole extefno da Permite alterar o valor da tenséo de saida do inversor.
Tensdo de saida

SelecBes da entrada anal 6gica auxiliar (n078))

Paramefro Nome Unid. Opcoes Fabrica
< . 0 = Sinal de 0-10Vcc (CN2 1-3)
n078  |Selecdo dosinalda — |1 = Sinal de 4-20mA ( CN2 2-3) 0
entrada analdgica auxiliar
Valor de soma Entrada anal ogica auxiliar (n079))
Paramefro Nome Unid. Opcoes Fabrica
Valor de Soma 0ab50
0,
no79 Entrada anal6gica auxiliar & 100% / Frequéncia maxima (n011) 10
Opgéo 1: Referéncia auxiliar (n077=1) Dpgédo 20 Ganho da referéncia (n77=2)
100% | -=--------" 2.00

|
!
! 1.00
|

5% ) ¥
o 1o av ay oV
(4ma) {20ma) {dma) (20mA
Opgéo 3 Bias da referéncia (n077=3) Opgéo 4: Bias de Tensdo (n077=4)
FEIAS VBIAS
rQ73 100% [--=-—--— -,
0%
- 0% :
na7e oV WY
LAY {20mAY
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12.20 Frequéncia Concordante

Efetiva quando um dos terminais de saida multi-funcéo, n057, n058 ou n059 forem setadosem 2.
O contato de saida é acionado ao ser atingido o valor dareferéncia de frequéncia atual.

FRECIUEMNCIA COMCORDANTE

IMNTERWALD DE

INTERWALD DE )
- LIBERACAD +i- 4%,

DETECGAD +- 2%

FREQUENCIA
3AIDA

ON

SAIDA MULTIFUNGAD

12.20A Parada de Emergéncia

Efetiva guando um dos terminais de entrada multi-func&o for selecionado entre 19 a 22 conforme a seguir:

19: Parada de emergéncia (Contato NA). Ap0s a parada é necessario pressionar 0 Reset para continuar a operacao.
20: Parada de emergéncia (Contato NA). Apds a parada ndo é necessario pressionar o Reset, basta abrir o contato.
21: Parada de emergéncia (Contato NF). Apds a parada € necessario pressionar 0 Reset para continuar a operagao.
22: Parada de emergéncia (Contato NF). Apds a parada ndo é necessario pressionar o Reset, basta abrir o contato.

A parada de emergéncia pode ser em rampa ou por inercia, aqual é definida no parémetro n005.
Quando selecionado parada em rampa o tempo de parada seré definido no parametro n022, tempo de desacel eracéo 2.
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12.21 Chave seletora de entrada analdgica principal para 4-20mA

Para que a entrada de referéncia externa principal possa receber sinais de 4-20mA ou 0-20mA, € necessario que a chave
SW2 sgja setada para aposicéo “I “ conforme ilustrado a seguir:

\
Sw2 J T e
JVOP-140
F5i) ) [ .
-
y I Bz
J- &
Nunca conecte 0-10V na e_:ntrad_a ana Ogicaprin- SW2 vy
cipal quando amesma estiver sido selecionada .| FPoocoecocd
para4-20mA. |sso podera danifica-la. 86000000008
SelecOes possivels:

4-20mA: n004=3
0-20mA: n004= 4

12.22 Especificacdes para Referéncia por Trem de pulsos

O trem de pulsos deve ser conectado aos terminais RP -FC.
 Especificagdes do sinal de pulsos:

* Nivel baixo: 0,8V ou menor

* Nivel dto :35a32Vv

« Duragéo do pulso: 30 a 70% do ciclo.

» Frequéncia: até 30 kHz.
» Relacdo detransferéncia ( Pulsos/ Frequéncia):

O vaor dareferéncia de frequéncia € dado pela relacdo a seguir:

Freqguéncia dos pulsos
Escala da Entrada de Pulsos (n149) x 10

Referéncia = x Max. frequéncia de saida (n011)

Parametro Nome Unid Ajuste Fabrica
n003 Selecdo do Comando Rodar 1 O0aZ2 0
n004 Selec¢éo da referéncia 1 0Oab 0
149 Escala da entrada de pulsos 1 100to 3300 3072

1=10Hz (33kHz) (30,72kHz)
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12.23 Prevencéao de Stall durante a Aceleragdo n093

Interrompe a aceleracéo, evitando que a corrente de saida ultrapasse o valor setado em n093, impedindo o desarme do
motor. A aceracdo retornara quando a corrente for reduzida em pelo menos 5% abaixo da porcentagem setada em n093.
Ajustéavel em unidades de 1% (Corrente nominal do inversor = 100%). Ajuste de fébrica: 170%

O valor de 200% ira desabilitar a prevencéo de Stall durante a acel eracao.

MOTOR CURRENT
n093+- ________________ - * L::)tt)gra aceleragdo evitando o desarme do
OUTPUT = TIME tHisterese de aproximadamente 5%.
FREQUENCY:
|
= TIME

Na regido de poténcia constante, onde a frequéncia de saida € maior que a frequéncia nominal, o nivel de stall sera
automati camente reduzido.

Nivel de Stall naregido
de Poténcia Constante = [ Nivel de Stall durante Acel (n093)] x [ Frequéncianominal ] /[ Freg. de saida]

Nivel de Stall 4
naAceleracdo (n093) =
\ Limite de Stall na Aceleracdo
-|l--=-=+ 40% de n093,

N
L

Frequéntia nominal
(n013)

12.24 Prevencéao de Stall em Regime n094

Reduz afrequéncia de saida do inversor ao ser atingido o valor de corrente setado em n094 (tempo minimo de 100mseg),
impedindo que a corrente suba e desarme o inversor. A frequénciaretornaraao normal quando a corrente for reduzidaem
pelo menos 5% abaixo da porcentagem setada em n094.

Ajustavel em unidades de 1% (Corrente nominal do inversor = 100%). Ajuste de fébrica: 160%

O valor de 200% ira desabilitar a prevencdo de Stall durante a aceleracdo. Ver o parametro n116 a seguir para definicdo
dos tempos de acel/desacel durante a atuacdo do “Stall”.

MOTOR CURRENT

054 * Decreases frequency to prevent the motor
oot £ N S from stalling.
OUTPUT—] —TIME  tAt acceleration start, output hysteresisis

FP(EQL“ENCY; | approx. 5% of inverter rated current.

'
108msec,
'

= TIME
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12.25 Prevencao de Stall na regiao de Poténcia Constante n115

O valor de corrente de prevencdo de " Stall” pode ser automati camente reduzido na regido de poténcia constante.

Para-

Nome Opcoes Descricdo
metro
0 |O nivel de “Stall’é o mesmo em toda a faixa de variacdo de frequéncia.
O nivel de “Stall” é reduzido automaticamente com o aumento da frequéncia acima
da frequéncia nominal.O Valor minimo sera 40% do valor setado em n094.
r—— Constant output areg ——=
}
Reducéo Operation level |
Automatica de I Operation leve! =
n11s Stall 1 n094 : 094 x_Max, boitage output frequency n013

output frequency

Lower limit
0% of 094 p------~- qm—m =2

n0i3 Output frequency

12.26 Selecdo dos tempos de Acel/Desacel durante a Prevencao de Stall n116

Define os tempos de reducado e retomada da frequéncia durante a prevencado de Stall no regime e na area de poténcia con-

Stante.
Para- Nome Opcdes Descricéo
metro pe ¢
n116 0 |Acel/Desacel definidos pelos tempos 1, parametros n019 e n020.
1 |Acel/Desacel definidos pelos tempos 2, pardmetros n021 e n022.

12.27 Prevencéao de Stall durante a Desaceleragdo n092

Estende automaticamente o tempo de desacel eracéo do inversor evitando desarmes por Sobretensdo (OV). Quando for
utilizado o resistor de frenagem € necessario setar 0 parametro n092 = 1.

Ajustes do parametro n092

Contrals the deceleration
time to prevent overvoltage

Opcoes Descricédo 5 fault.
0 Habilitado prd
1 Desabilitada L:,u
(Quando utilizado resistores de frenagem) 8
E .
SET TIME
DECEL
TIME
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12.28 Compensacdao de Escorregamento (Controle Escalar)

E utilizada apenas no modo de controle Escalar. Permite compensar a perda de vel ocidade no motor, quando ocorre
elevacdo da carga.

Parametros envolvidos na funcdo de Compensacdo de Escorregamento

Parametros Nome Unid. Faixade Ajuste Fabrica
n036 Corrente nominal do motor. 0,1A |0 a150% da corrente nominal do inversor. *
n1  |Compensacao de 01 00a25 00
Escorregamento.

n110 Corrente do motor em vazio. 1% [0a99% (Corrente nomina do motor=100%). *

112 Atraso da compensacao 0.1s 0,0 a25,5§ ] ] 2,05
de escorregamento. O vaor minimo é de 2,0seg.

nlop  |E>corregamento 0,1Hz 0,0 a 20Hz *
nominal do motor.

* Depende da capacidade do inversor.

Notas:

1. Quando afrequéncia de saida for menor que afreg. minimaa compensagéo de escorregamento sera desabilitada.
2. A compensagdo de escorregamento € desabilitada durante a regeneraggo.

3. A compensagdo de escorregamento € desabilitada quando a corrente do motor (n036) for gjustada em zero.
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12.29 Controlador PID

O controlador PID (Proporcional, Integral e Derivativo), permite aimplementacdo de malhas de controle fechadas como
control e de pressao, vazdo, refrigeracdo, temperatura e qualquer outro processo em malha fechada.

O set point pode ser tanto pelo Operador Digital como externo. A realimentacdo pode ser por sinal anal 6gico de 4-20 ou
0-20mA ou 0-10V. S&o disponiveis ainda ganho e bias na referéncia e na realimentacéo possibilitando a adaptacéo de
sinais. A saidado controlador pode ser direta ou inversa dependendo do tipo de aplicagéo.

O controlador PID dispdes de diversas opgdes. O diagrama de blocos do controlador, a seguir, ilustratodas as
possibilidades de gjuste e controle.

O parametro n128 define o tipo béasico do controlador. Os demais parametros envolvidos sdo ilustrados a seguir.

Realimentacdo com controle derivativo.
Referéncia+ PID e erro com controle derivativo.
Referéncia+ PID erealimentacdo com controle
derivativo.

Opcdes do parédmetro n128:
Opces Funzo Caracteristicas de saidado
controlador PID
0 Desabilitado.
1 Erro com controle derivativo. Direta
2 Realimentacdo com controle derivativo.
3 Referéncia+ PID e erro com controle derivativo.
4 Referéncia + PID e realimentagdo com controle
derivativo.
5 Erro com controle derivativo. Inversa
6
7
8

Para utilizag8o do PID é necessério determinar-se 0 a procedéncia do Set-Point e o sinal de Realimentagéo do processo.
A tabelaa seguir ilustra as opgles disponiveis:;

Descricdo Opcoes
O set-point € determinado pelo pardmetro n004 (Selegéo da
referéncia de frequéncia).
Set-Point  |Referénciado PID Em modo local a selecdo de referéncia sera determinada pelo
parémetro n008.
E possivel tambem o set-point através de multivel ocidades.
Realimen- S aI ~proven~|ente do sensor de As opgoes do sind de realimentagdo sdo dadas pelo parémetro
taco pressdo, vaz&o, temperatura ou 164,
outros.
Opcdes de sina de realimentac&o:
Orr:(l;gf Descrigéo
0 Sinal analégico externo 0-10V (terminal FR -FC) Posicione SW2 em “V”
1 Sinal anal égico externo 4-20mA (terminal FR-FC) Posicione SW2 em “1”
2 Sinal analégico externo 0-20 mA (terminal FR-FC) Posicione SW2 em “1”
3 Sinal analégico externo 0-10V (termina 1-3 CN2) Situado no Op. Digital
4 Sinal analégico externo 4-20mA (terminal 2-3 CN2) Situado no Op. Digital
5 Trem de pulsos externo (terminal RP-FC)
Notas:

1. Quando utilizado o terminal FR é necessério setar a chave SW2 em “V"parasina de 0-10V ou em “1”
parasinais de 4-20 ou 0-20mA.

2. Nunca utilize a mesma entrada para o set-point e a realimentac&o.

3. Quando utilizada a entrada anal égica auxiliar CN2 do Operador Digital, 0 pardmetro n077 devera ser
gjustado para“0”.
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e Ganho Proporcional (P), Ganho Integral (1), Ganho Derivativo(D) (n130, n131, n132)
S30 utilizados para gjustar a resposta dinamica do controlador PID. Qual quer ganho ajustado para zero sera desabilitado:.

Parametro Nome Unidade Faixade Z] uste Aj uste de Fabrica
n130 Ganho Proporciona (P) MUItiplos 0.0t0 25.0 1,0
NI3T Ganho Initregal 1,05 0.0to 360.0 10
nI32 Ganho Derivativo (D) 1,05 0.00to 250 0,00

* Integral (I) Limit (n134)

Esse parémetro limita a saida do integador evitando que o sistema de controle exceda a determoinados valores do
processo. Normal mente ndo é necessario alterar-se o limite de fabrica.

Reduza o limite de integragcdo em caso onde possa ocorrer algum risco de danos ao equipamento ou ao processo. Se 0
limite for reduzido em excesso o valor de set-point podera ndo ser alcangado. O limite de 100% significa 100% da
maxima frequéncia de saida programada.

Parametro Nome Unidade Faxadeguste [Ajusie de Fabricg
n134 Limite do Intregador Y% 0al00 100%

e Ajustede Offset do PID (n133)

Permite gjustar a saida do integrador para zero, quando o set-point e a realimentacdo forem zero. Permite ainda criar um
valor Bias de saida do integrador.

Parametro Nome Unidade Faxadeguste [Ajuste de Fabricy
n133 Ajuste de Otfset Y% -100 a100 0%

» Atrasoprimario do controlador PID (n135)

O parémetro n135 é um filtro passa-baixa situado na saida do controlador PID. Normal mente néo € necessario aterar o
valor defabrica.

Se 0 atrito viscoso do sistema mecanico é alto ou se arigidez mecanica for baixa, causando ressonéancia mecéanicano
sistema, incremente o valor de n135.

Parametro Nome Unidade Faxade guste /Ajuste de Fabricd

35 PID primary delay time Seconds 0.0t010.0 0.0
parameter

» Ganho da saida do controlador PID (n163)

Permite adaptar a saida do controlador PID as necessidades de controle, aumentando ou diminuindo seu valor de acordo
com o multiplicador setado em n163.

Parametro Nome Unidade Faxadeguste [Ajuste de Fabricy
n163 Ganho da saida do PID Multiplos 0,0a250 1,0
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¢ Ganho da realimentacéo do controlador PID (n129)
Permite gjustar o valor do sinal de realimentacéo de acordo com afaixa de variagdo do sensor e do set-paint.

Parametro Nome Unidade Faxadegusie [Ajuste de Fabricq
n129 Ganho darealimentacao do PID| Multiplos 0,0t0 10,0 1,00

e Perdadosinal derealimentacdo do controlador PID (n136, n137, n138
Permite definir os niveis de detecgéo da perda do sinal de realimentacao e as atitudes a serem tomadas pel o inversor.

Parametro Nome Unidade Faxadeguste JAjuste de Fabrica
~ 0 : Desabilitada
Opcbes da 1: Operagio
n136 |Perdade realimentacdo do - - Operagao 0
controlador PID continua e indica
falha“FbL “
2 : Inversor desarma
Nivel de deteccao da perdade N 0 a 100%
niss realimentagéo % (100%= Méx Freq.) 0
empo de deteccao da perda de
nl38 realimentaco, seg 0,0a255 1,0

« Limitedesaida do controlador PID ( Ndo ajustavel)
Limita a saida do controlador PID em 200% .

« Proibicdo dasaidado PID
Limita a saida em zero quando a mesma assumir val ores negativos em relacdo ao processo em controle.
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12.30 Funcao de cbpia de parametros

Os inversores da série VS-606V 7 podem armazenar parametros no Operador Digital JV OP-140 sem necessidade de
nhenhum outro dispositivo adicional. E possivel armazenar parametros de um inversor e passar para o outro, facilmente.

Os parametros séo armazenados em umamemoriando volatil do tipo EEPROM, ndo necessitando de nehuma outrafonte
de alimentac&o ou baterias.

A copia de par@metros é possivel somente parainversores da mesma série, da mesma classe de tensdo e do mesmo modo
de controle (V/F ou Vetorial).

E possivel proibir a copia de parametros atraves do ajuste de n177. Caso a copia seja proibida ndo seré possivel alterar
nehum parametro.

Se algum alarme ocorrer durante a copia, o led “PRGM” ira piscar e a copiar continuara.

» Selecao deleitura e copia de parametros (n176)
As seguintes opcdes estdo disponiveis no Operador Digital:

rEd : Lé&setodos os par@metros do inversor e armazena 0s mesmos na memoria do Operador Digital.

CPy: Copia os parametros armazenados no Operador Digital para o outro inversor.

Se a capacidade dos inversores forem diferentes, aindicagdo “vAE” ira aparecer.
VFy : Verifica se os pardmetros armazenados no Operador Digital sdo iguais aos do inversor.
Se os parametros coincidirem o display apresentara a mensagem “End”, caso contrério seraindicado o numero do

parémetro diferente. Pressione atecla“ Stop/Reset” para interromper a verificacao.

VA : Mostra a capacidade e a classe de tensdo do inversor armazenado no Operador Digital.
Exemplo: “ 20.7 “ Onumero 2 significa classe 200V e 0,7 o modelo do inversor. Ou sgja V 720P7.

Sno : Mostraaversdo do software do inversor armazenado no Operador Digital.

Parametro Nome Unidade Faixa de ajuste Aju:s te
de Fabrica
rdy: Pronto
rEd: Leitura

. . - CPy: Copia
Selecao de leitura e cépia de
nl76 ¢ P - vFy: Verificar parametros rdy

arametros )
P vA:  Capacidade do
inversor
Sno: Versao do Software

* Proibicéo de leitura de parametros (n177)

Selecione esta fungdo para prevenir escrita acidental de par@metros no Operador Digital. Quando a leitura é executada
com nl177=0, o display piscardo codigo “ PrE”. Pressione” DSPL ou ENTER” eretorne ao display de parametros de
programacao.

Parametro Nome Unidade Faixa de ajuste AJU,S te.
de Fébrica
0: Leituraproibida
nl77 Proibicdo de 1 0
leitura de pardmetros 1: Leituraliberada

47



Yaskawa Elétrico do Brasil Ltda Manual Técnico VS606 - V7

13.0 SELECAO DE ENTRADAS DIGITAIS NPN/PNP

» Selecdo NPN/PNP:
Sl

@_ NP |59 J
a2 B

As Entradas Digitais S1 a S7 podem ser \
chaveadas por transistores NPN ou PNP, pos- 1
sibilitando a ligagcdo a qualquer PLC.
A selecdo e feita pela chave SW1, situada '
dentro do inversor conforme ilustra a figura

ao lado.

 Interligacdo com TransistoresNPN (0V comum):

Forward run / stop
Reverse run/ stop

| External fault (NO)
Multi-
fuction J Fault reset
MPUL | Mutistep speed reference 1
Multi-step speed reference 2
JOG command

. Interligacdo com Transistores PNP (+24V comum):

VS-606V7

Forward run / slop{?

Reverse run / stop —K‘l

Extemal External fault (NO)

1

]

t

PORET L Multi- |Eautt reset —X '
1 !

]

1

i)

Supply Tfuncﬁon
24V input  Muli-step speed reference?

[Multi-step speed reference? ———{J‘_J
JOG command . :@:
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14.0 COMUNICACAO SERIAL MEMOBUS (MODBUS)

e Comunicacao M emobus (Modbus)

A comunicagdo MEMOBUS é composta por um PLC mestre e inversores interligados como escravos. E possivel a

comunicagdo com até 31 inversores da série V S606-V 7.

A comunicagdo entre 0 mestre e os demai s escravos € controlada pelo programado mestre, o qual iniciaacomunicacdo

e aguarda o retorno dos escravos. O mestre envia a comunicagdo para um escravo por Vez.
Cada escravo possui um endereco pre-determinado por parametrizac&o.

MEMOCON Series

VS-606V7 VS-608V7 VS-606V7

Example of RS-485
communication '
)

« Especificaces de comunicacao

oao0o

Interface RS-422, RS485

Sincronizagao Assincrona (Bits Start / Stop)

Baud rate: Selecionavel; 2400/4800/9600/19200 bps
Comprimento da palavra: 8bits fixo

Paridade: Selecionavel; par/impar/nenhuma

Stop bits: 1bit fixo

Parametros de
Comunicagao

Protocolo de

C MEMOBUS (MODBUS) (somente em modo RTU)
comunicacéao.

Numero Max. de

. 31 unidades (Quando usado canal RS-485)
inversores.

» Conexdo dosterminais de comunicacéo

A comunicacdo Memobus é realizada pelos terminais S+, S-, R+ e R- . Para comunicacdo RS-422 ou RS-485 é
necessario que o ultimo inversor esteja com o resistor terminal conectado. Paratal desloque achave SW2 paraa

posicdo “ON “ no Ultimo inversor ou No inversor em uso caso segja o Unico

ot
S _

RS5-422A
or RS-485 OR +

TERMINAL RESISTOR [1/2W, 1200)
SW2 ON/OFF SWITCH

Q| {nnde] = Ve
DOOOOOOO0O0

S+ 5-

DOOOOOOO0OD
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Notes:1.Separe a fiagdo do circuito de comunicacdo dos demais
circuitos de forga. @ ([:D ([:D
2. Use cabos blindados (shieldados) apropriados para Py IR+
comunicacéo. Conecte a malha do cabo ao terra do inversor

e isole a outra ponta da malha.

3. Para conexdo RS-485, conecte os terminais S+ e R+, S- e PC
R- conforme ilustra a figura ao lado.

e Procedimentos para comunicacdo com o PLC

Para perfeita comunicagdo com o PL C é necessario o gjuste dos parametros n151 anl157. Esses parametros ndo podem
ser alterados via comunicagéo serial, devendo 0s mesmos serem setados antes da conexd@o ao PLC conforme descrito a
seguir:

(2)Conecte o cabo de comunicacdo entre o PLC e o inversor VS-606V7 com 0 mesmo desenergizado.

(2)Energize o inversor.

(3)Set os parametros n151 an157.

(4)Desnergize o inversor até que o Operador Digital apague por completo.

(5)Energize o inversor novamente.

(6)A comunicag@o com o PLC esta pronta para ser iniciada.
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» Formato da mensagem

Para comunicacdo, o mestre (PLC) envia um comando para o escravo (VS-606V7) o qual
responde ao mestre. A configuracéo de envio e retorno de menssagens € ilustrada na figura
a0 lado.O tamanho dos dados varia de acordo com o conteudo do comando.

O intervalo entre menssagens deve ser mantido como ilustrado a seguir:

PLC - VS mini VS mini - PLC PLC - VS mini
Reference Reference - Reference
message message message

/+\

24 bits

n156 setting 24 bits

L

/N

10ms of more

t{sec)

Endereco
Codigo funcional

Dados

Error Check

*Endereco do inversor: De 0 a32 (n153). O inversor ndo responderd a comunicagdo com o set em “0” .

«Codigo Funcional: Corresponde aos cddigos de comando conforme a tabela abaixo:

- Menssagem de Referéncia Menssagem de Resposta
Caodigo ~ — — — Y
Funcional Funcéo Minimo Maximo Minimo Maximo
(Byte) (Byte) (Byte) (Byte)
Leiturados
03H registradores 8 8 7 37
08H Teste deloop 8 8 8 8
Escritados
10H registradores 1 11 8 8

*Dados: Composto por uma série de dados combinando niimero de registradores (nimeros de loop test) e dados. O
comprimento dos dados dependera do contelido dos comandos.

Error check: CRC-16 (Calculate the value by the following method.)
1. O valor default do calculo CRC-16 é normalmente 0. No pratocolo MEMOBUS, altere o valor default para 1 (all 1

to 16-bit).

2. Calcule 0 CRC-16 assumindo que o endereco de loop LSB é MSB e que o ultimo dado MSB é L SB.
3. Também calcule o CRC-16 para umamenssagem de resposta do escravo e refira-aao CRC-16 na menssagem de res-

posta.
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* Lendo o conteddo de registradores [03H]

L é o contetdo dos registradores na quanti dade especificada. O contetido dos registradores é dividido nos 8 hits
superiores e 8 bits inferiores.

Exemplo: Ler os registradores de; “ Sinais de status” , “ Conteldo de falhas’, “Datalink status’ e a*“Referénciade
frequéncia’ . O inversor sera o escravo 2.

Reference message Response message Reference message
(at normal operation) (at normal operation) (at fault occurrence)
Slave address | 02H Slave address | 02H Slave address | 02H
Function code | 03H Function code | O3H Function code | 83H
Start Upper | 00H Number of data* | 08H Error code 03H
number | Lower | 20H First Upper | OOH Upper | F1H
) CRC-16
Quantit Upper | OOH holding Lower | 65H Lower| 31H
Y Mower | 04H resistor
CRC-16 Upper | 45H Next_ Upper | OOH
Lower | FOH holding Lower | 00H
(For error code 03H, refer to page 99.) resistor
Next Upper | OOH
holding 1 \ver | ooH
resistor
Next Upper | 1H
holding | \ver | Fan
resistor
Upper | AFH
CRC-16 Lower | 82H

* Twice as much as the number of reference message.

» Exemplo de loop-back teste [08H]
Uma menssagem de comando € retornada como menssagem de resposta sem alteracéo. Esta funcdo € utilizada para
checar atransmissdo entre o mestre e o escravo. Qualquer valor pode ser utilizado para o teste.
Exemplo: Loop-back test do escravo 1 e o VS-606V 7:

Menssagem Referéncia Menssagem Resposta Menssagem Referéncia
(Operagao Normal) (Operacao normal (Durante falha)
Slave address 01H Slave address 01H Slave address 01H
Function code 08H Function code 08H Function code 89H
Start Upper 00H Start Upper O0H Error code O1H
number L ower O00H number L ower OO0H Upper 86H
CRC-16
Quantity Upper A5H Quantity Upper A5H Lower 50H
Lower 37H Lower 37H
Upper DAH Upper DAH
CRC-16 Lower | 8DH CRC-16 Lower | 8DH

» Escrevendo em registradores [10H]

Dados especificos sdo escritos em diversos registradores especificados. Written data must be arranged in a command
message in the order of the holding register numbers: from upper eight bitsto lower eight hits.

Exemplo: Set o comando Rodar Avante para a Referéncia de frequéncia 60.0Hz para o escravo 1V S-606V7.

Menssagem Referéncia Menssagem Resposta Menssagem Referéncia
(Operation Normal) (Operation Normal) (Durante Falha
Slave address 01H Slave address O1H Slave address O1H
Function code 10H Function code 10H Function code 89H

Start Upper 00H Start Upper O0H Error code O1H
number Lower 01H number L ower O1H Upper 86H
CRC-16
Quantity Upper 00H Quantity Upper OO0H Lower 50H
Lower 02H Lower 02H
Number of data* 04H Upper 10H
First Upper | OOH CRC-16 Lower | O8H
Data Lower O1H
Next Upper 02H
data L ower 58H
Upper 63H
CRC-16 Lower | 39H

* Sets twice as large as the actual number.
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+ Dados de Referéncia ( Leitura e Escrita)

Registrador bit | Description
0000H Reserved
0 |Comando Rodar 1:Run 0: Stop
1 |Reverso 1:Reverso 0: Avante
2 |FalhaExterna 1: Falha (EFO)
3 |Reseat 1: Reset
4 |Referéncia Multi-funcdo 1 (Selecionavel pelo n050)
0001H 5 |Referéncia Multi-fungdo 2 (Selecionavel pelo n051)
6 |Referéncia Multi-funcéo 3 (Selecionavel pelo n052)
7 |ReferénciaMulti-funcdo 4 (Selecionavel pelo n053)
8 |Referéncia Multi-funcéo 5 (Selecionavel pelo n054)
9 |Referéncia Multi-funcdo 6 (Selecionavel pelo n055)
A |ReferénciaMulti-funcéo 7 (Selecionavel pelo n056)
B-F |(N&o usado)
0002H Frequency reference (unit : n152)
0003H VIf gain (1000/100%) Setting range : 2.0% ~ 200.0%
0004H-
0008H Reserved
Multi-function output reference 1 . N u Y
0 (Effective when n057=18) (1:MATON" 0=MA"OFF")
1 Multi-function output reference 2 (1:P1“ON” 0=MA“OFF")
0009H (Effective when n058=18)
2 Multi-function output reference 3 (1:P2“ON” 0=MA “OFF")
(Effective when n059=18)
3-F |(Not used)
000AH-
001FH Reserved

Note:Write in “0” for unused bit. Never write in data for the reserved register.

e Dados Simultaneos ( Broadcasting - Somente escrita)

Register No. bit Description
0 |Runcommand 1:Run 0: Stop
1 |Reverserun 1: ReverserunO : Forward run
2 |(Not used)
0001H 3 |(Not used)
4 |External fault 1: Fault (EFO)
5 |Fault reset 1: Fault reset command
6-F |(Not used)
0002H 30000/100% fixed unit
(Datais converted into 0.01 Hz inside the inverter, and fractions are rounded off.)

Bit signals not defined as the broadcast operation signal's are used as the local station data signals.
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» Dados de monitoracdo (Somente leitura)

Registrador Bit Descricao
0 |ComandoRodar 1:Rodar O: Parar
1 |Reversorun 1: Reverso 0: Avante
B 2 |Inversor pronto  1:Pronto 0: N&o pronto
5| 3 |Faha 1: Falha
0020H ||@ [ 4 |Erro de dados 1: Erro
8 [ 5 [Saidamultifuncidol (1:MAON 0:MA OFF)
B [ 6 |Saidamultifuncdo 2(1: PLON 0: OFF)
7 |Saidamultifungdo 3(1: P2 ON 0: OFF)
8-F |(N&o usado)
0 |Sobrecorrente (OC)
1 |Sobretensdo (OV)
2 |Sobrecarga (OL2)
3 |Sobreaquecimento (OH)
4 |(N&o usado)
5 |(N&o usado)
6 |Perdarealimentacdo (FbL)
0021H _@ 7 |Falhaexterna (EF, EFO) Emergency stop (STP)
& 8 |Fahade hardware (Fxx)
9 |Sobrecargamotor (OL1)
A |Deteccdo Sobretorque (OL3)
B |(N&o usado)
C |Perdade poténcia(UV1)
D |Subtensdo controle (UV2)
E [MEMOBUS timeover (CE)
F |Conexdo do Operator Digital (OPR)
9 0 |Escritade dados
® 1 |(N&o usado)
0022H Ecj 2 |(No usado)
= 3 |Falhade limites max/minimos
£ |74 [Consstency fault
O [ 5-F |(N&o usado)
0023H Referencia de frequéncia (Unit : n152)
0024H Frequencia de saida (Unit : n152)
0025H-026H (N&o usado)
0027H Corrente de saida (10/1A)
0028H Tensdo de saida (1/1V)
0 |Curto Circuito saida (SC)
1 |FugaaTerra(GF)
0029H ﬁ 2 |PerdadeFase en’trada (PF)
& 3 |Perdade Fase saida(LF)
4 |Sobreaguecimento resistor (RH)
5 |(N&o usado)
6 - F |(N&o usado)
0 |Paradapelo Operador (STP)
1 |Erro de sequenciamento (SER)
2 |Com. Av/Rev simultaneos (EF)
3 |Baseblock (BB)
002AH 4 |Sobretorque (OL3)
5 |Sobretemperatura (OH)
] 6 [Sobretensdo (OV)
E [ 7 |Subtensio (UV)
< 8 |Falhade Ventilacdo (FAN)
9 |Erro de comunicagéo (CE)
A |Erro comunicagdo cartdo opcional (BUS)
B |(N&o usado)
C
D
E
F

Sobreaquecimento - Pré Alarme (OH3)

Perda realimentacdo (FbL)

Parada de emergéncia (STP)

Espera de comunicagdo (CALL)
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| Registrador. || Bit Descrico |
0 [Terminal S1 |1: Fechada 0: Aberta
) 1 |Termina S2 1: Fechada 0: Aberta
Q| 2 |Terminad S3 1: Fechada 0: Aberta
002BH U*E: 3 |Terminal 4 |1: Fechada 0: Aberta
7 4 |Termina S5 1: Fechada 0: Aberta
% 5 |Termina S6 1: Fechada 0: Aberta
o 6 |Termina S7 1: Fechada 0: Aberta
7 - F |N&o usado |
0 |Run 1:Run
1 |Zero- speed 1: Zero - speed
2 |Frequency agreed 1: Agreed
3 |Minor fault (Alarm isindicated)
4 |Frequency detection 1 1: Output frequency £ (n095)
5 |Frequency detection 2 1: Output frequency S (n095)
@ 6 |Inverter operation ready 1: Ready
% 7 |Undervoltage detection 1: Under Voltage detection
002CH g 8 [Baseblock 1 : Inverter output base_ bl qck
5] 9 |Frequency reference mode 1 Other tha_n cqmmunlcatlons
2 0 : Communications
- 1: Other than communications
A |Run command mode ) L
0 : Communications
B |Overtorque detection 1: Detection or overtorque fault
C |(Not used)
D |Fault restart
E |Fault (Including MEMOBUS communications timeover) 1: Fault
F |[MEMOBUS timeover 1: Timeover
0 [MA“ON" 1: Closed 0: Open
1 |P1“ON" 1: Closed 0: Open
002DH 2 |P2“ON” 1: Closed 0: Open
3-F |(Not used)
0 |Perdadereferéncia
1 |(N&o usado)
g 2 |(N&o usado)
Eg 3 |(N&o usado)
002EH £ 4 |(Nao usado)
£ 75 |(N3o usado)
& 6 |(Naousado)
7 |(N&o usado)
8- F |(N&o usado)
002FH-0030H Reservado
0031H Main circuit DC voltage (1/1V)
0032H Torque monitor
0033H-0034H (Not used)
0035H
0036H
0037H Output power (1/1W : with sign)
PID feedback (100% / Input equivalent to max. output frequency; 10/1%;
0038H : .
without sign)
0039H PID input value (£100% / + Max. output frequency ; 10/1%; with sign)
003AH PID output value (£100% / + Max. output frequency ; 10/1%; with sign)
003BH-003CH Reserved
5| O |CRCerror
5| 1 [Improper datlenght
2 | 2 |(Notused)
o o
003DH § 3 |Parity error
= 4 |Overrun error
2 5 |Framing error
g 6 |Timeover
O 7 |(Not used)
003EH-00FFH Reserved

*Communications error contents are saved until fault reset isinput. (Reset is enabled during run.
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» Armazenagem de constantes pelo comando Enter. (Somente escrita)

Registrador Nome Contetido Faixade gjuste Default
ENTER Write-in pargmeter datato
0900H command non-volatile memory 00O0H to FFFFH -
(EEPROM).

Quando um parémetro € escrito pelo PLC atraves da comunicagao, o parametro é armazenado na memoria RAM do
VS-606V7. Apospressionado atecla "ENTER” esse parametro é transferido para a memoria ndo volatil do VS-
606V 7. A palavra 0900H, com o inversor parado, executara o comando “ENTER”. A memodria ndo volatil pode sere
re-escrita no maximo de 100.000 vezes. N&o execute o comando “ENTER” excessivamente. Quando um parametro é
alterado pelo Operador Digital, o dado damemdria RAM é transferido paraa memoria ndo volatil sem a necessidade
do comando ENTER. O registrador 0900H é usado apenas para escrita. Se esse registro for utilizado paraleitura sera

acusado o erro codigo 02H.

» Codigos de Erros

Error Code

Contents

01H

Function code error

* Function code from PLC is other than 03H, 08H or 10H.

02H

Improper register number

 No register numbers to be accessed have been registered.
* ENTER command “0900H” that is an exclusive-use register for write-in was read out.

03H

Improper quantity

» The number of dataitems to be read or write-in is not in the range between 1 and 16.
« The number of dataitemsin amessage is not the value obtained by multiplying the
quantity by two in the write-in mode.

21H

Data setting error

« A simple upper/lower limit error occurred with control data or parameter write-in.
» A parameter setting error occurred when a parameter was written.

22H

Write-in mode error

« Attempt to write-in a parameter from PLC was made during running.

« Attempt to write-in an ENTER command from PLC was made during running.

 Attempt to write-in a parameter from PLC was made during UV occurrence.

« Attempt to write-in an ENTER command from PLC was made during UV occurrence.

« Attempt to write-in a parameter other than n001=12,13 (initialization) from PLC was
made during “F04” occurrence.

 Attempt to write-in a parameter from PLC was made while data were being stored.

« Attempt to write-in data exclusive for read-out from PLC was made.

*Refer to the parameters list for parameters that can be changed during operation.

» Auto Teste de comunicacéo

VS-606V7 is provided with afunction to perform self-diagnosis for operation check of the serial communication I/F
circuit. Thisfunction is called self-test. In the self-test, connect the sending terminal with the receiving terminal in the
communication section. It assuresif the data received by VS-606V 7 is not being changed. It also checksif the data can

be received normally. Carry out the self-test in the following procedure.

(1) Turn ON the VS-606V 7 mini power supply. Set parameter n056 to 35 (self-test).
(2) Turn OFF the VS-606V7 mini power supply.

(3)Make the following wiring with the power supply turned OFF.

(4)Turn the power ON.

QOOOD

P1 [P2 R+ IR -

O

3 § PC & . (Note: Select NPN side for SW1.)

Normal operation: Operator displays frequency reference value.
Faulty operation; Operator displays” £, fault signal isturned ON and inverter ready signal is turned OFF.
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15.0 LISTA DE ALARMES E DIAGNOSTICO DE FALHAS

Esta sec8o descreve os alarmes apresentados no display do Operador Digital, assim como sugere agdes corretivas para

eliminagdo das falhas.

Parareset das falhas é necessario pressionar atecla“ STOP/RESET” do Operador Digital ou desenergizar o inversor,
religando-o somente apés o Operador Digital estar compl etamente apagado.

~ ! 4
-{JJ- :ACESO
]

Descricéo da simbologia dos Leds

1]

: PISCANDO

Lista de Alarmes

' : APAGADO

Alarme Status do
Operador [Led RUN (Verde) Inversor Descricdo da Falha Causas e Correcdes
Digital Led ALARM (Verm.)
Subtensdo:  (Inversor Parado) |Verifique:
e Tensao do link CC esté abaixo  |» Alimentacgdo do inversor.
e dos limites minimos:. « Fiacdo da alimentac&o.
] Classe 200V: Abaixo de 200Vcc. |* Teminis de conex&o da
Piscando Classe 400V: Abaixo de 400Vcc. | alimentacao.
Sobretensdo: (Inversor Parado) |Verifique a tenséo de
—_ Tensao do link CC esta acima dos |entrada.
limites maximos:.
) Classe 200V: Acima de 410Vcc.
Piscando . Somente Alarme |Classe 400V: Acima de 820Vcc.
Sobretemperatura: Verifique a temperatura
= . Contato de Falha [Com o inversor parado. externa.
néo é atuado. Temperatura externa muito Verifique obstru¢des na
Piscando " elevada. entrada de ar
Pré Alarme Sobretemperatura:  |Verifique a temperatura
o3 Indica que o inversor atingiu externa.
temperatura proxima ao limite.  |Verifique obstru¢fes na
Piscando (#) Pode ser atuado a saida OH3.  |entrada de ar
Comunicagcdo MEMOBUS em  |Verifique o PLC e a fiacdo
g = espera: Aguardando resposta de |[de comunicag&o serial.
piscando dados do PLC.
Erro de programacao: Verifique os parametros
OP1: Entradas multifuncédo indicados.
setadas com o mesmo valor,
pardmetros n050 a n056.
OP2: Ajustes incorretos na curva
V / f, parametros n011, n013,
w n014,n016.
af ) OP3: Corrente do motor, n036,
e maior que 150% da corrente
Piscando nominal do inversor.
Somente Alarme |OP4:Limites de frequéncia
superior e inferior trocados,
Contato de Falha parametros n033 e n034.
nido é atuado.  |OP5:Frequéncias de pulo,
parametros n083 a n085, fora
da faixa de frequéncias.
Sobretorque: Reduza a carga no motor
ol 3 Corrente atual do motor maior e/ou aumente o tempo de
. gue o valor setado no parametro |Acel/Desacel.
Piscando ',Q\‘ n098.
W Erro de sequenciamento: Verifique o
m O inversor recebe comandos de |sequenciamento.
SEr- operacgdo Local/Remoto ou de
. Comunicagéo Serial /Terminais
Piscando enquanto o motor esta rodando.
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Alarme Status do
Operador |Led RUN  (Verde) Inversor Descricdo da Falha Causas e Correcdes
Digital Led ALARM (Verm.)
Supresséao de pulsos externa: Verifique os circuitos
(Base Block externo) externos.
Lo .
Comando externo. O motor ira
Piscando parar por inercia.
Erro de sequenciamento: Verifique os circuitos
EE Comando rodar Avante e rodar  |externos.
Reverso (FWD/REYV), acionados
Blinking t ao mesmo tempo.
= :- Parada de emeréncia: Verifique o
“'! - Tecla “STOP/RESET” sequenciamento.
s e & pressionada com o motor
=T " rodando po comando externo.
. or Somente Alarme |-Entrada multifuncédo setada em
Piscando “Parada de Emergéncia”.
Contato de Falha |(Parada de acordo com n005).
I ndo é atuado. Falha no Ventilador: Verifique o ventilador e
AR O ventilador do inversor esta suas conexdes.
n
Piscando bloqueado ou travado.
— Falha de comunicacdo Memobus:|Verifique o PLC e a fiacdo
fe Erro durante a comunicagéo de comunicacéo serial.
Piscando Memobus com o PLC.
Perda de realimentacdo do PID: |Verifique a realimentagéo
Chl Realimentacéo perdida e/ou e/ou aumente o valor
- menor que o ajustado em n137. |setado em nl137.
(Parada confome n136).
Falha de comunicagao: Verifigue a conexao dos
Falha de comunicacdo entre a  |cartBes opcionais.
aills CPU do inversor e cartdes
. opcionais instalados no mesmo.
Piscando
Sobrecorrente: « Curto circuito entre fases
Corrente de saida maior que ou ao terra, na saida.
250% da corrente nominal do » Carga excessiva.
inversor. « Tempos de Acel. curtos.
=T * Religamento de um
motor rodando.
AcCeso » Motor maior que a
capacidade do inversor.
* Chaveamento de
contatores na saida.
Fuga a terra: F ¢ d
—— Corrente de terra maior que 50% Vug? atera natosal a
Lry O Inversor da corrente nominal do inversor. enfique os cabos,
desarma e o motor e inversor.
(#) ® motor para por — -
. . Curto Circuito na saida:
inercia. L .
S Sy Curto circuito entre fases de « Verifique os cabos,
i AT i i ;
i O contato de saida do inversor. motor e inversor.
(#) Falha é atuado. _
Sobretensao: » Desaceleracédo rapida
Tensdo do link CC acima dos §ao rapiaa.
. . -  Carga regenerativa.
limites maximos, em virtude de . .
0o ~ . « Cargas de alta inercia.
regeneracao excessiva de
. « Aumentar o tempo de
energia do motor. desacel ou instalar
Aceso Classe 200V: Acima de 410Vce. | ol (o 0
Classe 400V: Acima de 820Vcc. gem.
Subtenséo: =
‘. . Tensdo do link CC estéa abaixo Queda de tensdo.
foy o o * Perda de fase.
dos limites minimos.. « Verifigue a alimentagéo e
Classe 200V: Abaixo de 200Vcc. as cocg]exc“)es ¢
Aceso Classe 400V: Abaixo de 400Vcc. :
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Alarme Status do
Operador [Led RUN (Verde) Inversor Descricéo da Falha Causas e Correcoes
Digital Led ALARM (Verm.)
Subtensé&o no controle (UV2): Desligue e religue a
L= Tenséo de controle interna ao alimentacé&o.
inversor muito baixa. Se a falha persistir troque
o inversor.
Perda de Fase Entrada:
* Perda de fase.
Perda de fase de entrada ou
~ : ~  Falha momentanea de
e flutuacéo excessiva na tenséo i .
rE retificada. alimentagao.
* Linha de entrada
(#) desbalanceada.
Perda de Fase Saida: * Cabo rompido na saida.
. » Motor com espiras em
= Ferda de fase na saida do aberto.
. inversor. L
* Terminais
(#) desconectados.
Sobretemperatura (OH): Possiveis causas:
Temperatura do inversor elevada |. Carga excessiva.
em virtude de sobrecargas « Curva V/f com ajustes
frquéntes e/ou temperatura inadequados.
externa elevada. « Sobrecargas excessivas.
» Temperatura externa
‘ excessiva.
aH * Falha no ventilador ou
obstrucéo na passagem
do ar.
O Inversor Corrggao:
desarma e o . Ver!f!que a carga.
® motor para por . xer!f!que a curva VI/f.
_ inercia. * Verifique a temperatura e
Ny a entrada do ar.
',Cl); O contato de « Tempos de Desacel
A Falha é atuado. curtos.
« Inercia da carga muito
grande.
Sobrecarga do motor (OL1): * Verifique a existéncia de
Atuacédo do rele termico sobrecarga.
al ! eletrénico que protege o motor. |* Verifique a curva V/F.
O parametro n036 corresponde a |* Verifique 0 ajuste da
corrente de ajuste do rele corrente do motor,
termico. parametro n036.
Sobrecarga do inversor (OL2): |« Verifiqgue a existéncia de
Atuacdo do rele termico sobrecarga.
. = eletrénico que visa proteger o « Verifique a curva V/F.
e o inversor. « Verifique se o inversor é
N&o é possivel ajustar. iqual ou maior que a
poténcia do motor.
Sobretorque (OL3): Verifique as condi¢des da
Modo Escalar: magquina e/ou aumente o
Corrente de saida do inversor valor da detecc¢édo de
excede o valor setado no sobretorque, parametro
parametro n098. n098.
-
O o Modo Vetorial:
Corrente ou o torque do motor
excede ao valor setado nos
parametros n097 e n098.
O metodo de parada apés a
deteccgdo de sobretorque é
definido no pardmetro n096.
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Alarme

Operador |Led RUN (Verde) Sl:s[grssgf Descricdo da Falha Causas e Correcdes
Digital Led ALARM (Verm.)
Falha externa (EFL0): Check the external circuit
Ativada por um contato externo e |(sequence).
definida pelo usuéario:
EFO: Falha externa MEMOBUS.
EF1: Falha externa , terminal S1.
EFD EF2: Falha externa terminal S2.
EF3: Falha externa terminal S3.
EF4: Falha externa terminal S4.
EF5: Falha externa terminal S5.
EF6: Falha externa terminal S6.
EF7: Falha externa terminal S7.
CPF-00: « Religue o inversor.
A comunicacao entre o inversor e | Verifique se o Operador
0 Operador Digital é interrompida | Digital esta conectado
Fos O Inversor por mais de 5 seg, apds o corretamente.
desarma e o inversor ter sido energizado.
® motor para por Se afalha pe_rs_istir, troque
inercia. o operador digital e/ou 0
N inversor.
_lQ:' O contato de CPF-01: « Religue o inversor.
Falha é atuado. |Falha de comunicacdo com o « Verifigue se o Operador
Operador Digital ap6s a mesma | Digital esta conectado
[ ja ter sido iniciada. corretamente.
Se a falha persistir, troque
o operador digital e/ou o
inversor.
CPF-04: « Anote os parametros do
Falha na memoéria EEPROM do | inversor e reinicialize o
inversor. mesmo.
« Religue o inversor.
FiOY - Verifique a vers&o de
software.
Se a falha persistir, troque
o inversor.
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Alarme

Operador [Led RUN (Verde) Sls\i/tgrssgf Descricdo da Falha Causas e Correcoes
Digital Led ALARM (Verm.)
CPF-05: Religue o inversor.
Fos Falha no canversor A/D do Se a falha persistir, troque
Inversor. o inversor.
CPF-06: Verifique a conexéo e
Fos « Falha de conexao de cartbes modelo do cartdo
opcionais ou cartfes errados.  |opcional.
CPF-07: Religue o inversor.
Fo _Falha no circuito de controle do  |Se a falha persistir, troque
Inversor. o inversor.
O Inversor Erro de auto diagnostico do
desarma e o cartao opcional de comunicagao.
- T 1
- ® motor para por
i Inercia. Modelo errado de cart&o de Ea::ri](?r?a?;n cartoes
- = - -O- comunicacao opcional. P ’
[l : O contato de
Falha é atuado. Troque os cartoes.
Erro na memoria DPRAM do
e cartdo de comunicagéo opcional.
| I S
OPR: Religue o inversor.
ofFr Falha de conex&o do Operador N
Digital. Se a falha persistir, troque
o inversor.
CE: Verifique os sinais de
CE Falha de comunicagéo comunicagao.
- MEMOBUS.
Parada de emergéncia (STP): Verifique o circuito
w O inversor para 0 motor conforme |externo.
Sre definido no parametro n005 apds
. receber o comando externo de
-3~ parada de emergéncia.
’ 1 ~
Stops according |FBL (PID feedback loss
or i
to parameter. detection) Check the mechanical
PID feedback value drops below
-0 ® . system and correct the
oL the detection level. cause, or increase the
gy When PID feedback loss is value ;)f n137
',Q\‘ detected, the inverter operates ’
according to the n136 setting.
wr Option card communications Check the
fault. communications devices
\ Communication fault has occured |or communication signals.
- in a mode that run command and
LG : frequency reference are set from
-7 or the communication option card.
®
AL
_'C.)\_
» Tensdo de alimentacdo muito  |Verifique:
(OFF) baixa. * Alimentacao.
® * Falha na fonte de alimentacdo | Fiacdo e conexdes.
PY de controle do inversor. Se afalha persistir, troque o
_ * Falha de hardware do inversor. |inversor.

(# ) Disponiveis somente nos modelos 25P5, 27P5, 45P5 e 47P5
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16.0 ESPECIFICACOES

Especificacbes da Classe 200V

Modelo
CIMR-V7AUOO0OO 20P2 20P4 20P7 21P5 22P2 23P7 25P5 27P5
Poténcia do motor, maxima
recomendada em CV (1) 220V 1/4 3/4 1 2 3 6 75 125
o = Poténcia Nominal (kVA) 0,6 1,1 1,9 3,0 4,2 6,7 9,5 12,6
2 8 Corrente de saida (A) 1,6 3,0 5,0 8,0 11,0 17,5 25 33
% g Tensdo max. de saida (V) 200 a 230V trifasica, proporcional a tensao de entrada
0= Frequéncia méax. de saida (Hz) |400 Hz (Programavel)
2 Tenséo e Frequéncia 200 a 230V, 50/60Hz, Trifasicos
& Flutuacdo max. de Tens&o -15 a +10%
c
_qg) Flutuagdo max. de Frequéncia |+5%
<
Especificacbes da Classe 400V
Modelo
CIMR-V7AUDOOO 40P2 40P4 40P7 41P5 42pP2 43P7 45P5 47P5
Poténcia do motor, maxima 380V 1/4 3/4 15 2,0 3,0 5,0 7,5 10
recomendada em CV (*1) 440V 1/2 3/4 15 3,0 - 6,0 10 12,5
o = Poténcia Nominal (kVA) 0,9 1,4 2,6 3,77 4,2 7,0 11,3 13,7
2 8 Corrente de saida (A) 1,2 1,8 3,4 4,8 5,5 8,6 14,8 18
% g Tensdo max. de saida (V) 380 a 460V trifasica, proporcional atensao de entrada
0= Frequéncia max. de saida (Hz) 400 Hz (Programavel)
2 Tens&o e Frequéncia 380 a 460V, 50/60Hz, Trifasicos
& Flutuacdo max. de Tens&o -15 a +10%
c
_qg) Flutuac&o max. de Frequéncia 5%
<
Caracteristicas Gerais
Sobrecarga do Motor Rele termico eletronico ajustavel.
Sobrecarga do Motor Rele termico eletronico ajustavel.
Sobrecorrente instantanea 250% da corrente nominal do inversor.
Sobrecarga do inversor 150% da corrente nominal do inversor por 1 minuto.
Sobre Tensio Classe 200V : 410Vcc (Aprox?madamente 290Vca)
@ Classe 400V : 820Vcc  (Aproximadamente 580Vca)
3, Sub Tens3o Classe 200V : 160Vcc  (Aproximadamente 115Vca)
% Classe 400V : 400VCC (Aproximadamente 282Vca)
x A . Programavel para até 0,5s de perda de energia ou até que o controle seja
Perda momentanea de energia h
totalmente desenergizado.
Sobretemperatura Detecgao por circuito eletrdnico.
Prevencéo de Stall Ajustaveis, para a Partida, Regime e Desaceleracgao.
Falha no Ventilador Deteccao de bloqueio do ventilador por circuito eletrdnico.
Fuga a Terra Detecgao por circuito eletrdnico.
Instalagao Interna, livre de poeira e gases coOrrosivos.
KT Comprimento do cabo Méximo de 100m entre Inversor e Motor
@ < Grau de protec&o do Inversor Nema 1 (IP 21)
3, % Umidade No maximo 90% ( sem condensacao)
"é Q Temperatura Ambiente -10 a 40°C
8~ Altitude Maxima de 1000m
Vibragéo Maxima de 9,8m/s? (1G) até 20Hz, 2m/s? (0,2G) de 20 a 50Hz.

(*1) Considerando motor de 4 polos , 60Hz.
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17.0 DIMENSOES E PESO
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Dimensdes em mm. (Inversores com grau de protecdo Nemal)

Dissipacéo Termica (W

CITZ?S%SE |'\f<|\?gl’eslcl>)f w H D wi Hi H2 H3 Ha d TE;;) Dissipar;ogr Interna '(I'ot;I Fig.
20P2 68 148 76 56 118 5 128 20 |M4]| 07 77 103 | 180 | 1

20P4 68 148 | 108 56 118 5 128 20 |M4| 10 15.8 123 | 281 | 1

20P7 68 148 | 128 56 118 5 128 20 [ma| 12 28.4 167 | 451 | 1

200V 21P5 108 | 148 | 131 96 118 5 128 20 [M4] 16 53.7 191 | 728 | 2
Trifasico 22P2 108 | 148 | 140 96 118 5 128 20 [m4| 17 60.4 344 | 948 | 2
23P7 140 | 148 | 143 | 128 | 118 5 128 20 [M4| 24 96.7 524 | 1491 | 2

25P5 180 | 260 | 170 | 164 | 244 8 260 0 |M5| 46 170,4 794 | 2498 | 2

27P5 180 | 260 | 170 | 164 | 244 8 260 0 |m5| 48 219,2 989 | 3181 | 2

40P2 108 | 148 92 96 118 5 128 20 [ma| 12 9.4 137 | 231 | 2

40P4 108 | 148 | 110 96 118 5 128 20 [M4| 1.2 15.1 150 | 301 | 2

40P7 108 | 148 | 140 96 118 5 128 20 [m4| 17 30.3 246 | 549 | 2

400V 41P5 108 | 148 | 156 96 118 5 128 20 [m4| 17 45.8 209 | 757 | 2
Trifasico 42P2 108 | 148 | 156 96 118 5 128 20 [M4| 1,7 50.5 325 | 830 | 2
43P7 140 | 148 | 143 | 128 | 118 5 128 20 |M4| 24 73.4 445 | 1179 | 2

45P5 180 | 260 | 170 | 164 | 244 8 260 0 |[ma] 48 168,8 877 | 2565 | 2

47P5 180 | 260 | 170 | 164 | 244 8 260 0 |[Ma]| 48 209,6 993 | 3089 | 2

[¢)]
w
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18.0 ACESSORIOS RECOMENDADOS

A entrada de alimentagdo dos inversores deve ser protegida por um disjuntor ou fusiveis. Caso necessario € possivel a
instalagdo de um contator de entrada. Os val ores minimos de corrente para acessorios, sdo ilustrados nas tabelas a

Seguir:

¢ Classe 200V trifasico

Modelo do VS-606V7 20P2 20P4 20P7 21P5 22P2 23P7 25P5 27P5
Capacidade (kVA) 0,6 1,1 1,9 3,0 4,2 6,7 9,5 12,6
Corrente de saida (A) 1,6 3 5 8 11 175 25 33
Disjuntor (Corrente minima) 6A 6A 10A 25A 25A 30A 40A 50A
Contator (Corrente minima) Cat. AC1 7A 7A 7A 10A 10A 20A 30A 40A
Fusivel (Diazed) 6A 6A 10A 20A 20A 30A 50A 60A

« Classe 200V monoféasico (Inversores trifasicos utilizados com entrada monofasica)

Modelo do VS-606V7 20P2 20P4 20P7 21P5 22P2 23P7 25P5 27P5
Capacidade (kVA) 0,6 1,1 1,9 3,0 4,2 6,7 9,5 12,6
Corrente de saida (A) 1,6 3 5 8 11 175 25 33
Disjuntor (Corrente minima) 6A 10A 20A 20A 40A 50A 60A 70A
Contator (Corrente minima) Cat. AC1 7A 10A 10A 20A 20A 40A 50A 60A
Fusivel (Diazed) 6A 10A 20A 20A 35A 50A 63A 63A

¢ Classe 400V trifasico

Modelo do VS-606V7 40P2 40P4 40P7 41P5 42P2 43P7 45P5 47P5
Capacidade (kVA) 0,9 1,4 2,6 3,7 4,2 7,0 11,3 13,7
Corrente de saida (A) 1,2 1,8 34 4,8 55 8,6 14,8 18
Disjuntor (Corrente minima) 6A 6A 6A 10A 10A 20A 20A 30A
Contator (Corrente minima) Cat. AC1 7A 7A 7A 10A 10A 10A 20A 20A
Fusivel (Diazed) 6A 6A 6A 10A 10A 20A 30A 35A
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